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全 书 共 分 六 大 部 分 ， 主 要 介绍 电动 车 维修 良 方 〈 易 损 元 器 件 、 故 
障 特征 、 易 开 焊 点 等 )， 电 动车 通用 和 专用 元 器 件 参 数 、 器 件 实物 图 、 
器 件 内 部 结构 、 器 件 封装 及 说 明 (重点 体现 电动 车 专用 的 新 型 元 器 
件 )， 电 动车 维修 实例 速 查 ， 电 动车 典型 电路 原理 图 和 电动 车 拆 装 技 
巧 。 书 末 还 给 出 了 电动 车 常用 语 的 英汉 对 照 。 本 书 是 电动 车 维修 必 备 
的 实用 工具 书 。 

本 书 适用 于 电动 车 专业 维修 技术 人 员 、 初 学 维修 人 员 、 业 余 维 修 
人 员 、 售 后 服务 人 员 、 家 电 下 乡 技术 服务 人 员 、 职 业 培 训 学 校 师 生 、 
新 农村 建设 技能 培训 学 员 及 电动 车 维修 爱好 者 。 
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《电动 车 维修 一 线 资 料 速 查 速 用 》 自 2009 年 1 月 出 版 以 来 ， 得 到 了 广大 读者 
的 肯定 和 厚爱 ， 期 间 有 的 读者 提出 了 宝贵 的 意见 和 建议 ， 在 此 谨 表 谢意 ! 随 着 新 
型 电动 车 的 不 断 推出 ， 又 出 现 了 许多 新 的 故障 和 电动 车 用 新 型 元 器 件 等 ， 为 了 方 
便 读 者 在 最 短 的 时 间 得 到 最 新 的 一 线 维修 资料 ， 故 对 《电动 车 维修 一 线 资料 速 查 
速 用 》 进 行 修订 。 

本 书 在 第 1 版 的 基础 上 ， 删 除了 相对 过 时 的 旧 品 牌 、 旧 型 号 及 使 用 量 不 大 的 
芯片 资料 ， 增 加 了 电动 车 通病 良 方 、 电 动车 新 型 芯片 资料 、 新 型 控制 器 资料 、 电 
动车 新 机 型 故障 速 查 和 电动 车 故障 代码 。 修 订 后 ， 本 书 基 本 上 涵盖 了 在 用 和 新 型 
电动 车 的 维修 一 线 资料 。 希望 本 书 的 出 版 ， 能 给 广大 读者 提供 更 多 、 更 全 面 的 参 
考 内 容 ， 同 时 带 来 更 大 的 收获 。 另 外 ， 因 各 厂家 资料 中 所 给 出 的 电路 图 形 符号 、 
代号 等 不 尽 相 同 ， 为 了 便于 读者 结合 实物 维修 ， 本 书 未 做 完全 统一 ， 请 读者 阅读 
时 注意 ! 

参加 本 书 修订 的 作者 还 有 : KAW, zm. RSR ai, ЕЖЕ. E 
娇 、 刘 桂 华 、 刘 玉 华 、 王 灿 、 张 新 衡 、 梁 红 梅 、 张 新 平 、 张 新 春 、 张 利平 等 同 
志 。 

由 于 作者 水 平 有限 ， 书 中 还 可 能 存在 一 些 不 足 和 错漏 之 处 ， 恩 请 广大 读者 继 
续 不 吝 赐 教 ， 以 待 重印 时 修正 。 
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第 1 版 前 言 


对 于 广大 电动 车 维修 人 员 ， 特 别 是 没有 维修 经 验 、 初 学 维修 的 人 员 来 说 ， 资 
料 成 了 他 们 的 重要 武器 。 掌 握 了 电动 车 专用 资料 ， 就 掌握 了 电动 车 维修 的 核心 技 
术 。 很 多 生产 厂商 为 了 保护 特约 维修 人 员 的 利益 ， 将 技术 资料 仅 供 内 部 使 用 。 本 
书 从 多 种 渠道 收集 、 购 买 、 翻 译 各 种 电动 车 的 珍贵 资料 ， 加 上 维修 同行 的 实用 经 
验 ， 将 各 种 电动 车 所 需 的 重要 维修 良 方 、 快 修 实例 、 拆 修 步骤 、 器 件 、 维 修 数据 
和 图 样 汇 编 成 册 ， 让 所 有 的 维修 人 员 特 别 是 初学 维修 人 员 掌 握 大 量 的 一 线 维修 资 
料 和 经 验 。 这 将 会 大 大 降低 电动 车 维修 的 难度 。 本 书 的 出 版 也 将 解决 广大 电动 车 
维修 人 员 资 料 太 少 的 困难 。 

全 书 在 内 容 的 安排 上 ， 以 维修 良 方 、 元 器 件 技术 参数 、 殿 型 电路 为 重点 ; 在 
车 型 的 选择 上 ， 既 以 品牌 电动 车 为 主 ， 又 涉及 杂牌 电动 车 ， 既 顾及 故障 初 发 期 的 
次 新 车 型 ， 又 大 量 列举 了 目前 流行 的 新 车 型 ， 做 到 该 详 则 详 ， 该 略 则 略 ， 内 容 全 
面 、 形 式 新 疾 、 图 文 并 诚 。 本 书 所 测 数据 ， 如 未 作 特 殊 说 明 ， 均 采用 MF47 型 指 
针 式 万 用 表 和 DT9205A 数字 万 用 表 测 得 。 

值得 指出 的 是 : 本 书 所 介绍 的 电动 车 包括 电动 单车 、 电 动 自行 车 、 电 动 摩托 
车 、 电 动 三 轮 车 、 高 尔 夫 电 动车 、 观 光电 动车 等 。 电 动车 品牌 和 型 号 很 多 ， 由 于 
出 版 篇 幅 的 限制 ， 本 书 主要 介绍 常见 电动 车 的 技术 资料 和 通用 资料 。 今 后 或 将 根 
据 图 书 的 销售 情况 和 读者 的 要 求 在 修订 时 补充 更 多 更 新 的 内 容 。 另 外 因 各 厂商 资 
料 中 所 给 出 的 电路 图 形 符号 、 文 字符 号 等 不 尽 相 同 ， 为 了 便于 读者 结合 实物 维 
修 ， 本 书 未 做 完全 统一 ， 敬 请 读者 谅解 ! 

本 书 在 编写 和 出 版 过 程 中 ， 得 到 了 机 械 工业 出 版 社 领导 和 编辑 的 热情 支持 和 和 
FD, KAZ, Ra, AZF, ARE, AAM, RAW, RAA, KE 
ЕЖЕ, 2| X. KAR, ARZ, AA, ЕШ. AEE, HRE, MAMER, 
张 和 花 、 王 娇 、 刘 玉 华 、 张 云 坤 、 陈 金 桂 等 同志 也 参加 了 本 书 的 编写 工作 ， 值 此 
成 书 之 际 ， 向 这 些 领导 、 编 辑 一 并 表示 深情 致谢 ! 

由 于 作者 水 平 有 限 ， 书 中 错漏 之 处 在 所 难免 ， 恳 请 广大 读者 指 评 指正 。 
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SIS 电动 车 维修 良 方 … .1 
【问答 1】 H FENM, ERER, ЕДНА, HHE? sss 1 
【问答 2] 电动 车 不 能 正常 调 速 ， 如 何 处 理 ? pp T 
【问答 3】 电动 车 充电 8h 后 还 不 能 充满 电 ， 而 且 电 池 严 重 发 热 ， 放 置 2h 后 还 

不 能 冷却 下 来 ， 如 何 处 理 ? Ba a a EE geesde 0 
【问答 4] 电动 车 电池 为 何 充 不 足 电 ? 如 何 处 理 ? econo 2 
【问答 5] 电动 车 电动 机 发 热 ， 如 何 处 理 ? eo. 2 
【问答 6】 ”电动 车 掉 链 条 ， 如 何 处 理 ? ………… 2 
【问答 7] 电动 车 换 上 新 电池 后 仍然 起 动 和 骑 行 无 力 ， 如 何 处 理 ? 3 
【问答 8] 电动 车 起 动 后 飞轮 打滑 ， 如 可 处 理 ? EE EE ENEE EE EE ENEE nn 3 
【问答 9] 电动 车 前 轮 偏转 ， 如 何人 处 理 ? i ep a Д 
【问答 10】 电动 车 前 照 灯 不 亮 ， 如 何 处 理 ? 4 
【问答 11】 电动 车 电动 机 时 转 时 停 ， 如 何 处 理 ? 4 
【问答 12】 电动 车 尾灯 不 亮 ， 如 何 处 理 ? … 5 
【问答 131 有 动车 续 行 里 程 缩短 ， 如 何 处 理 ? … 5 
【问答 14] 有 动车 一 电 池 外 这 变形 ， 如 何人 处 理 ? 6 
【问答 151 电动 车 蓄电池 极 板 硫化 ， 如 何 处 理 ? 7 
【问答 16) rap а И, mit km: 7 
【问答 17] В. 5) т А Сна, ШАР? 8 
【问答 18] 电动 车 仪表 盘 电 源 指 示 灯 和 电源 电压 均 正 常 ， 前 照 灯 、 转 向 灯 、 扬 声 

器 也 正常 ， 但 电动 机 断 电 ， 控 制 器 和 电 门 锁 均 失灵 ， 如 何 处 理 ? o... 8 
【问答 19] 电动 车 运行 失控 ， 如 何 处 理 ? -9 
【问答 20】 电动 机 电 刷 有 火花 ， 如 何 处 理 ? “9 
【问答 21】 电动 机 转速 低 于 额定 值 ， 如 何人 处 理 ? -9 
【问答 22] 电动 机 转速 异常 ， 如 何 处 理 ? 10 
【问答 23] 车 踏 骑 行 时 有 负重 感 ， 如 何 处理 ?3 neen II 
【问答 24] 电动 车 无 刷 电动 机 断 相 ， 如 何 处 理 ? nn 11 
【问答 25】 鞭 电 池 不 能 进入 浮 充 电 状 态 ， 如 何 处 理 ? 11 
【问答 26】 ZS ahh op Dr, Blut Dk eene ]1 
【问答 27) == bah EJE FKR, 如 何 处 理 ? 2 
【问答 28] 蓄电池 外 碗 破裂 ， 如 何 处 理 ? 12 
【问答 29】 运行 时 有 较 大 的 噪声 ， 如 何 处 理 ? 12 
【问答 30] ” 制 动 后 不 能 断 电 ,如何 处 理 ? 13 
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问答 31】 ”左右 














问答 32】 ”电动 车 控制 器 








由 轴 跟着 电动 车 一 起 转动 ， 如 何 处 理 ?3 сезен ыыы 
EIEEE, Ш{ ЖЫЙ? ее 











问答 33】 判断 








有 动车 鞭 电 池 容 量 是 否 


























问答 34】 判断 











电动 车 蓄电池 好 坏 的 通 














问答 351 判断 


























问答 36】 ”判断 








电动 车 充电 带好 坏 的 通 





























有 动车 电动 机 虱 
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2.2 电动 车 常用 晶体 管 资 料 … 站 
1. 电动 车 晶体 二 极 管 技术 资料 ee 90 
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з. 电动 车 场 效 应 晶体 管 技 术 资 料 енене 104 

4. 电动 车 晶闸管 技术 资料 ee 137 
春兰 电动 车 故障 代码 ee 156 
凯利 KDS 系列 电动 车 故障 代码 (通过 LED 显示 ) e 156 
аА KEB 系列 电动 车 故障 代码 (通过 LED 显示) ене 157 
d 3842 芯片 组 成 的 电动 车 充电 器 电路 原理 图 PN 210 
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由 79F9211 与 2SK4145 芯片 组 成 的 电动 车 控制 器 实物 与 电气 原理 示意 ее 211 
由 AT89C2051 芯片 组 成 的 电动 车 控制 器 电路 原理 图 :pp 212 
‚ C10 型 数字 可 编程 他 励 电动 机 电动 车 控制 器 电气 原理 示意 图 213 
‚ C10 型 数字 可 编程 他 励 电动 机 电动 车 控制 器 接线 示意 图 214 
. CTWC3625 智能 型 电动 车 无 刷 电动 机 控制 器 实物 图 ………………… 214 
. HDB1001R, HDB1001H 电阻 型 加 速 带 / 霍 尔 型 电动 车 加 速 带 实物 与 接线 图 ……… 215 
. HDB4822、HDB4830、HDB4840、HDB4850 型 电动 车 直流 电动 机 调 速 控制 器 
. HDB4822 十 型 电动 车 电动 机 组 板 实物 图 ee 216 
HM2436 - 275, HM3648 -275、HM3648 -350、HM3648 - 650 型 电动 车 电动 
机 速度 控制 器 (电位 器 式 ) 电气 原理 示意 图 nn 217 
НМ2436 - 275, HM3648 -275、HM3648 - 350, HM3648 - 650 型 电动 车 电动 
机 速度 控制 器 (感应 式 ) 电气 原理 示意 图 PN 218 
HM2436 - 275, HM3648 -275、HM3648 -350、HM3648 - 650 型 电动 车 电动 
机 速度 控制 器 (ÆRE) 电气 原理 示意 图 nn 218 
HM2436 - 275, HM3648 -275、HM3648 -350、HM3648 - 650 型 电动 车 电动 
机 速度 控制 器 实物 与 接线 示意 图 eee 219 
. HM2448 - 130H、HM2448 -130S、HM2448 -130、HM4860 -150H 型 电动 车 
控制 器 大 电流 端子 实物 与 接线 示意 图 RN 220 
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电动 车 维修 民 方 


【问答 1】 打开 电 门 锁 后 ， 显 示 器 无 显示 ， 整 车 无 电 ， 如 何 处 理 ? 


此 类 故障 一 般 是 
(1) 熔 丝 熔断 
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(2) 
用 万 用 表 测 量 






































(3) 连 线 断路 


电源 开关 损坏 
电源 开关 的 输入 、 输 出 两 线 的 
关 正 常 ; 如 无 电压 输出 ， 则 说 明 电 源 必 
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hirn, Wi H rB R JF 
F 关 损坏 ， 应 修复 或 更 换 电源 开关 。 


可 通过 目测 来 检查 蓄电池 和 电源 开关 的 输出 线 ， 如 断路 或 脱 焊 ， 应 重新 连接 好 。 





(4) 接 搬 件 松 动 ， 























万 用 表 测 量 其 插座 是 否 





有 电压 ， 若 无 
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首先 应 拔 下 电源 开关 的 接 插 件 ， 并 重新 插 上 。 者 仍 无 电 ， 
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电池 或 











电源 开 关连 线 断 路 ; AA 








电压 ， 则 为 接 插 件 接触 不 良 ， 应 修复 或 更 换 接 插件 。 
【问答 2】 电动 车 不 能 正常 调 速 ， 

























































































不 能 进行 正常 的 调 速 ， 可 能 是 蓄 
有 故障 。 

(1) 蓄电池 电压 不 正常 

对 于 24V 蓄电池 ， 其 电压 什 
35—38V 之 间 ， 可 用 万 用 表 进 行 检测 ， 

(2) PERASA КРК 

在 著 电 池 电 压 正 常 的 情况 下 ， 朋 
































是 : 将 经 控制 器 输出 的 9 世 或 8 ¿Sa Fd 
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电池 电压 不 正常 、 控 中 





如 何 处 理 ? 








应 在 23—26V Zb: 对 于 36V 蓄电池 ， 其 


全 絮 工 作 不 正常 或 电动 轮 载 

















电压 应 在 





























电流 是 否 正常 (正常 值 为 10A)， 如 
И. 如 

















(4) 调 速 手柄 有 故障 











检 











查 调 速 手柄 能 否 
损坏 或 调 速 手 柄 的 连 线 断 裂 。 月 


电动 车 检测 仪 检 测控 





若 低 于 正常 值 ， 应 及 时 充 
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出 器 是 否 有 故障 。 检 测 方法 
i 头 搬 到 检测 仪 的 对 应 插座 中 ， 观 察 控制 句 的 
色 压 不 正常 或 电流 较 小 ， 则 说 明 控 制 
电压 、 电 流 均 正常 ， 则 可 判断 轮 载 存在 故障 。 

















的 方法 ， 拆 下 轮 慌 端 盖 ， 清 除 











ban be HIR pe 9) ЯП 


正常 复位 ， 如 不 能 正常 复位 或 复位 不 灵活 ， 则 可 能 是 复位 弹簧 


























有 万 用 表 (10V 直流 挡 ) 测量 调 速 手柄 对 应 三 芯 插 座 中 








H 








红 、 黑 线头 〈 红 表笔 接 红色 单 芯 头 ， 黑 表笔 接 黑色 单 芯 头 ) 是 否 有 5V 左右 的 电压 ， 
若 有 5V 电压 则 再 测量 绿 、 黑 线 之 间 是 否 有 4. ВУ 左右 的 电压 (在 调 速 手柄 转 到 高 速 
极限 位 置 时 ); 若 无 电 压 或 电压 明显 较 低 ， 则 可 能 是 调 速 手柄 存在 故障 ， 应 修复 或 更 
换 调 速 手柄 。 
【问答 3】 电动 车 充电 Sh 后 还 不 能 充满 电 ， 而 且 电 池 严 重 发热 ， 放 置 
2h 后 还 不 能 冷却 下 来 ， 如 何 处 理 ? 

电动 车 正常 能 行驶 25km， 充 电 4h 就 能 充满 。 这 种 故障 是 电池 与 充电 器 接口 不 牢 
靠 而 引起 的 通病 ， 正常 时 电池 充满 电 的 电压 应 在 58V 以 上 (一般 充电 器 的 终止 电压 
应 为 59.2V)， 若 充电 电压 不 高 ， 比 充电 器 上 标 称 充电 电压 低 ， 将 导致 无 法 转 到 浮 充 
状态 ， 也 容易 引起 此 类 故障 。 

提示 : 检查 充电 器 输出 电压 是 否 过 高 ， 可 直接 测量 电池 红 灯 时 的 最 高 电压 ， 不 要 
测 空 载 电 


【问答 4] 电动 车 电池 为 何 充 不 足 电 ? 如 何 处 理 ? 


引起 此 类 故障 的 原因 及 人 处 理 方法 : 

(1) 充电 器 的 220V 供电 电压 太 低 或 插座 接触 不 良 ， 可 检查 电源 电压 和 插座 ; 

(2) 电池 使 用 寿命 终止 ， 可 更 换 或 修复 电池 ; 

(3) 电池 内 熔 丝 管内 熔 丝 熔断 或 熔 丝 管 与 熔 丝 管 座 之 间接 触 不 良 ， 可 更 换 熔 丝 或 
调整 两 者 位 置 使 其 接触 良好 ; 

(4) 充电 器 不 良 或 充电 器 指示 
成 假充 满 现象 ， 可 更 换 或 修复 充电 


【问答 5】 电动 车 电动 机 发 热 ， 如 何 处 理 ? 


电动 车 在 运行 时 ， 其 电动 机 温度 略 有 升 高 是 正常 现象 ， 但 一 般 温 升 应 不 超过 环境 
温度 20C ， 当 温度 过 高 时 ， 可 用 非 接触 式 的 红外 线 温度 计 ， 或 用 万 用 表 的 温度 测量 
挡 ( 带 温度 测量 的 万 用 表 ) 测量 电动 机 端 盖 的 温度 ， 如 果 超 过 环境 温度 25C Е, 
说 明 电动 机 温度 已 超过 了 正常 值 。 

电动 车 电动 机 发 热 的 直接 原因 是 电流 过 大 。 由 于 电流 过 大 ,说 明 可 能 是 电阻 或 感 
应 电动 势 降低 。 电 阻 变 小 一 般 是 由 于 绕组 短路 或 开路 所 致 ， 感 应 电动 势 降 低 一 般 是 由 
于 磁 钢 退 磁 或 绕组 短路 、 开 路 所 致 。 电 动机 发 热 严 重 时 不 能 继续 使 用 ， 应 进行 检修 或 
换 用 新 的 电动 机 。 


【问答 6】 电动 车 掉 链 条 ， 如 何 处 理 ? 


掉 链 条 是 指 在 骑 行 过 程 中 ,链条 〈 见 图 1-1) 从 飞轮 或 链 轮 上 掉 下 来 ， 其 故障 
原因 及 检修 方法 如 下 : 


(1) 链条 过 松 








































































































































































































































































































路 异 
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导致 充电 器 无 输出 电压 或 输出 电压 低 ， 造 











E 








电 
器 






























































































































































链条 的 松紧 度 应 为 重度 10 一 15mm， 若 过 松 应 进行 调整 ， 
其 方法 是 : 松 开 后 轴 螺 母 ， 将 链条 松紧 度 调 至 适当 ， 然 后 拧 
紧 螺 母 即 可 。 

(2) 链条 和 飞轮 不 在 同一 水 平面 上 

检查 车 架 与 平 、 立 叉 管 是 否 变形 ， 若 变形 ， 则 应 校正 ， 
将 链 轮 、 飞 轮 调整 到 一 条 水 平 线 上 ， 并 将 链条 、 飞 轮 装 正 ， 
防止 轴 向 跳动 。 

(3) 链 轮 或 飞轮 磨损 

检查 链 轮 〈 见 图 1-2) 和 飞轮 (И 1-3) 的 磨损 程度 ， 
若 磨损 严重 不 能 路 合 或 咕 合 间隙 过 大 ， 则 应 更 换 链 轮 或 飞轮 。 图 1-1 电动 车 链条 














{1-2 链 轮 图 1-3 飞轮 





【问答 7] 电动 车 换 上 新 电池 后 仍然 起 动 和 骑 行 无 力 ， 如 何 处 理 ? 


此 类 故障 首先 应 检查 电动 车 的 控制 器 康 铜 丝 
是 否 正常 ， 如 果 外 观 出 现 发 黑 现象 ， 可 测量 电动 
车 起 动 瞬间 电流 是 否 正 常 (正常 应 在 12A 以 
上 )， 如 果 电 流 偏 低 ， 则 重点 检查 康 铜 丝 ( 见 图 
1-4) 是 否 正 常 。 康 铜 丝 外 观 发 黑 、 电 流 偏 小 而 
起 动 无 力 是 引起 此 类 通病 的 主要 原因 。 

提示 : 康 铜 丝 是 以 铜 镍 为 主要 成 分 的 电阻 合 
£, 具有 较 低 的 电阻 温度 系数 、 较 宽 的 使 用 温度 
范围 ， 适 用 于 制造 各 种 电器 的 变阻器 和 精密 电阻 图 1 вне 
元 件 。 
【问答 8] 电动 车 起 动 后 飞轮 打滑 ， 如 何 处 理 ? 

引起 飞轮 出 现 异常 响声 或 出 现 打滑 现象 的 原因 ， 一 般 是 链条 调整 不 当 或 飞轮 损 
坏 。 首 先 应 检查 链条 的 调整 状态 ， 若 正常 ， 则 说 明 飞 轮 损坏 ， 应 换 用 新 的 飞轮 。 


拆 装 飞轮 时 ， 必 须 按 程序 进行 ， 并 注意 以 下 事项 : 
1) 在 拆 装 电动 机 时 ， 一 定 不 能 让 电动 机 红线 与 黑 线 碰 在 一 起 ; 





























2) 链条 链 扣 开 口 方向 与 链条 运转 方向 应 相反 

3) 链条 的 松紧 度 应 调整 适当 ; 

4) 务必 使 飞轮 与 链 轮 处 于 同一 条 直线 上 

5) 接线 时 线头 一 定 不 要 接 错 ， 和 否则 容易 烧 坏 控制 器 。 


【问答 9】 电动 车 前 轮 偏 转 ， 如 何 处 理 ? 


电动 车 在 行驶 时 ， 前 轮 偏转 的 主要 原因 有 前 轮 固定 螺栓 松动 、 车 把 与 前 又 磁 撞 、 
把 已 螺 栓 松动 、 前 又 立 管 或 前 义 腿 管 变形 等 。 检 修 方法 如 下 : 
D 检查 前 轮 螺栓 是 否 松 动 ， 若 松动 ， 应 将 其 紧 固 ; 
2) 检查 前 滚动 轴承 是 否 磨损 ， 应 调整 好 
滚动 轴承 的 间隙， 如 滚动 轴承 严重 磨损 ， 则 | 
MEH, 
3) 检查 前 又 立 管 〈 见 图 1-5)、 前 又 腿 
管 是 否 变形 ， 如 无 变形 ， 应 进行 修复 或 更 换 。 图 1-5 MLLE 


【问答 10】 电动 车 前 照 灯 不 亮 ， 如 何 处 理 ? 
电动 车 的 前 照 灯 是 由 操纵 部 分 控制 供电 的 ， 当 前 照 灯 不 亮 时 ， 可 按 以 下 步骤 进行 

































































(1) 灯泡 烧 坏 

取 下 灯泡 直观 检查 ， 若 烧 坏 ， 则 应 更 换 灯 泡 。 

(2) 灯 座 接触 不 良 

取 下 灯泡 ， 检查 灯 座 是 否 氧 化 而 造成 接触 不 
良 ， 焊 点 是 否 脱落 ， 连 接线 是 否 断 型。 首先 应 用 
砂纸 打磨 灯 座 触 点 ， 若 仍然 不 亮 ， 再 检查 连 线 的 
焊 点 ， 若 焊 点 脱落 ， 则 应 进行 重 焊 。 

(3) 把 座 开 关 损 坏 
用 万 用 表 测 量 把 座 的 前 照 灯 开关 是 否 有 电压 
输出 ， 若 无 电压 输出 ,说 明 把 座 开关 已 损坏 ， 应 
更 换 把 座 开关 。 

提示 : 新 型 电动 车 有 很 多 采用 了 低 功 耗 的 
LED 节能 灯 〈 见 图 1-6)， 既 节能 又 提高 了 亮度 。 


【问答 111 电动 车 电动 机 时 转 时 停 ， 如 何 处理 ? 


此 类 故障 的 原因 及 处 理 方法 如 下 : 

D 电池 电量 不 足 或 电池 触 点 接触 不 良 ， 调整 触 点 位 置 或 打磨 触 点 ， 涂 上 黄油 防 
锈 ， 并 重新 充电 ; 

2) 电池 盒 内 熔 丝 管 与 炊 丝 管 座 之 间接 触 不 良 ， 调 整 或 更 换 熔 丝 管 座 ; 

3) 调 速 手柄 内 感光 片 感光 管内 有 污垢 ， 清 洗 或 更 换 感光 片 和 感光 管 ; 




































































图 1-6 LED 节能 灯 


























O 调 速 手 柄 引线 接触 不 良 ， 更 换 引 线 ; 

D 制 动 断 电 开关 不 良 ， 修理 或 更 换 制 动 断 
O 电 门 锁 接 触 不 良 ， 更换 或 修复 电 门 锁 ; 
7) 电动 机 电 刷 、 导 线 、 绕 组 存在 虚 焊 或 脱 焊 现象 更 换 电 刷 或 重 焊 焊 点 。 


【问答 12】 电动 车 尾灯 不 亮 ， 如 何 处 理 ? 


电动 车 的 尾灯 为 制 动 指示 灯 ， 在 行驶 时 尾灯 不 亮 ， 将 给 安全 行车 留 下 隐患 ， 因 此 
应 及 时 进行 检修 。 尾 灯 不 亮 的 故障 及 检修 方法 如 下 : 

(1) 灯泡 、 灯 座 或 灯 线 有 问题 

可 取 下 灯泡 进行 观察 ， 如 灯丝 断 ， 则 应 换 用 新 灯泡 。 若 灯泡 正常 ， 再 检查 灯 座 是 
否 接触 不 良 、 灯 线 焊 点 是 否 脱落 ， 若 灯 座 锈蚀 ， 应 用 砂纸 打磨 和 干净， 使 之 接触 良好 ; 
若 灯 丝 焊 点 脱落 ， 应 重 焊 。 

(2) 断 电 开关 接 插头 脱落 

检查 断 电 开 关 接 插头 是 否 脱 落 (对 于 豪华 型 制 动 灯 ， 断 电 开 关 接 插头 脱落 ， 电 动 
机 不 断 电 )， 只 要 将 插头 重新 插 上 即 可 。 

(3) 控制 器 插头 负极 线 脱落 

控制 器 插头 负极 线 脱落 或 接触 不 良 时 ， 尾 灯会 出 现 不 亮 的 情况 ， 可 直观 进行 检 
查 ， 如 有 脱落 或 接触 不 良 的 情况 ， 应 进行 修复 。 

(4) 控制 器 损坏 

可 用 万 用 表 测 量 控制 器 负极 连 线 电压 是 否 正 常 ， 千 断路 ， 则 应 进行 修复 或 更 换 控 
制 器 。 

(5) 电源 开关 损坏 

电源 开关 为 三 线 开 关 锁 ， 黄 色 线 为 制 动 灯 线 。 可 用 万 用 表 测 量 黄 色 线 是 否 有 电压 
输出 ， 若 无 电压 输出 ， 应 修复 或 更 换 开 关 锁 。 

(6) 前 照 灯 开 关 损 坏 

对 于 前 照 灯 与 尾灯 同时 亮 的 电动 车 ， 当 前 照 灯 开关 损坏 时 ， 也 会 使 尾灯 不 亮 ， 可 
用 万 用 表 进 行 检测 ， 如 果 损 坏 ， 则 应 更 换 。 


【问答 13] 电动 车 续 行 里 程 缩短 ， 如 何 处 理 ? 


电动 车 的 续 行 里 程 是 指 蓄电池 充 一 次 电 后 可 行驶 的 里 程 。 但 装配 不 同形 式 电 动机 
的 电动 车 ， 其 续 行 里 程 是 不 一 样 的 。 一 般 而 言 ， 如 果 充 电 后 的 实际 行驶 里 程 少 于 理论 
标准 里 程 的 60%， 则 说 明 该 电动 车 的 续 行 里 程 已 缩短 。 

造成 电动 车 续 行 里 程 缩短 的 故障 原因 及 检修 方法 如 下 。 

d) 蓄电池 充电 不 足 

检查 蓄电池 是 否 损坏 ， 蕾 电池 内 的 电解 液 是 否 正常 ， 蓄 电池 的 使 用 寿命 是 否 达到 
了 终止 期 限 等 。 如 以 上 检查 均 正 常 ， 则 可 能 是 因 充 电 时 间 短 而 造成 充电 电压 不 足 。 因 
此 ， 在 行驶 前 应 对 蓄电池 电量 进行 检查 ， 若 电量 不 足 ， 应 补充 充电 ， 以 保证 蔷 电 池 有 
足够 的 电压 。 
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(2) 充电 器 故障 

充电 器 出 现 故 障 时 ,会 造成 因 充电 不 足 而 影响 电动 车 的 续 行 里 程 。 出 现 此 类 问题 
时 ， 应 检修 或 更 换 充 电器 。 

(3) 轮胎 充气 不 足 

сеа ав 使 行驶 速度 减 慢 ， 而 影 
响 电 动车 的 续 行 里 程 。 出 发 前 ， 应 对 轮胎 的 充气 量 进行 检查 ， 使 轮胎 达到 标准 气压 。 
(4) 制动器 间隙 不 合适 
检查 制 动 块 是 否 抱 死 ， 应 将 制 动 块 的 间隙 调整 到 正常 的 范围 ， 以 免 影响 车 辆 的 行 
驶 速度 。 

(5) 负载 过 大 

电动 车 的 车 体 及 电气 配置 对 载重 量 余 量 
此 平时 应 注意 不 得 超载 。 

(6) 链条 过 紧 

行驶 前 应 注意 检查 链条 ,， 若 过 紧 ， 应 及 时 调整 ， 使 链条 的 松紧 度 适 当 。 

(7) 路 面 差 

KEENEZ, WEK, 行驶 过 程 中 制 动 频繁 也 会 影响 电动 车 的 续 行 里 程 。 因 此 ， 
当 上 坡 或 顶风 引起 负载 较 大 时 ， 应 脚 踏 助力 骑 行 ， 以 免 长 时 间 大 电流 行驶 而 增加 耗 电 
量 ， 缩 短 续 行 里 程 。 


【问答 14] 电动 车 蕾 电池 外 过 变形 ， 如 何 处 理 ? 














































































































不 大 ， 如 果 超 载 将 会 影响 车 辆 的 行驶 ， 因 






























































蓄电池 外 壳 是 一 种 塑料 制品 ， 当 受到 高 温 高 压 后 就 会 产生 变形 的 现象 。 因 此 ， 蓄 
电池 变形 是 由 于 充电 过 程 中 “ 热 失 控 ” 所 致 。 蓄 电池 在 充电 到 容量 的 80% 后 便 进 入 
了 高 电压 的 充电 区 。 这 时 ， 在 正极 板 上 先 析 出 氧气 ， 氧 气 通过 隔 板 中 的 孔 ， 到 达 负 
极 ， 在 负极 板 上 进行 氧 复活 反应 ， 产 生 热 量 ;， 当 充电 容量 达到 90 兴 时 ， 和 氧气 的 发 生 
速度 增 快 ， 负 极 开 始 产生 氧气 。 大 量 气体 的 增加 使 蓄电池 内 压力 超过 开 阁 压力 ， 安 全 
RHIF. 气体 逸 出 ， 随 着 安全 阀 打 开 次 数 的 增加 ， 使 蓄电池 内 的 水 分 逐渐 减少 ， 最 终 
导致 蓄电池 失 水 。 

因为 蓄电池 中 热 容量 最 大 的 是 水 ， 水 分 减少 后 ,使 蓄电池 温度 升 高 很 快 。 同 时 
于 失 水 使 蓄电池 中 的 超 细 玻 璃 纤维 隔 板 发 生 收 缩 现 象 ， 引 起 与 正 负极 板 的 附着 力 变 
差 、 内 阻 增 大 、 充 放电 发 热量 加 大 、 温 度 上 升 快 等 现象 。 Se 
控 ”， 当 蓄电池 内 温度 达到 80C 以 上 时 ， 蓄 电池 外 壳 便 发 生变 

检修 此 类 故障 时 ， 应 重点 检查 蓄电池 是 否 短路 或 充电 ER 一 般 情 况 
下 ， 是 由 于 蓄电池 充电 时 间 过 长 造成 某 些 蓄 EE 。 男 外 ， 当 
蓄电池 连 线 接 反 时 ， 充 电 时 发 热 严 重 也 会 造成 蓄电池 外 过 变形 、 误 肚 的 现象 。 

蓄电池 外 壳 轻 度 变 形 ， 只 要 找到 故障 原因 ， 
果 变 形 严 重 ， 则 不 能 修复 ， 只 能 换 用 新 的 蓄电池 。 































































































































































































































































































































































































【问答 157 


此 种 现象 又 称 为 蓄电池 不 可 逆 硫 酸 盐 化 。 曹 
外 状态 下 贮存 而 引起 的 。 




















池 过 放 








B. EKHI Jr 
经 常 过 放电 ; 





























电动 车 蓄电池 极 板 硫化 ， 如 何 处 理 ? 



































有 池 不 可 道 硫酸 盐 化 主要 是 由 于 蓄 电 
































放电 后 没有 及 时 进行 充电 ， 
























































3) 自 放电 率 








BE 


E we 
高 ， 未 进行 修复 ， 使 之 长 期 处 于 亏 





长 时 间 处 于 从 充 
ERE; 


i H К 
已 ЖА 
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存放 时 间 长 ， 没 有 定期 进行 维护 充电 ; 









































其 故障 原因 主要 有 以 下 六 个 方面 。 


5) 蓄电池 干 润 ， 未 及 时 补 加 电解 液 ; 

6) 加 入 的 电解 液 浓度 过 高 ; 

蓄电池 不 可 逆 硫 酸 盐 化 可 分 为 轻 度 硫化 和 严重 硫化 两 个 阶段 ， 应 根据 不 同 的 硫化 
程度 进行 检修 。 

(1) 轻 度 硫化 的 检修 方法 

蓄电池 极 板 轻 度 硫化 时 ， 可 采用 均衡 充电 对 其 进行 活化 处 理 ， 具 体 方法 如 下 : 

恒 压 限 流 充 电 : 第 一 阶段 采用 0.18C 〈 即 容量 的 0.18 倍 电流 充电 ， 又 称 为 充电 
K) 充电 率 充 到 2.7V/ 单 格 ， 充 电 12 一 24h。 

恒 流 充电 : 第 一 阶段 采用 0. 18C 的 充电 率 充 到 2. 4V/ 单 格 ， 第 二 阶段 采用 0.05C 
充电 率 充电 5 一 12h。 














(2) 严重 硫化 的 检修 方法 


对 于 严重 硫化 的 极 板 可 采用 “水 疗法 ” 充 放 电 
池 补 加 蒸馏 水 ， 再 以 0.05—0.18C 的 电流 充电 24h 
旦 有 所 提高 ， 再 加 入 蒸馏 























Ж, ЖФ 
般 可 以 使 蓄 
继续 使 用 。 















































1 进行 修复 ， 
， 抽 尽 流动 液 ， 测 量 








【问答 16] 电动 车 蓄电池 漏 液 ， 如 何 处 理 ? 
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电池 漏 液 ， 可 按 以 下 方法 进 
(1) 外 观 检查 
当 蓄 电池 出 现 漏 液 故障 时 ， 
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过 以 上 检查 ， 
(2) 气 密 试验 
在 通过 观察 检 























应 先 做 外 观 检查 ， 
察 帽 阀 周 用 有 无 渗 酸 漏 液 的 痕迹 ， 再 打开 
一 般 可 以 找到 漏 液 的 部 位 。 

















放 入 水 中 ， 使 用 打 








气筒 对 蓄电池 充气 加 有 


EI 观 























是 上 盖 与 底 槽 之 间 的 封口 腕 开裂 ， 











行 检 修 : 








查找 渗 酸 漏 液 的 部 位 。 


EICH 


具体 做 法 是 : "ue 
P HE TD Y BJ Ha, 
水 按 上 述 方法 进行 充电 ， 经 2~3 次 操作 后 ， 

电池 的 容量 恢复 正常 。 如 果 不 能 恢复 ， 则 说 明 该 蓄电池 极 板 已 损坏 ， 不 能 


造 


封 不 严 ， 渗 酸 漏 液 ; 三 是 接线 端 渗 酸 漏 液 ; 四 是 在 拆 


kja 过 程 中 因 碰 撞 造 成 裂纹 而 漏 液 ; 五 是 因 生产 工艺 问题 ， 造 成 壳 体 其 他 部 位 漏 


取 下 上 盖 观 
察 蓄电池 内 部 有 无 流动 的 电解 液 。 通 





查 后 不 能 找到 渗 漏 点 时 ， 可 再 进行 气 密 试 验 ， 其 方法 是 : j$ 
察 有 无 气泡 产生 并 冒 出 ， 若 有 ， 则 说 明 
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B їй ТР ТЕТ@ Bà ju ЕЛЕ 
DESCH 
出 电解 液 ， 并 将 渗 漏 点 擦 干 ， 用 封 
am. WIER. RAEE M E 
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nn, MWA а а, Dm. D 
口 胶 封 固 即 可 。 如 果 是 蓄电池 破损 而 造成 其 他 部 位 


电池 。 
















































































【问答 17] 电动 车 蓄电池 自行 放电 ， 如 何 处 理 ? 

蓄电池 在 不 工作 的 情况 下 ， 逐 渐 消 耗 电量 的 现象 称 为 自行 放电 现象 。 营 电池 自行 
放电 是 不 能 完全 避免 的 ， 一 般 认 为 每 昼夜 消耗 本 身 容 量 的 2 外 以 下 是 正常 的 ， 超 过 
2% 时 ， 为 不 正常 的 自行 放电 现象 。 

(1) 蓄电池 自行 放电 的 原因 

D 蓄电池 项 盖 上 积 有 大 量 的 灰尘 ， 被 水 或 电解 液 浸 湿 后 ， 使 正 负极 接线 柱 连通 
而 造成 放电 。 

2) 蓄电池 壳 体 上 放置 扳手 、 螺 钉 旋 具 等 金属 物 ， 将 正 负极 连通 ， 使 蓄电池 产生 
剧烈 的 自行 放电 现象 ， 很 快 会 将 电能 放 完 。 

D 蓄 电 极 隔 板 腐蚀 穿孔 、 损 坏 或 正 、 负 极 板 下 的 沉积 物 过 多 ， 使 正 、 负 极 板 直 




















接连 通 而 产生 短路 ， 从 而 引起 更 
4) Š 
从 而 产生 自 
5) 
的 杂质 随 





























行 放电 现象 。 



































电池 自行 放 
电池 极 板 杂质 过 多 ， 本 身 不 纯 ， 在 结构 上 会 形成 许多 微小 的 “小 蓄 电 


电解 液 不 纯 ， 含 有 杂质 ， 或 添加 的 
EE 解 液 的 流动 附着 于 极 板 上 ， 各 杂质 之 间 








Co 


蒸馏 


水 含有 金 





























属 成 分 ， 在 使 用 中 电解 液 




















常 处 于 短路 状态 ， 从 而 造成 自行 放电 现象 。 


O 著 电 池 贮 存 时 间 过 长 。 试 验 表 明 ， 蕾 电池 贮存 一 个 月 的 正常 放 
EREDE 50%， 若 贮存 时 间 过 长 ， 电 解 液 














池内 的 











不 同 而 分 层 ， 使 电解 液 密度 上 小 下 大 ， 
(2) 蓄电池 自行 放电 的 检修 方法 
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P Fa, Wb, УЕ А 
Zeit, Botz 
应 及 时 进行 检修 ， 其 方法 是 : 
板 组 和 隔 板 ， 
电解 液 ， 重 新 充电 即 可 。 
【问答 181 
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EES 
电池 的 使 用 寿命 。 当 
EWH, më 
蒸馏 水 将 极 板 和 隔 板 冲洗 干净 ， 然 后 重新 装 上 ， 




















区 成 一 


向 电动 车 的 续 行 里 程 ， 
发 现 蓄电池 出 现 自行 放电 故障 时 ， 
bom ni 


定 的 电位 差 ， 使 蓄电池 内 部 














B, oi 











P 的 水 与 硫酸 ， 因 它们 的 相对 密度 





E 自行 放电 。 


[ili 





EE 者 会 损坏 极 板 ， 使 














电解 液 全 部 倒 出 ， 取 出 极 
按 规定 加 入 新 的 




















电动 车 仪表 盘 电 源 指示 灯 和 电源 电压 均 正 常 ， 前 照 灯 、 转 


向 灯 、 扬 声 器 也 正常 ， 但 电动 机 断 电 ， 控 制 器 和 电 门 锁 均 


失灵 ， 如 何 处 理 ? 
































这 是 在 阴雨 天 气 长 时 间 停 用 的 

















动车 的 通病 ， 俗 称 














电动 车 的 “风湿 症 ”。 由 于 电 








动车 长 时 间 在 户外 受潮 或 浸水 ， 导 致 车 内 断 电 系统 出 现 短路 而 引起 此 类 故障 的 较为 多 























见 。 只 要 拨 掉 断 








有 系统 的 两 根 














应 急用 。 了 驱除 电 动车 湖 气 后 ， 还 得 将 断 











E # ë BJ 2 








1 线 ， 电 动机 就 能 恢复 运行 ,但 这 种 处 理 方法 只 能 暂时 





装 回 去 ， 因 为 拔 掉 线 后 制 动 








( 抱 闻 、 刹 车 ) 装置 将 失灵 ， 制 动 时 就 必须 松 开 节 气门 ， 容 易 造 成 危险 。 
预防 方法 : 尽量 不 要 在 积 水 深 人 处 行走 ， 防 止 后 轮 轮 载 内 电动 机 内 渗水 而 引发 故 
障 。 保 护 车 辆 的 各 部 件 ， 尤 其 是 要 避免 自动 断 电 系统 受潮 。 


【问答 19] 电动 车 运行 失控 ， 如 何 处 理 ? 


电动 机 能 转动 ， 说 明 电源 电压 均 正 常 ， 运行 失控 ， 可 能 是 堆 尔 调 速 手柄 烧 坏 、 控 
制 器 烧 坏 或 霍 尔 调 速 手 柄 负极 线 接 触 不 良 。 

(1) 霍 尔 调 速 手柄 损坏 
日 万 用 表 测 量 霍 尔 调 速 手 柄 负极 线 是 否 断 裂 、 虚 焊 或 接触 不 良 。 若 是 ， 则 应 重 焊 
负极 线 或 更 换 霍 尔 调 速 手柄 。 

(2) 控制 器 故障 
用 万 用 表 直 流 电压 挡 测 量 控制 器 输出 端 红色 接线 〈 接 转 线 的 插头 )， 正 常 时 应 有 
5V 左右 的 电压 ， 如 无 电压 输出 ， 则 为 控制 器 损坏 ， 应 更 换 控 制 器 。 

(3) 蕃 电 池 盒 熔 丝 管 断 路 或 电源 开关 故障 
用 万 用 表 直 流 电压 挡 测 量 蕃 电 池 盒 的 触 头 ， 观 察 其 有 无 电压 输出 ， 若 无 电压 给 
H. AFETA, 车 仪表 盘 指 示 灯 也 不 亮 ， 则 说 明 蓄 电池 盒 熔 丝 管 已 熔断 或 连接 线 脱 
落 ， 应 更 换 熔 丝 管 或 焊接 连 线 。 若 有 电压 输出 ， 且 打开 电 门 锁 时 仪表 盘 灯 不 亮 ， 则 说 
明 电 门 锁 已 损坏 ， 应 进行 更 换 。 


【问答 20] 电动 机 电 刷 有 火花 ， 如 何 处 理 ? 


电动 机 电 刷 产生 火花 的 常见 原因 有 电 刷 位 置 不 对 、 主 极 与 换 向 极 极 性 不 对 、 换 向 
Ж E [Н] ДУ К ЭЕ o 

(1) 电 刷 位 置 不 对 
检查 电 刷 与 换 向 器 的 接触 面 是 否 正常 ， 正常 时 ， 两 者 接触 面 应 在 75% 以 上 ; Жж 
接触 面 过 小 ， 造 成 接触 不 良 ， 即 会 产生 火花 。 接 触 不 良 时 ， 应 调整 电 刷 的 位 置 ， 使 之 
与 换 向 器 正常 接触 ， 若 电 刷 弹簧 弹力 不 够 ， 则 应 更 换 电 刷 。 

(2) 换 向 极 极 性 不 对 

丛 查 并 纠正 主 极 与 换 向 极 的 顺序 ， 用 万 用 表 检 测 主 板 与 换 向 极 的 绝缘 电阻 ， 并 做 
相应 的 处 理 。 

(3) 转子 短路 

转子 短路 时 ， 会 在 换 向 器 周围 发 生火 花 ， 应 拆 下 电动 机 ， 查 找 短路 点 ， 进 行 局 部 
修理 或 更 换 转 子 。 


【问答 21] 电动 机 转速 低 于 额定 值 ， 如 何 处理 ? 


电动 车 使 用 的 电动 机 有 高 速 电 动机 和 低速 电动 机 两 种 ， 高 速 电 动机 的 转速 一 般 为 
3000r/min， 而 低速 电动 机 的 转速 一 般 为 200r/min。 电 动机 转速 低 于 额定 值 的 原因 有 
电 刷 位 置 不 对 、 刷 握 接 触 不 良 、 电 枢 内 有 脱 烛 现象、 起 动 电阻 损坏 、 负 载 过 重 等 。 
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(1) 电 刷 位 置 不 对 

有 有 刷 电动 机 电 刷 的 作用 是 在 电动 机 转动 时 ， 通 过 换 向 器 把 电能 传送 给 绕组 。 当 电 
刷 位 置 不 对 时 ， 应 进行 调整 ， 使 电动 机 的 换 向 器 占 电 刷 截 面积 的 75% 以上。 若 电 刷 
重 磨损 应 予以 更 换 。 

(2) 刷 握 接触 不 良 

刷 握 与 电 刷 相配 套 ， 是 有 刷 电动 机 内 盛装 并 固定 电 刷 的 模 ， 如 刷 握 接触 不 良 ， 应 
进行 修理 或 更 换 刷 握 ， 使 电 刷 与 刷 握 装配 正确 。 

(3) 电 枢 内 有 脱 焊 现象 

可 拆 下 电动 机 查找 脱 烛 处， 并 进行 重 焊 ,在 电动 车 整 车 修理 过 程 中 ， 一般 是 更 换 
电动 机 。 

(4) 起 动 电阻 损坏 

检查 起 动 电阻 ， 若 损坏 则 更 换 新 件 。 

(5) 负载 过 重 

减轻 负载 ， 平 时 使 用 时 应 注意 不 要 超载 。 

提示 : 若 转速 高 于 额定 值 ， 则 重点 检查 电动 机 的 励磁 绕组 是 和 否 接地 、 励 磁 绕组 臣 
间 是 否 短路 、 励 磁 绕 组 与 其 他 绕组 是 否 存在 短路 、 电 动机 空气 院 是 否 异 常 等 。 


【问答 22] 电动 机 转速 异常 ， 如 何 处 理 ? 


引起 电动 车 电动 机 转速 异常 有 三 种 情况 ， 分 别 是 : 接 通电 源 后 电动 机 便 以 最 快 的 
速度 运转 ， 电 动机 转速 高 于 额定 值 和 电动 机 转速 低 于 额定 值 。 为 此 可 分 别 按 以 下 的 方 
法 进行 检修 : 

(1) 接 通 电源 后 ， 电 动机 就 以 最 快 的 速度 运转 

此 种 情况 是 电动 机 运行 失控 ， 一 般 是 控制 器 损坏 、 霍 尔 调 速 手柄 烧 坏 或 接触 不 良 
所 致 。 应 首先 检查 霍 尔 调 速 手柄 ， 若 无 异常 ， 则 可 判断 为 控制 器 发 生 故 障 ， 应 更 换 控 
制 器 。 

(2) 电动 机 转速 高 于 额定 值 

电动 机 转速 高 于 额定 值 的 故障 原因 有 励磁 电流 小 、 励 磁 绕 组 接地 、 励 磁 绕 组 丐 间 
短路 、 励 磁 绕 组 与 其 他 绕组 短路 、 电 刷 位 置 不 对 、 气 隙 增 大 、 电 源 电压 过 高 等 。 
首先 应 检查 电源 电压 是 否 过 高 ， 若 电压 过 高 应 进行 调整 ， 若 电压 正常 ， 再 检查 j 
整 电 刷 的 位 置 ， 调 整 气 阶 ;， 车 仍 不 能 排除 故障 ， 则 可 能 是 励磁 绕组 发 生 故 障 ， 应 进行 
局 部 检修 ， 或 更 换 励磁 绕组 。 

(3) 电动 机 转速 低 于 额定 值 

电动 机 转速 始终 低 于 额定 值 ， 可 能 是 电 刷 位 置 不 对 、 刷 握 接 触 不 良 、 电 枢 内 存在 
脱 焊 现 象 、 起 动 电阻 短路 、 电 动车 负载 过 重 等 原因 。 

应 首先 减轻 负载 ， 调 整 电 刷 的 位 置 ， 更 换 刷 握 或 进行 局 部 修理 ， 若 故障 仍 不 能 排 
除 ， 再 查找 电 枢 内 的 脱 焊 处 ， 并 重新 焊接 。 
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【问答 23] 脚 踏 骑 行 时 有 负重 感 ， 如 何 处 理 ? 


在 平坦 的 路 面 上 骑 行 速度 慢 且 有 负重 感 ， 一 般 是 制 动 装置 过 紧 、 链 条 过 紧 、 传 动 
部 件 调整 不 当 和 轮胎 气压 不 足 等 引起 的 。 

(1) 制 动 装置 过 紧 

检查 前 后 制 动 和 转动 部 件 的 间隙 是 否 正常 ， 并 进行 调整 ， 确 保 转 动 部 件 的 灵活 性 
和 良好 的 制 动 性 能 。 

(2) 链条 过 紧 

调整 好 链条 与 前 后 中 轴 的 松紧 度 ， 并 定时 清洗 润滑 链条 ， 使 链条 转动 灵活 。 

(3) 传动 部 件 调整 不 当 

装 正 轮 胎 和 制 动 块 ， 调 整 传动 部 件 ， 使 飞轮 、 链 轮 和 链条 安装 在 同一 平面 上 ， 排 
除 链条 的 轴 向 跳动 ， 并 清洗 链条 。 

(4) 轮胎 气压 不 足 

检查 轮胎 气压 ， 并 进行 补充 充气 ， 使 轮胎 保持 足够 的 气压 。 


【问答 24] 电动 车 无 刷 电动 机 断 相 ， 如 何 处 理 ? | 


无 刷 电动 机 断 相 一 般 是 由 于 无 刷 电 动机 的 霍 尔 
组 件 损坏 引起 的 。 可 以 通过 测量 堆 尔 组 件 输出 引线 
相对 霍 尔 地 线 和 霍 尔 电源 引线 的 电阻 大 小 来 判断 ， 
即 测 得 哪 一 组 霍 尔 组 件 的 阻 值 明显 偏 大 ， 则 表示 该 
组 霍 尔 元 件 出 现 了 故障 ; 也 可 以 通过 电动 车 修 车 宝 
( 见 图 1-7) 检测 。 

为 了 保证 电动 机 换 相位 置 的 精确 性 ， 更 换 霍 尔 
组 件 时 ， 应 同时 更 换 所 有 三 个 霍 尔 组 件 。 同 时 ， 更 
换 霍 尔 组 件 之 前 ， 必 须 弄 清楚 电动 机 的 相位 代数 角 
是 120" 还 是 60"。 可 采用 120?/60" 无 刷 直 流 电动 机 自 
动 辨 相 仪 进行 检测 。 图 1-7 电动 车 修 车 宝 
【问答 25] 蓄电池 不 能 进入 浮 充 电 状 态 ， 如 何 处理 ? 

蓄电池 不 能 进入 泽 充 电 状态 充电 时 ， 一 般 表 现 为 指示 灯 只 能 由 红色 变 为 栖 色 ， 而 
不 能 变 为 绿色 。 

此 类 故障 大 多 是 由 于 电池 外 壳 的 温 升 过 高 所 致 。 如 果 电 池 外 壳 温 升 明 显 ， 可 能 是 
电池 自 放 电 过 大 、 热 失控 或 充电 器 的 变 灯 电路 不 良 所 致 。 消 除 自 放电 过 大 故障 ， 冷 却 
蓄电池 ， 修 复 变 灯 电 路 即 可 排除 此 类 故障 。 

【问答 261 蓄电池 出 现 负电 压 ， 如 何 处 理 ? 


电动 车 蓄电池 在 过 放电 以 后 ， 有 可 能 出 现 反 极 现象 ， 从 而 出 现 负 电压 。 其 处 理 方 
法 是 先 补水 ， 再 进行 消 硫 化 处 理 ， 然 后 进行 过 充电 、 放 电 ， 再 做 消 硫 化 处 理 ， 再 过 充 
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电 、 放 电 。 反 复 处 理 ， 有 可 能 消除 此 类 故障 。 
【问答 27] 蓄电池 电压 下 降 快 ， 如 何 处 理 ? 

蓄电池 电压 下 降 快 一 般 是 由 蓄电池 容量 偏 低 、 电 动车 起 动 和 运行 电流 过 大 、 蓄 
池 连 线 接触 不 良 而 造成 短路 、 仪 表 显 示 与 蕃 电 池 实 际 容量 不 相符 引起 的 。 

(1) 蓄电池 容量 偏 低 

在 蓄电池 充足 电 后 用 万 用 表 对 蓄电池 电压 进行 检测 ， 若 偏 低 ， 应 对 蓄电池 进行 放 
电 、 再 充电 ， 使 蓄电池 保持 足够 的 电压 。 

(2) 电动 车 起 动 和 运行 电流 过 大 

检测 电动 车 的 起 动 和 运行 电流 ， 若 起 动 电流 大 于 15A， 运 行 电流 大 于 6A， 说 明 
控制 器 或 电动 机 有 故障 。 应 调整 控制 器 限 流 值 或 对 电动 机 进行 检查 和 修理 。 




















(3) 蓄电池 连 线 接触 不 良 而 造成 短路 
仿 查 蓄电池 连 线 是 否 牢靠 ， 大 连 线 接头 松动 接 
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接 ， 排 除 短路 故障 。 









































(4) 仪表 显示 与 蓄 

















昌 池 实际 容量 不 相符 








触 不 良 或 存在 短路 现象 ， 应 重新 连 














可 按照 蓄电池 2h 率 放 
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É 
【问答 28] 蓄电池 外 过 破裂 ， 
蓄电池 因 固定 不 牢 或 因 其 他 原 











殊 。 蓄 电池 外 壳 破 裂 无 法 修理 ， 只 能 更 换 蓄 电池 。 但 如 果 在 行驶 途中 发 现 蓄 


破裂 ， 可 采取 以 下 急救 措施 。 
1) 将 蓄电池 倒 向 不 漏 的 一 侧 ， 














电池 容量 的 关系 不 相符 ， 应 要 求生 产 厂商 进行 调整 。 


如 何 处 理 ? 





因 使 蓄电池 发 生 碰 撞 , Juj 86 ü pQ ee 





色 电 压 与 仪表 显示 的 电压 进行 比较 ， 若 仪表 显示 的 电压 与 
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已 池 外 老 
































2) йй. УРИ НО 
用 钢 饮片 沿 颖 除开 成 “V?” 
3 
可 使 用 
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ct 














换 ， 不 得 再 勉强 使 用 。 
【问答 29] 


E fE Wg Pe TF 


) 如 果 电 解 液 已 基本 漏 光 ， 补 漏 后 可 加 注 少 量 普 通 


运行 时 有 较 大 的 品 


























使 蓄电池 内 的 电解 液 不 再 漏出 。 
， 观 察 蓄 电池 的 破损 情况 ， 如 果 是 长 条 状 裂 颖 ， 
在 蓄电池 盖 处 挖 些 沥 青 ， 加 热 后 
































如 何 处 理 ? 


= 
=, 


Ж. Е 1 


Hí À SERAN 
一 20min Jr, В 





检修 提示 : 对 于 采取 急救 措施 的 蓄电池 ， 行 驶 到 驻地 或 维修 点 后 ， 一 定 要 取 下 更 


电动 车 在 行驶 时 出 现 较 大 的 噪声 ， 应 根据 所 采用 电动 机 的 种 类 及 发 出 的 声音 ， 分 


别 进 行 判 断 和 检修 。 


(1) “ Ed 声 








电动 车 一 般 采 用 的 无 刷 











机 。 在 低速 运行 时 进行 换 相 ， 便 会 产 4 


部 件 产生 共振 ， 发 出 “ 喻 喻 ” 声 ， 
(2) Di Im", “пул” 声 








有 动机 是 一 种 低速 、 大 转 矩 、 轮 载 式 外 转子 直流 无 刷 
E 轻 微 的 振动 ， 由 此 产生 振动 ， 便 会 与 其 临近 的 
属于 正常 现象 ， 无 需 修理 。 


























E z) 
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и] ЕЁ И — Ez i] i, ЖЕШ që RI In] йа не F it РИИ ҮН. më Hie 
JHK, MARR, ERA "Hm". "Hm" уч, Нут ЖИДЕ К. uh 
ЖН]. ЛУ АУК wë ЯП {Ж [п] 68 32: 转 部 位 进行 清洗 并 加 注 适 量 的 润滑 油 ， 故 障 即 可 消 
除 。 


【问答 301 制 动 后 不 能 断 电 ， 如 何 处 理 ? 


电动 车 控制 器 具有 和 制 动 断 电 的 功能 ， 其 工作 原理 是 ， 当 电动 车 制 动 时 ， 制 动 柄 内 
部 的 电子 电路 输出 一 个 电信 号 给 控制 器 ， 控 制 器 接收 到 这 个 信号 后 ,切断 对 电动 机 的 
供电 ， 从 而 实现 控制 断 电 的 功能 。 制 动 后 不 能 实现 断 电 ， 一 般 是 由 于 制 动 柄 故障 或 控 
制 器 损坏 造成 的 。 

(1) 制 动 柄 故障 

检查 制 动 柄 触 头 是 否 损坏 ， 弹 簧 片 是 否 断 裂 ， 若 损坏 ， 应 检修 或 更 换 ， 使 制 动 柄 
触 头 与 弹 自 片 接触 良好 。 

(2) 控制 器 损坏 
由 于 频繁 使 用 断 电 制 动 柄 ， 使 控制 器 输出 端的 紫色 线 与 绿色 线 短 接 ， 造 成 控制 器 
烧 坏 。 检 修 时 ， 可 用 万 用 表 检 测控 制 器 输出 端 有 无 短路 现象 ， 若 有 ， 说 明 控 制 器 已 烧 
坏 ， 只 能 更 换 控制 器 。 

(3) 制 动 柄 拉线 没有 回 到 原 位 

仿 查 手柄 拉线 是 否 回 到 了 原 位 ， 如 没有 回 到 原 位 ， 则 检查 拉线 软 管 是否 被 卡 住 ， 
如 是 ， 将 故障 排除 即 可 。 


【问答 31】 左右 曲轴 跟着 电动 车 一 起 转动 ， 如 何 处 理 ? 


左右 曲轴 跟着 电动 车 一 起 转动 的 主要 原因 : 由 于 电动 车 使 用 一 段 时 间 后 ， 飞 轮 的 
弹道 内 缺少 润滑 油 或 弹道 内 有 颗粒 将 飞轮 卡 住 ， 使 飞轮 失去 了 灵敏 度 ， 于 是 便 带 动车 
轮 外 圈 转 动 ， 再 通过 链条 带动 曲轴 与 电动 车 一 起 转动 。 

此 种 故障 通常 出 现在 应 用 轮 载 电动 机 的 电动 车 中 ， 且 雨 后 骑 行 时 出 现 得 较 多 。 当 
故障 出 现时 ， 在 飞轮 弹道 处 滴 少 许 机 油 ， 使 弹道 得 到 润滑 即 可 排除 故障 。 


【问答 32] 电动 车 控制 器 出 现 故 障 ， 如 何 检测 ? 


电动 车 控制 器 是 否 出 现 故障 是 通过 检测 来 判断 的 。 电 动车 控制 器 的 检测 包括 控制 
器 的 效率 和 功能 两 个 方面 。 检 测 时 ， 可 在 电动 车 电路 中 串 和 测量 仪表 进行 测定 ， 也 可 
以 对 单个 控制 器 进行 测定 

电动 车 使 用 的 电动 机 有 无 刷 和 有 刷 两 种 ， 两 种 电动 机 的 控制 器 大 体 相 同 ， 只 是 在 
控制 器 与 电动 机 的 接线 方面 有 所 区 别 。 另 外 ,不 同 显示 功能 的 控制 器 ， 其 接线 不 一 
样 ， 检 测 时 ， 显 示 盘 必须 与 控制 器 相配 套 。 

(1) 控制 器 性 能 的 检测 

按 图 1 -8 тох, 在 鞭 电 池 与 控制 宫 之 间 串 接 一 个 可 变 电 阻 器 。 电 动机 转动 时 调 
节 可 变 电 阻 器 ， 者 电动 机 出 现 瞬 间 停 转 ， 此 点 则 为 从 电压 保护 点 。 
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图 1-8 检测 控制 器 示意 图 


(2) 无 刷 电动 机 控制 器 好 坏 的 检测 

无 刷 电动 机 控制 器 的 检测 如 图 1-9 所 示 ， 用 万 用 表 的 电阻 挡 测 无 刷 电动 机 控制 
器 的 正 负电 源 进 线 与 电动 机 三 根 线 间 的 电阻 是 否 相 同 ， 若 阻 值 相 同 ， 则 说 明 该 无 刷 电 
动机 控制 句 正 常 ; 若 与 一 根 线 电阻 阻 值 不 相同 ， 则 说 明 控 制 器 是 损坏 的 。 若 正 负 电源 
进 线 与 电动 机 三 根 线 间 的 电阻 值 相 同 ， 再 在 线 检 测 一 下 堆 尔 和 手柄 的 5V 电压 是 否 正 


省 -让 


常 。 若 不 正常 ， 则 说 明 其 损坏 ; 若 均 正常 则 说 明 该 无 刷 电动 机 控制 器 是 好 的 。 
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图 1 - 9 用 万 用 表 检 测控 制 器 
【问答 33] 判断 电动 车 蓄电池 容量 是 否 正常 的 通用 方法 是 什么 ? 
电动 车 蓄电池 容量 是 否 正 常 是 通过 专用 仪器 来 检测 和 判断 的 。 检 测 电 动车 蓄电池 























1-10) 进行 
1) 用 检测 


极 ) 夹子 分 别 夹 在 被 测试 的 蓄电池 的 正 、 负 


极 上 。 


2) 按 下 检测 仪 的 红色 检测 键 ， 注 意 不 要 
超过 5s， 该 检测 
红色 、 红 色 刻 度 之 外 指示 分 别 表示 蓄电池 容量 
正常 、 到 电 、 必 须 充 电 、 断 格 损坏 四 种 情况 
如 果 检 测 表 的 指针 停 在 正常 的 绿色 的 刻度 上 ， 
说 明 蓄 电池 正常 





























тат оты; 
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的 容量 ， 可 采用 专用 蓄电池 容量 检测 仪 《 见 a 





检测 。 其 具体 检测 方法 如 下 : 
仪 的 红色 (正极 )、 黑 色 ( 负 














仪 的 显示 表 上 有 绿色 、 黄 色 、 d 


е 


\ 
电子 仪器 八 厂 





tè 

F 
不 
Kl 
过 
5 
P 
SS 


a 





; 若 指 针 停 在 黄色 刻度 上 ， 说 
若 指 针 停 在 红色 刻度 上 ,说明 ”图 1-10 电动 车 蓄电池 容量 检测 人 


























蓄电池 必须 充电 ; 如果 指 针 停 在 红色 刻度 之 外 ,， 则 说 明 蓄 电池 已 经 断 格 损坏 。 


3) 该 仪器 




















每 次 只 可 检测 一 块 6V 或 12V 的 蓄电池 ， 如 电动 车 采用 24V、36V、 











48V、60V 等 组 合 蓄电池 ， 应 分 次 逐 块 检测 单 块 蓄电池 。 
【问答 34] 判断 电动 车 蓄电池 好 坏 的 通用 方法 是 什么 ? 

















电动 车 蓄 





电池 的 检查 包括 著 电 池 外 观 的 检查 、 蓄 电池 溢 流 阔 的 检查 、 蓄 电池 气 密 








性 的 检查 和 蓄 





电池 容量 的 检查 等 几 个 方面 。 





(1) ëB? 





由 外 观 的 检查 


检查 蓄电池 是 否 变形 、 破 损 、 渗 漏 、 污 染 等 。 





(2) ш? 


а Ja її IR] Пу) Ж Ж 


K а ЙН. ЛУ P j F. Je K С ВА BL Д. Sr 
下 ,看 其 是 否 粘连 、 松 动 或 损坏 。 


(3) 蓄电池 





的 气 密 性 检查 


拆 下 蓄电池 ， 用 气压 测试 装置 〈 可 用 血压 计 代 蔡 ) 往 葛 电池 内 充气 ,使 压力 达到 


30 一 40kPa， 观 





察 压力 表 是 否 稳 定 。 也 可 以 将 蓄电池 置 于 水 中 观察 是 否 有 气泡 溢出 。 








若 压 力 表 的 压力 迅速 下 降 或 放 入 水 中 后 有 气泡 溢出 ， 均 说 明 蓄 电池 的 气 密 性 不 良 。 
(4) 蓄电池 容量 的 检查 




















先 将 蓄电池 充满 电 ， 再 采用 1.75A 的 电流 进行 放电 ， 待 蓄电池 的 电压 降 到 





























10. 5V 时 停止 放电 ,将 放电 的 小 时 数 乘 以 1. 75A， 即 为 该 蓄电池 的 实际 容量 。 将 实际 











容量 与 正常 值 力 





[以 比较 ， 即 可 进行 判断 。 


(5) 蓄电池 是 否 短 路 或 断路 的 检测 
打开 蓄电池 ， 用 金属 丝 接触 蓄电池 内 部 的 金属 条 ， 测 量 其 单 格 电压 是 否 正常 。 若 


















































异常 ， 则 说 明 该 蓄电池 存在 短路 或 断路 。 
(6) 极 板 是 否 硫化 的 检测 























在 正常 充 
达到 2. 9V/ 格 ， 








EE 时 ， 测 量 其 充电 电流 ， 千 充电 电流 很 小 ， 而 蓄电池 电压 上 升 很 快 ， 可 








而 且 一 放电 就 下 降 到 1. 8V/ 格 以 下 ， 则 一 般 是 蓄电池 极 板 硫化 。 
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【问答 35] 判断 电动 车 充电 器 好 坏 的 通用 方法 是 什么 ? 


电动 车 充电 器 的 好 坏 ， 可 通过 检测 充电 器 的 实际 充电 参数 进行 判断 ， 具 体操 作 方 
法 如 图 1-11 所 示 。 利 用 一 组 放 过 电 的 蓄电池 ， 将 蓄电池 、 电 流 表 、 充 电器 连接 起 
来 ， 接 通 市 电 ， 测 量 其 充电 电流 和 电压 ， 并 记录 。 然 后 对 可 变 电 阻 器 进行 调节 ， 观 察 
电流 、 电 压 的 变化 并 做 好 记录 ， 直 到 充电 器 显示 充足 电 或 终止 充电 为 止 ， 将 所 测 得 的 






































































































































参数 与 正常 的 充 











参数 进行 对 比 ， 如 偏差 较 大 ， 则 可 判断 充电 器 可 能 不 正常 。 
























































图 1-11 充电 器 检测 示意 图 











【问答 36] 判断 电动 车 电动 机 性 能 好 坏 的 通用 方法 是 什么 ? 


对 电动 车 电动 机 性 能 好 坏 的 检测 ， 主 要 有 直观 检查 和 测量 电阻 两 种 方法 。 
(1) 直观 检查 






































检查 电动 机 外 表 有 无 破损 现象 ;检查 电源 连接 是 否 正确 ， 有 无 断 线 ;检查 换 向 央 

















是 否 偏心 ， 电 刷 与 换 向 器 的 接触 面 是 否 正 常 ， 正 常 时 换 向 器 应 占 电 刷 面 积 的 75%% 以 



































上 ， 否 则 会 造成 接触 不 良 而 打 火 ; 检查 电 刷 是 否 磨损 过 大 、 电 刷 与 刷 握 的 装配 是 否 正 
确 、 电 刷 的 弹力 是 否 太 弱 ， 知 电 刷 弹力 不 够 或 位 置 装配 不 正确 ， 均 会 造成 电 刷 打 火 现 


象 。 




















(2) 测量 电阻 
检查 绕组 绝缘 电阻 是 否 符合 要 求 ， 可 用 万 用 表 进 行 测试 ， 一 般 在 冷 态 〈 室 温 ) 下 














测量 ， 再 换算 成 ; 














AS 〈75C )。 正 常 时 ， 热 态 下 的 绝缘 电阻 应 不 低 于 5MQ， 否 则 说 明 




















该 电动 机 绝缘 不 良 。 


2.1 


第 2 w 


电动 车 带 件 参数 


电动 车 常用 集成 电路 资料 


1. A3932SEQ 















































































































































































































































































































































引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 

1 PGND 地 

2 RESET 复位 

3 GLC 低 端 ， 外 部 NMOSFET 驱动 器 栅 极 驱动 输出 

4 5С 连接 到 电动 机 

5 GHC 高 端 ， 外 部 NMOSFET 驱动 器 栅 极 驱动 输出 A3932SEQ 为 三 

6 CC 升 压 电容 高 端 连 接 〈 高 端 栅 极 驱动 器 正 电源 ) 相 无 刷 直流 电动 机 

7 GLB 低 端 ， 外 部 NMOSFET 驱动 器 栅 极 驱动 输出 控制 器 ， 其 大 电流 

8 SB 连接 到 电动 机 栅 极 驱动 能 力 能 驱 

9 GHB 高 端 ， 外 部 NMOSFET 驱动 器 栅 极 驱动 输出 动 功率 MOSFET, 

10 CB 升 压 电容 高 端 连接 (高 端 栅 极 驱 动 器 正 电 源 ) 支持 12 — 50V H 

11 GLA 低 端 ， 外 部 NMOSFET 驱动 器 栅 极 驱动 输出 动机 电源 电压 ， 集 

2 SA 连接 到 电动 机 成 了 起 动 程序 的 高 

13 GHA 高 端 ， 外 部 NMOSFET 驱动 器 栅 极 驱动 输出 mad, Ki 

14 СА 升 压 电容 高 端 连接 〈 高 端 栅 极 驱动 器 正 电 源 ) 度 降低 驱动 N W 

5 VREG 13V 电压 输出 〈 低 端 栅 极 驱动 和 升 压 电容 充电 电路 ) | š MOSFET 驱动 

16 LCAP 连接 0. 1pF 的 退 耦 电容 (为 内 部 5V 参考 ) 器 的 外 接 元 器 件数 

7 FAULT 漏 极 输出 ， 以 显示 故障 状态 量 ， 包 括 有 可 选择 

MODE 模式 的 同步 整流 器 ， 最 

19 VBB 电源 大 限度 降低 MOS- 

20 H1 霍 尔 传感器 输入 dee e 

21 H3 霍 尔 传感器 输入 e ere 
e 管 ， 提 供 ж 

22 H2 霍 尔 传感器 输入 MOSFET 的 各 种 

23 DIR 反 向 旋转 保护 ， 采用 32 个 

24 BRAKE 制 动 功能 逻辑 输入 引 脚 PLCC 封装 ， 

25 SR 同步 校正 输入 可 用 在 电动 机 控 

- TACH Seng EH 制 。A3932SEQ 81 

7 PWM 速度 控制 输 

x SS ЖЫЙ A M F IEE P ТЕЕ" иаи ? 

(RT) 和 电容 器 (CT) 

29 SENSE 模拟 输入 到 电流 限制 比较 器 

30 REF 模拟 输入 到 电流 限制 比较 器 

31 DEAD 模拟 输入 

32 AGND 地 
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VBB 
LCAP| AN DIE - I VREG 
ao | ХН ши LE Jee 
H tew || | 
H2 
Ss & matan — 08 GHC 
TACH| О.Р. 
BRAKE bad | LSC 
ы SS | gun 
MODE ЕА ЖИН | [pean 
РУМ ы 
SR І Е 
ЕС ~ 
ОРЗ ES ' PGND 
S 对 地 短路 -| v 
e Ee Si op FAULT 
Мо ХШ АСВ 
SENSE 7 
图 2-1 A3932SEQ 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
2. А8901 
| 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 LOAD SUPPLY 5V 电动 机 电源 
2 CENTERTAP 电动 机 中 心 抽 头 连接 (为 反 电动 势 检测 电路 ) 
3 Csr 起 动 振荡 器 的 定时 电容 
4 Cwp 看 门 狗 定时 电容 
5 OUTA 功率 放大 器 A 输出 至 电动 机 
6 GND 地 
] GND ы 该 集成 块 为 三 相 无 刷 
8 OUTB 功率 放大 器 B 输出 至 电动 机 直流 电动 机 控制 器 / 驱 
9 OUTC 功率 放大 器 C 输出 至 电动 机 动 器 ， 带 有 反 电 动 势 。 
NC эв Н 内 部 结构 及 应 用 电路 
1 TACH 浸 辑 电 平 转速 计 输 入 为 速度 控制 回路 | 如 图 2 "Dr 
2 REF 逻辑 电 平 参考 输入 (为 速度 控制 回路 ) 
3 FILTER 模拟 电压 输入 至 控制 电动 机 电流 
4 DATA 串 行 端口 数据 输入 与 输出 
5 LOGIC SUPPLY 5V 逻辑 电源 
6 RESET 复位 
7 CLOCK 串 行 端口 时 钟 输入 



























































































































































































































































































































































































































































































































































































































































( 续 ) 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
18 GND 地 
19 GND 地 
20 CHIPSELECT 数字 写 选 通 输入 ( 低 电 平 有 效 ) 
EE ET EE EE dofteg det 
21 READ/WRITE SE EE 2 
GEHA, ИК = 5) 
22 Ср 换 相 电容 
23 Сы 换 相 电容 
24 FCOM 逻辑 电 平 信号 (每 一 个 反 电动 势 过 零 状 态 更 改 ) 
o Go o 
JEE 
ETIR (1) 
OUT, >— LJ 换 相 延 迟 ei Ц 
换 换 
OUT, HN | 相 起 动 | 相 re) 
H 28 Jead | |2 
OUT, 辑 | BLANK ERE: |> | © 
1 
O 看 门 狗 定 时 器 
расл T 
a| [тш — О П, 
| 
pD 
© 00 E) 
+5V 
= ў 
VRET = I 24—— FCOM 
2 换 ER Сы 
相 (Dm == 
оте Ë 延 PP 
eg EC 3R = 
Ес H 4 211—0 READ/WRITE 
e | [70}—о СНІРЅЕГЕСТ 
6 19 
= A ИР 
= 777 = 
8 | |. (La CLOCK 
9 | 12 IL RESET 
* | | TO NC 端 | Мор DS 
TACHo 一 [II [4] DATA 
REF o—{12| Be 
SE КЪ 
SM = 
Se Сы 
2-2 А8901 内 部 结构 框图 及 应 用 电路 
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3. A8902 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 LOAD SUPPLY 5V 或 12V 电动 机 电源 
2 Coz 换 相 电容 
3 Сур 看 门 狗 定 时 电容 
4 Csr 起 动 振荡 器 的 定时 电容 
功率 放大 器 A 输出 至 电动 
5 OUTA 
机 
6 GND 地 
7 GND 地 
8 OUTB 功率 放大 器 BB 输出 至 电动 机 
功率 放大 器 C 输出 至 电动 
9 OUTC 
机 
CENTERTAP 电动 机 中 心 抽 头 连接 (为 
反 电 动 势 检测 电路 ) 
11 BRAKE 制 动 信号 
— 该 集成 块 为 三 相 无 刷 直 流 电动 
Des E 机 控制 器 /驱动 器 ， 带 有 反 电动 
А ЧИЗИ 模拟 电压 输入 至 控制 电动 势 。 ИЛИНЕ Е 用 电路 如 图 
| 机 电流 а 
14 SECTOR DATA 串 行 端 口 数据 输入 与 输出 
15 LOGIC SUPPLY 5V 逻辑 电源 
时 钟 输入 (为 速度 参考 计 
6 OSC ILLATOR | 
Жой) 
7 DATA OUT 行 数 据 输出 
8 GND 地 
19 GND 地 
20 RESET 复位 
数字 写 选 通 输入 〈 低 电 平 
21 СНІР SELECT 、 
有 效 ) 
22 CLOCK 串 行 端 口 时 钟 输入 
23 DATA IN 串 行 数 据 输入 
24 Сы 换 相 电容 
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ү ЛЕ 
制 动 Hinz 
i 
Gees — шшк - —@ 
Jo й. 
OUTB 向 起 动 | | 向 > @ 
KS 2 振荡 器 [| Ж 
OUTC ш | BLANK El — © 













































































































































































看 门 狗 定 时 器 

























































































a Ah i B PLE d 
@—— enen -| ds kas Te 
í == 
@— її =| MUX 热 停 机 
O 
18- 
а) o A 
оу 
e 
BYPASS 
== NG 
VRET 一 1 урь 换 相 延迟 24 "lm 
2 123 |0 DATA INT 
Суз = 
3 ч 22}—o CLOCK 
Cwp да! 
4 i 21}— CHIP SELECT 
== Csr 
5 | 20]—о RESET 
|| 
II | GE 9 ае 
7 8 BYRASS 
8 | мох} [17 о DATA OUT 
9 | FLL 116 ОО$С ILLATOR 
| 
11 10 5|_Ф-о +57 с 
ЛЕ SECTOR Ee 
о 11 Gët A ° 
Co MES DATA 
Rp g Т2 3 | | 
Ei ЛЫ 
JL = Cres We B 
0.22uF 
图 2-3 А8902 内 部 结构 框图 及 应 用 电路 
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4. ADC0809 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 

1 IN3 8 路 模拟 量 输 入 

2 IN4 8 路 模拟 量 输 入 

3 IN5 8 路 模拟 量 输 入 

4 IN6 8 路 模拟 量 输入 

5 IN7 8 路 模拟 量 输入 

6 START A -DD 转换 起 动 信号 

7 EOC A - D 转换 结束 信号 

8 2= 8 位 数字 量 输出 

9 OUTPUT ENABLE 输出 起 动 

10 CLOCK 时 钟 脉冲 输入 ADC0809 是 美国 国家 半 

1 Voc 电源 导体 公司 生产 的 CMOS 工 

2 Var (+) 基准 电压 2. 8 通道 、8 2 e OB HR 

3 CND D 式 A -DD 转换 器 。 其 内 部 有 

14 2=' 8 位 数字 量 输出 SE 

e SCH 8 位 数字 县 输出 以 根据 地 址 码 锁 存 译 码 后 的 

A TETE EER SH, ge 

7 278158 8 位 数字 量 输出 We 

18 21 8 位 数字 量 输出 Se 
的 8 位 通用 A-D 芯 片 。 采 

2 Ee 用 28 引 脚 双 列 直 搬 式 封装 

20 2—2 8 位 数字 量 输出 

21 2-1MSB 8 位 数字 量 输出 

22 ALE 地 址 锁 存 允许 信号 

23 ADD C 3 位 地 址 输入 线 

24 ADD B 3 位 地 址 输入 线 

25 ADD A 3 位 地 址 输入 线 

26 IN0 8 路 模拟 量 输入 

27 ІМІ 8 路 模拟 量 输入 

28 IN2 8 路 模拟 量 输入 

5. AT89C2051 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 & E 

1 RST 复位 输入 AT89C2051 是 美国 ATMEL 

2 P3.0 (RXD) 双向 输入 /输出 〈 串 行 输入 ) 公司 生产 的 一 种 低 电 压 、 高 性 

3 P3.1 (ТХ) 双向 输入 /输出 《品行 输出 ) E h U 

n Se DESEN 带 2KB 的 闪存 和 可 擦 可 编程 只 
读 存储 器 (EPROM) 及 128B 

Š XTAL 振荡 器 输入 的 存 取 数据 随机 存储 器 

6 P3. 2 (INTO) 定时 /计数 器 0 外 部 输入 (RAM), AT89C2051 内 部 结构 

7 рз. 3 (INTI 定时 /计数 器 1 外 部 输入 如 图 2 一 4 所 示 


































































































































































































































































































































































































































































































( 续 ) 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
8 P3. 4 (TO) 双向 输入 /输出 
9 P3.5 (Т1) 双向 输入 /输出 
0 GND 地 
SSES АТ89С2051 是 美国 AT- 
1 P3.7 双向 输入 /输出 MEL 公司 生产 的 一 种 低 电 
2 P1.0 (AINO) 8 位 双向 输入 /输出 压 、 高 性 能 CMOS、8 位 单 
8 P1.1 (AIN1) 8 位 双向 输入 /输出 片 机 ， 片 内 带 2KB 的 闪存 
4 Р1.2 8 位 双向 输入 /输出 和 可 擦 可 编程 只 读 存 储 器 
5 Р1.3 8 位 双向 输入 /输出 (ЕРКОМ) 及 128B 的 存 取 
6 Pl.4 8 位 双向 输入 /输出 数据 随机 存储 器 CRAM) 
- AT89C2051 内 部 结构 如 图 
7 Р1.5 8 位 双向 输入 /输出 
2 -4 所 示 
8 P1. 6 8 位 双向 输入 /输出 
9 P1.7 8 位 双向 输入 /输出 
20 Vcc 电源 
Усс 
КАМ М 
GND © Г” КАМ 闪存 -一 一 一 
ZZ) | 
| x ш E 
B 寄存 器 | | ACC EE SÄI WI ZG 
mine? | 程序 监控 ed 
ër РС ЖИ |<—- 
中 断 , 连 续 , 端 11 和 定时 
模块 
Fa m | 程序 控制 | 一 
”| 定时 控制 | 寄存 指令 | 1 = DPTR —— 
) Y 
ШТ ЖИП 3 
闭锁 闭锁 
F I! À 
OSC š З | = На ИНИ 
端 111 6 Led 端 113 张 动 
АЛАМ ААА 
ШИШ TYTTYTTTYTTYTTTY ҮҮҮҮҮҮ 
P1.0~P1.7 P3.0~P3.5 P3.7 
图 2-4 АТ89С2051 内 部 结构 框图 
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6. CP1205 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 

1 BT 顶部 驱动 输出 

2 AT 顶部 驱动 输出 

3 FWD/REV 前 进 / 后 退 

4 SA 传感器 输入 

5 SB 传感器 输入 

6 SC 传感器 输入 

7 ENABLE 输出 使 能 

8 REF 基准 输出 

CP1205 是 无 刷 直流 电动 

9 V SENSE 电流 感应 同 相 输入 机 控制 电路 ， 它 包含 实现 开 
环 、 三 相 或 四 相 电 动机 控制 

0 osc 振荡 天 所 需 的 全 部 功能 。 此 电路 包 
医 转子 位 子 检 沉 温度 

ii VIR 误差 放大 器 同 相 输入 括 转 子 位 子 检测 器 、 温 度 补 
偿 基 准 、 锯 齿 波 振荡 器 、 三 

2 VIR 误差 放大 器 反 相 输入 个 集 电 极 开路 的 高 速 驱动 器 
和 三 个 大 电流 的 低速 驱动 

3 OUT 误差 放大 带 输 出 /PWM 输入 器 ， 适 用 于 驱动 功率 MOS- 

e БАШТ БП FET, СР1205 可 以 完全 和 替 
代 MC33035， 用 作 电 动车 

5 V SENSE 电流 感应 反 相 输入 等 直流 无 刷 电 动机 控制 的 集 
成 电路 ， 其 内 部 结构 如 图 

16 GND 地 2 -5 所 示 

7 Vcc 电源 

18 VC 底部 驱动 工作 电压 

9 CB 底部 驱动 输出 

20 BB 底部 驱动 输出 

21 AB 底部 驱动 输出 

22 60°/120° 60°/120° XE f% 

23 BRAKE 制 动 

24 CT 顶部 驱动 输出 
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А 
20kQ >I [14 
4 I q í | 
: Í 
20kQ 
5 | z — J? 
+ — ` 
20kQ , = 
6 - 解体 器 
1 
+ & — 
I 40kQ Fd | ~ 
+ 24 
m 40kQ & 
| Juin 
apo = 
({)25нА 
7 EN 
— 
17 RHE ` == 
p> 
18 锁定 
二 十 
> 
` I 
— Gë"? A 一 
9.1V F F =1 N |l 
= К. & p 
8 " С 
十 + == 
ВЯ 
и | К | 
лю? = V 
>l ~ | 120 
12 H & L 
SE 过 热 保护 4 
и | JI 
13 让 PWM 锁 存 2 
R >l ` 19 
一 Lyg] ú P 
S ` 
& = 
10 == 锁 存 
振荡 如 dE 
S EN 
& 
40kQ 
R CZ 9 
|! 
= 100mV 














图 2-5 
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CP1205 内 部 结构 示意 图 
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7. HT45RM03A 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 PB5/AN5 8 位 双向 输入 与 输出 / 模 - 数 转换 输入 
2 PB4/ AN4 8 位 双向 输入 与 输出 / 模 - 数 转换 输入 
3 PA3/COUT 8 位 双向 输入 与 输出 /比较 器 输出 
8 位 双向 输入 与 输出 /比较 器 负 端 信 
4 PA2/CVINN 
号 输入 
_ 8 位 双向 输入 与 输出 /比较 器 正 端 信 
5 PA1/CVINP 
号 输入 
8 位 双向 输入 与 输出 /运算 放大 器 正 
6 PA0/OPVINP a 
端 信号 输入 
8 位 双向 输入 与 输出 / 模 - 数 转换 输 
7 PB3/AN3/OPVINN SES Re 
入 /运算 放大 器 负 端 信号 输入 
8 位 双向 输入 与 输出 / 模 - 数 转换 输 
8 PB2/AN2/OPOUT un, 
入 /运算 放大 器 输出 
9 PB1/AN1 8 位 双向 输入 与 输出 / 模 - 数 转换 输入 
0 PB0/ ANO 8 位 双向 输入 与 输出 / 模 - 数 转换 输入 
1 VSS 地 
6 位 双向 输入 与 输出 /脉冲 宽度 信号 
12 PC0/PWM0 К 
输出 
6 位 双向 输入 与 输出 /脉冲 宽度 信号 HT45RM03A 为 直流 无 刷 
3 РС1/РУ/МО Е 
输出 电动 机 用 8 位 
Se eu 网 位 双向 输入 与 输出 /脉冲 宽度 信号 ОТР 单片机 ， 采 用 28 引 脚 
输出 SKDIP/SOP, 应 用 在 电 
立 双向 输入 与 和 输出 /脉冲 宽度 信号 | у, уу. 
iz PGSZPWMI к 位 双向 输入 与 输出 /脉冲 宽度 信 动 自行 车 控制 器 中 
ШЦ 
6 位 双向 输入 与 输出 /脉冲 宽度 信号 
16 PC4/PWM2 
输出 
6 位 双向 输入 与 输出 /脉冲 宽度 信号 
7 PC5/PWM2 e 
输出 
1 位 双向 输入 与 输出 /可 编程 分 频 输 
8 PD0/PFD 
出 
19 RES 复位 端 
20 VDD 电源 
21 OSC1 晶体 振荡 器 输入 
22 OSC2 晶体 振荡 器 输出 
23 PA7/INT1 8 位 双向 输入 与 输出 /外 部 中 断 信 号 
24 PA6/INT0C 8 位 双向 输入 与 输出 /外 部 中 断 信号 
25 PA5/INTOB 8 位 双向 输入 与 输出 /外 部 中 断 信号 
26 PA4/INTOA 8 位 双向 输入 与 输出 /外 部 中 断 信 号 
8 位 双向 输入 与 输出 / 模 - 数 转换 输入 
27 |PB7/AN7/TMR0O/TMR1 | An s 
/定时 器 与 计数 器 信号 
28 PB6/ AN6 8 位 双向 输入 与 输出 / 模 - 数 转换 输入 
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8. HT46R47 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 E 

1 PA3/PFD 8 位 双向 输入 /输出 

2 PA2 8 位 双向 输入 /输出 

3 PAI 8 位 双向 输入 /输出 

4 РАО 8 位 双向 输入 /输出 

5 PB3/AN3 4 位 双向 输入 /输出 

6 PB2/AN2 4 位 双向 输入 /输出 

7 РВІ/АМ№І 4 位 双向 输入 /输出 

8 PB0/ AN0 4 位 双向 输入 /输出 

9 Vss 地 该 集成 块 为 CPU， 是 电 

10 PD0/PWM 双向 输入 /输出 /脉冲 调制 动车 控制 器 的 微 处理 器 

11 RES 施 密 特 触 发 器 复位 输入 

2 Ур 电源 

13 OSC1 振荡 信号 

14 OSC2 振荡 信号 

5 PA7 8 位 双向 输入 /输出 

16 PA6 8 位 双向 输入 /输出 

17 PA5/INT 8 位 双向 输入 /输出 

8 PA4/TMR 8 位 双向 输入 /输出 

9. IR2103 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 WE 

1 Усс 电源 

2 HIN 高 端 栅 极 驱动 输入 162103 为 半 桥 驱动 集成 芯片 ， 具 有 独立 的 高 端 / 低 端 输 

4 COM 公共 端 PDIP; 通道 悬浮 设计 ， 自 举 工 作 方式 ， 最 大 偏 值 电压 达 
600V; 机 驱动 电压 范围 为 10~20V; 欠 电 压 保护 ; 3. 3V、 

5 | LO | канан 5V、15V TREIE, DEER ENER, DE 

6 Vs 高 端 浮 动 返回 道 传 输 延 迟 匹配 ;内 部 设置 “ 死 区 ”时 间 ， 高 端 输出 与 
HIN 输入 同步 ; 低 端 输出 与 输入 异步 。IR2103 51 HEZ 

7 HO 高 端 栅 极 驱动 输出 及 内 部 结构 如 图 2 -6 所 示 

8 Vp 高 端 浮动 电源 
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Me 
IR2103 Е. L nk 
_ LEVEL 脉冲 HR ФНО 
死 区 SHIFT| |, ooe, 
时 间 P | Si EIN + HS | 
D 
ele d | 脉冲 Е Vs 
V J u zan Urs 
x ү, Е UV 
!|Мс шк; т К T š Жс 
de = 
2 | HIN HO | 7 ш 
LIN e 21 Tb LO 
TN x SL T] 
SE ` ар > 
4 | СОМ LO| 5 ——c 
图 2-6 1К2103 5ДЕ Л ру ИБ ЛЕ ЫЕ El 
10. IR2110 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 LO 低 端 栅 极 驱动 输出 
2 COM 公共 端 
3 Усс 低 端 电源 
4 NC 空 引 脚 
5 Vs 高 端 浮 动 电源 偏 移 电压 
6 VB 高 端 浮动 电源 电压 162110 为 高 压 悬 浮 驱 动 
H HO 高 端 机 极 驱 动 输出 器 ， 封 装 形式 采用 14 引 脚 
8 NC 空 引 有 PDIP, IR2110 引 脚 排列 及 
9 Урр 逻辑 电源 内 部 结 gd 如 图 2-7 所 示 
10 HIN 高 端 栅 极 驱动 输入 
11 SD 停机 
12 LIN 低 端 机 极 驱动 输入 
13 Vss 地 
14 NC EI 
[ > 
VoD IR2110 J хее SE ES 
R] БЕП DS R L Zu 
S Il e 滤波 器 5 о вы 
HNO [> 
— v. 
8 |NC HO| 7 | H H ° 
7| Von ув 5] sp [#>— ге xY 
По | нім Ve [5 H 欠 电 压 检测 IS 
>I Tonia & = 
De wa әтә ВЕ JE AA 
12 | LIN Усс [3] 0 fe П - d 延 时 PUR 
13 8 сом [2 меф Чеш сом 
14 {МС FN LO | 1 > 




















图 2-7 162110 引 脚 排列 及 内 部 结构 框 
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11. IR2112 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 

1 L OUT 低 端 信号 输出 

2 GND 地 

3 Усс 电源 

4 NC 空 引 脚 

5 Vs 控制 

6 Vi 控制 

TUE 高 端 信号 输出 IR2112 为 半 桥 式 转 换 驱 
动 电路 ， 封 装 形式 采用 14 

8 NC 空 引 脚 引 脚 DIP 

9 Ус 电源 

10 HIN 高 端 信号 输入 

1 GND 地 

12 L IN 低 端 信号 输入 

3 GND 地 

14 NC 空 引 脚 

12. IR2113 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 

1 LO 低 端 驱动 输出 

2 COM 公共 端 

3 Усс йн ш (JJ 2848 ЕЕ K J tB JE) IR2113 可 以 作为 高 端 与 

NC КИ 低 端 驱动 器 ， 封 装 形式 采用 
14 引 脚 DIP， 其 特点 有 : В 

5 У TE Wa PE 2JJ Ha, JE i Z HB, E А мш c er ушр À vm 

Ў š аа ааа 有 独立 的 低 端 和 高 端 输入 通 

6 VB 高 端 浮 动 电源 电压 19; 悬浮 电源 采用 自 举 电 

7 HO 高 端 驱 动 输出 路 ， 其 高 端 工 作 电压 可 这 
500V; 输出 的 电源 端 电 压 

8 NC 空 引 脚 范围 10 一 20V; 逻辑 电源 电 

9 Vpp 逻辑 电源 压 为 5~~15V; 工作 频率 高 ， 

н SES аал. 可 达 500kHz; 开通 、 关 断 
延迟 小 ， 分 别 为 120ns 和 

11 SD 停机 逻辑 输入 94ns, IR2113 引 脚 排列 及 

2 LIN 低 端 驱 动 输入 内 部 结构 如 图 2 — 8 所 示 

3 Vss 逻辑 地 

4 NC 空 引 鹏 
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j i 
Урр aii Т = р I ны 
Gi —Q I!O 
Rs жа hera | Ps. 
HIN Ọ PS |+ ій 
0 (E р 
SD 6— fJ Ve 
8] NC HO [7 CC 
9 | рр VB [6 Йй М H АЕ) 
IO] ніч vs Ë &| 王 本 
кыза мт LIN dë: ] 1—9 P Se LO 
12| LIN Усс [3 = К 延 时 
13] vss сом [2 Vsso "COM 
14| NC LO [1 ш М 
图 2-8 IR2113 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
13. IR2130、IR2132 
引 脚 号 | 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 Vcc 电源 
2 HIN1 高 端 驱动 输入 
3 НІМ? 高 端 驱动 输入 
4 HIN3 高 端 驱动 输入 
5 INI 低 端 驱动 输入 
6 LIN2 低 端 驱动 输入 
7 LINZ 低 端 驱动 输入 
8 FAULT 过 电流 或 过 电压 锁定 
9 ITRIP 过 电流 停机 输入 оез 
Ü CAO ELE 桥 驱 动 器 ， 是 一 种 高 电压 、 
1 Kb 会 出 D 
ML ЛЖ ЖШ ID 高 速度 的 功率 MOSFET 和 
1 CA 一 电流 放大 反 相 输入 IGBT 驱动 器 ， 封 装 形式 采 
2 Vss 地 用 28 引 脚 PDIP， 工 作 电 压 
3 Vs 低 端 返 回 和 同 相 输 入 Ho IO > 20V. IR2130; 
- 162132 引 脚 排列 及 内 部 结 
4 LO3 低 端 驱动 输出 | Ke 
ЖШ 2-9 所 示 
15 LO2 低 端 驱动 输出 
6 LO1 低 端 驱动 输出 
7 NC 空 引 脚 
8 Na 悬浮 电源 地 端 
9 HO3 高 端 驱动 输出 
20 Ves 悬浮 电源 
21 NC 空 引 脚 
22 Уз» 悬浮 电源 地 端 























(2) 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
23 HO2 高 端 驱 动 输出 162130, IR2132 为 三 相 
24 Vez 悬浮 电源 桥 驱 动 器 ， 是 一 种 高 电压 、 
高 速度 的 功率 MOSFET 和 
25 NC 空 引 脚 IGBT 了 驱动器， 封装 形式 采 
26 Vsi 悬浮 电源 地 端 用 28 引 脚 PDP， 工 作 电压 
BEES 为 10 一 20У. IR2130、 
о НО 高 端 驱动 输出 IR2132 引 脚 排 列 及 内 部 结 
28 VBl ТА а 0) 构 如 图 2 — 9 所 示 


















































































































































































































































































































































































































































Ув! 
WW 驱动 HOI 
Ш 
5 Nei 
LINI Va 
LIN2 驱动 > OHO2 
LIN3 1 VS2 
FAULT Vn3 
Ra ноз 
— Vs; 
Усс e 
A zE 驱动 LOI 
т 8 шю | 一 
САО A К] 02 
ВЕ 
CA- 0— Ey 电流 放 162130782132 
>= Хх] LO3 
Vsse—h И — Vso 
图 2-9 IR2130, 162132 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
14. IR2181 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 HIN 高 端 驱动 输入 
2 LIN 低 端 驱动 输入 Ре 
ІК2181 为 高 端 与 低 端 驱 
И 公共 端 
3 COM 公共 端 动 器 ， 封 装 形式 采用 8 引 脚 
4 LO 低 端 驱动 输出 PDIP, 工作 电压 为 10 一 
5 Усс 电源 20У. 
i x DESSERT IR2181 引 脚 排列 及 内 部 
结构 如 图 2-10 所 示 
7 HO 高 端 驱动 输出 
8 Ув 高 端 悬浮 电源 
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ch чо "ir 
x GG 
Ss П; Е ті io 
EE 28 s 
HIN B l 了 Ve 
N I IR2181 —— ccc 
1 (HIN Ув | 8 元 = 
5 |м ноя | 压 检测 ого 
= Va COM SL V Е 
3 [COM vs| 6 LIN p> EE 延 时 =] Ste 
4 О Усс| 5 
+ A 
= v 
图 2-10 IR2181 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
15. IR2183 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 HIN 高 端 驱动 输入 
2 LIN 低 端 驱动 输入 
` AA HE aan 
3 COM 公共 端 162183 为 半 桥 驱动 器 ， 
Д LO 低 端 驱动 输出 封装 形式 采用 8 引 脚 PDIP, 
工作 电压 为 10 ~ 20У, 
5 Усс 电源 IR2183 引 脚 排列 及 内 部 结 
6 Vs 高 端 悬 浮 电源 返回 Ge 
7 HO 高 端 驱动 输出 
8 VB 高 端 悬 浮 电 源 
у. 
| A i 
IR2183 E SCH HO 
= - F Vs 
1 [HN Vej | 
2 | по[5 ] Vec 
3 |COM Vs| 6 LO 
4 |LO Vcc| 5 
COM 
Vss 
ЕВ 
= v 














图 2-11 162183 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
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16. IR2184 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 IN 高 端 与 低 端 驱 动 输入 
2 SD 停机 逻辑 输入 
9 COM 公共 端 IR2184 为 半 桥 驱动 器 ， 
4 LO 低 端 驱动 输出 封装 形式 采用 8 引 脚 FDIP， 
工作 电压 为 10 ~ 20У, 
5 Vec 电源 IR2184 引 脚 排列 及 内 部 结 
6 Vs 高 端 悬浮 电源 返回 ЖШ 2-12 所 示 
7 HO 高 端 驱动 输出 
8 Ув 高 端 悬浮 电源 
1 7 Vn 
поп Gi, 
IR2184 R HO 
каша 
VB Ar К 
IN US 一 一 F Vs 
1 |N VB ] 
Cla по J Vec 
SEN % Б! 1, LO 
4 |LO Vec - e v = 
SD RE нї а SE COM 
ER 
— v 
图 2-12 162184 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
17. KA3842 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 Comp 误差 放大 补偿 
2 Ven 误差 放大 输入 
KA3842 是 专 为 脱 线 和 DC 一 DC 开关 电源 应 
3 ISENSE 过 电流 保护 检测 设计 的 恒 频 电流 型 PWM 控制 器 ， 采 用 8 引 
` — HILI Br Зе; 电流 脉冲 宽度 调制 器 ， 输 入 
4 | Rr/Cr 振荡 电压 范围 5~30V， 最 大 功 耗 为 1W， 振 荡 器 频 
G 地 率 三 500kHz， 基 准 电压 为 5V， 电 压 调整 率 为 
6mV， 电 流 调 整 率 为 emA， 输 出 端 最 大 电流 
6 Output 脉冲 信号 输出 为 1000mA， 最 大 占 空 度 为 95%。KA3842 引 
脚 排列 及 内 部 结构 如 图 2 — 13 所 示 
T Усс 电源 
8 VREF 基准 电压 (БУ) 
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7 
8 A зу [ГТ ү 
$ жн Si — | 5 
ED Нш au 
= ҮТ; [Т] 
Сот 1 8 | V 
Ë ge KA3842 
12Урвр а. 
VrB | 2 7 Vcc = es Ch 
Se ' SIS CH 
m+ 2 К EJS 
ISENSE | 3 6 | Output 1 PERAN zae b 5 
锁 存 器 
s 
3 
Rr/Cr| 4 5 | Gnd ОМ 
Eet, 
` RES 
2-13 KA3842 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
18. 127805 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 INPUT 输入 端 
L7805 为 三 端 稳 压 块 ， 采 用 TO 一 220 封装 ， 
、 输出 电压 为 4.8 一 5.2V， 输 入 电压 为 7.5 一 
2 OUTPUT 输出 端 EEN 
20V， 工 作 温度 范围 为 一 55 一 十 150"C L7805 
内 部 结构 如 图 2 - 14 所 示 
3 GND 地 
1 L7805 
о 
INPUT Ó Ó 4 
AS0 
一 一 保护 
voa | 基准 к 
iaia A 2 
误差 放大 + „——с 
OUTPUT 
L] 
热 保护 
3 
GND 
图 2-14 L7805 内 部 结构 框图 





19. LB11690 
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引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 
1 GND 地 
2 RFGND 地 
3 RF 输出 电流 检测 
4 WL 低 端 N 沟 道 功 率 管 栅 极 驱动 输出 
5 Wour 高 端 N 沟 道 功率 管 源 极 电压 检测 
6 WH 高 端 N 沟 道 功 率 管 栅 极 驱动 输出 
7 VL 低 端 N 沟 道 功率 管 栅 极 驱动 输出 
8 Vour 高 端 N 沟 道 功率 管 源 极 电压 检测 
9 VH 高 端 N 沟 道 功率 管 栅 极 驱动 输出 
10 UL 低 端 N 沟 道 功 率 管 栅 极 驱动 输出 
11 Оорт 高 端 N 沟 道 功率 管 源 极 电压 检测 
12 UH 高 端 N 沟 道 功率 管 栅 极 驱动 输出 
3 IN1 霍 尔 传感器 信号 输入 
4 IN2 霍 尔 传感器 信号 输入 
5 IN3 霍 尔 传感器 信号 输入 
6 RES 复位 输入 
7 EI 十 积分 放大 器 同 相 输入 
18 EI— 积分 放大 器 反 相 输入 
19 TOC PWM 波形 比较 〈 积 分 放大 器 输出 ) 
20 PWM PWM 振荡 器 频率 设置 
21 FV 霍 尔 信号 单 触发 脉冲 输出 
22 RC 霍 尔 信号 单 触 发 脉冲 振幅 设置 
23 HP 霍 尔 信号 三 相 复合 输出 
24 CP2 电荷 泵 电容 连接 
25 CP1 电荷 泵 电容 连接 
26 LVS 低 电 压 保护 电压 检测 
27 V5 5V 电源 (控制 电路 电源 ) 
28 V12 12V 电源 (UL、VL 与 WL 输出 块 电源 ) 
29 Усс 电源 
30 Ув 电荷 泵 输出 




















LB11690 是 
机 控制 器 集成 芯 











于 36V 无 刷 电 动 





片 ， 其 特点 有 : Ж 





取 三 相 双 极 、 直 接 PWM 了 驱动 ;内 

















置 升 压 电路 ， 用 





于 电动 机 绕组 驱动 














KEEN 





全 部 
FET МЖ; 最 大 工 
45V, 最 大 输出 电 ， 


N 型 MOS- 
作 电 压 为 十 
Ж 为 40mA; 














PWM 振荡 频率 为 39KHz (标准 


值 ) ， 可 替代 MC33035 Ж 


芯片 的 组 合 ; 


(10. 16mm X 27.0mm ) 





其 他 几 个 
采 DIP30SD 


封 装 。 




















LB11690 引 脚 排列 及 内 部 结构 如 


图 2-15 所 示 
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FV RC HP CPI CPZ уз 
[ [ Í I I I 
Ey DVI2 
单 触发 HP 电荷 条 ЗУБЕ | оуан 
1 о ХУ 30 Vec 
VB 
LVS 
TOC I Y Үү 
[OUH 
Е1-9—4 – LVSD 
PQ UOUT 
E + a ` | 一 | =O UI. 
LB11690 Е р; 
Д | 1—4 OVH 
777 РЕТ D=ovouj 
驱动 器 
> OVI 
PWM O= з H 
Кар | Le wH 
一 | E Gem = 
D 16 kusa [PWoLT 
LH EL? 
жк 
RES ke HYS 复 合 电流 限制 F< 他 RE 
RES GND INI IN2 IN? RIOND 
































































































































2-15 LBE11690 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
20. LB11691 

| 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 

1 VL 低 端 N 型 MOSFET 栅 极 驱动 输出 

2 Vour 高 端 N 型 MOSFET 源 极 电压 检测 

3 VH 高 端 N 型 MOSFET 栅 极 驱动 输出 

4 UL 低 端 N 型 MOSFET 栅 极 驱动 输出 

5 Оорт 高 端 N 型 MOSFET 源 极 电压 检测 

6 UH 高 端 N 型 MOSFET 栅 极 驱动 输出 

Sen SCENE CN A LB11691 为 无 刷 电动 

E ZJN JEN A “у + 
机 驱动 器 ， 采 用 36 引 脚 
op Ar AE JA ег E Блу 
° Ie kutuka A DIP 封 装 ， 最 大 工作 电 
9 IN3 霍 尔 传感器 信号 输入 压 十 45V， 最 大 输出 电 
0 RES 复位 流 为 40mA。LB11691 
复位 引 脚 排列 及 内 部 结构 如 
图 2-16 所 示 

2 F/R 相位 差分 三 相 霍 尔 输入 (120° 与 60°) 

NC 空 引 脚 

4 EI 十 积分 放大 器 同 相 输入 

5 EI— 积分 放大 器 反 相 输入 

6 TOC PWM 波形 比较 

7 PWM PWM 振动 频率 设置 




























































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































(2%) 
| 脚 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
18 FV 霍 尔 信号 单 触发 多 脉冲 输出 
19 RC 单 触发 多 脉冲 宽度 设 
20 CSD 操作 时 间 的 锁定 保护 电路 〈 连 接 电 容器 之 间 的 引 脚 和 地 ) 
21 FAIL 集 电极 开路 输出 
22 HP 堆 尔 信号 三 相 复合 输出 
23 CP2 电荷 泵 电容 器 输出 
24 CP1 电荷 泵 电容 器 输出 
- LB11691 为 无 刷 电动 
25 LVS 低 电 压 保 护 电压 检测 机 驱动 器 ， 采 用 36 引 脚 
Si H e 
26 V5 5V 电源 (控制 电路 电源 ) DIP 封装 ， 最 大 工作 电 
27 V12 12V 电源 (UL, VL 与 WL 输出 电源 ) 压 十 45V， 最 大 输出 电 
36 Vo 电源 流 为 40mA。LB11691 
引 脚 排列 及 内 部 结构 如 
29 VB 电荷 泵 输出 Ge 16 所 示 
=] ë — TZN 
30 GND 地 
31 RFGND 地 
32 RF 输出 电流 检测 
33 NC 空 引 脚 
34 WL 低 端 N 型 MOSFET 栅 极 驱动 输出 
35 Wout 高 端 N 型 MOSFET 源 极 电压 检测 
36 WH 高 端 N 型 MOSFET 栅 极 驱动 输出 
FV RC НР CPI CP2 VS 
1 1 TL 1 T I 
N ПИК 
O x am HP ons зу] оу ГҮ? 
„к 上 CSD Lo i [| l i 
FAIL 9 2 oss, Ka 
F-INVALID HALL Ув 
TOC { Y LVS 
P=%UII 
EL ~ LNS Se 
OUT 
LB11691 гн TË А mn IT d 
= >] Lon P= VI! 
= SCH | 预 驱动 [7 Үоот 
PWM OVL 
PWM 人 ”| у TSD | [OWH 
„| FKZ poWour 
RES ọ™=| RES | | | | pO WI. 
18 19 5р ee 60° SE наор RL 
р |7 120° ип 
GSD 二 FR ІМІ IN2 IN3 GND RFGND 
= Кел 
图 2-16 LB11691 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
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21. LB11692 





























































































































































































































引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 

1 C ES 

2 OUT? 电动 机 驱动 输出 

3 С 2х9 

4 СМ? 地 

5 С ES 

6 С К: 

7 ур 低 端 输出 晶体 管 驱动 电流 源 

8 Усс 电源 

9 VM 电动 机 驱动 输出 电源 与 输出 电流 检测 

0 VREG 5V 稳 压 输出 (控制 电路 电源 ) 

11 LVS 低 电 压 保护 检测 

2 FGFIL FG 滤波 器 

3 NC 空 引 脚 

14 FC 控制 电路 频率 特性 曲线 校正 

5 CSD 约束 保护 电路 操作 时 间 设 定 LB11692 为 24V 电 

6 FG ЖК A 动机 驱动 集成 芯片 ， 封 

17 RD 电动 机 约束 状态 检测 输出 装 形式 采用 36 31 W 

18 | PWM IN PWM 脉冲 输入 ee 
30V， 工 作 温 度 为 一 40 

S de Sal 一 十 85C， 贮 存 温度 为 

20 S/S 起 动 /停止 控制 — 55 2 + 150%, 

21 EI 十 CTL 放大 器 正 相 输入 LB11692 引 脚 排列 及 内 

22 EI 一 CTL 放大 器 反 相 输入 部 结构 如 图 2 17 所 示 

23 TOC PWM 波形 比较 

24 NC 空 引 脚 

25 PWM PWM 振荡 频率 设置 

26 GND1 地 

27 IN1 一 霍 尔 效应 传感器 输入 

28 IN1 十 霍 尔 效应 传感器 输入 

29 IN2 一 霍 尔 效应 传感器 输入 

30 IN2 十 霍 尔 效应 传感器 输入 

31 IN3 一 霍 尔 效应 传感器 输入 

32 IN3 十 霍 尔 效应 传感器 输入 

33 F/R 前 进 / 倒 退 控制 

34 OUT) 电动 机 驱动 输出 

35 NC 空 引 肢 

36 OUT2 电动 机 驱动 输出 
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El- TOC FG CsD RDFC 
| 
L= FG CSD (рр П. Ур ~ LNS 
=ч Goin Бї+Ф—+ 有 路 | | 电路 
| О = TL 放大 [ 7) 1811692 Voc 
ES ES ур 
= = PWM | 之 | 比较 电流 限制 一 VM 
== Eo PWM 人生 党 | | 
i 1 不 І 
PWN dl H 一 OOUT 
es E= PWM Diir) pa Z gass 上 一 | 本 不 
=ч == ШЕШ 驱动 >~0O0UT2 
= == GND! е ня ZE аил A 
== E= + 5V s ЫП "een Á =o OUT3 
SS SR T ЕЕ 
{ і] 1 
VREG S/S F/R VREGIN1 IN2 IN3 GND2 
FGFIL ei 
图 2-17 LB11692 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
22. LB11693 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功 能 备 注 
1 OUT2 电动 机 驱动 输出 
2 OUT3 电动 机 驱动 输出 
3 GND2 地 
4 VD 低 端 输出 晶体 管 驱动 电流 源 
5 Усс 电源 
6 VM 电动 机 驱动 输出 电源 与 输出 电流 检测 
7 VREG 5V 稳 压 输出 
为 24V 三 
8 LVS 低 电 压 保护 检测 EE 
EE 相 无 刷 电 动机 驱动 器 ， 
9 FGFIL FG 滤波 器 连接 封装 形式 采用 28 EN 
0 FC 控制 电路 频率 特性 曲线 校正 ПІР, Усс 为 9.5 ~ 
1 CSD 约束 保护 电路 操作 时 间 常 数 28V， 工 作 温 度 为 一 30 
2 FG 霍 尔 传感器 FG 输出 一 二 100C， 贮 存 温度 
动机 约束 状态 检测 为 一 55 ~ +150°С, 
> RD ЕҢ, 约束 状态 检测 
> ё 1.811693 引 脚 排列 及 内 
4 PWM IN PWM 脉冲 输入 部 结构 如 图 2 18 所 示 
5 S/S 电动 机 起 动 /停止 控制 
6 El+ 控制 放大 器 同 相 输入 
7 EI 一 控制 放大 器 反 相 输入 
8 TOC PWM 波形 比较 
9 PWM 设置 PWM 振荡 频率 
20 GND1 地 
21 IN1 一 霍 尔 效应 传感器 输入 
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(2) 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功 能 备 注 
22 | mx 堆 尔 效应 传感器 输入 ЕЕ 
" == SE 无 刷 电 动机 驱动 器 ， 封 
23 2 一 疏 尔 效应 传感器 输 а 
— š 装 形式 采用 28 引 脚 ОР, 
24 IN2+ 霍 尔 效应 传感器 输入 Vec 为 9.5 一 28V， 工 作 
25 IN3 一 霍 尔 效应 传感器 输入 温度 为 一 30 一 十 100"C ， 
26 IN3 十 霍 尔 效 应 传感器 输入 {г їй ЖА 5 ~ 
+150", 1811693 引 脚 排 
27 F/R 前 进 / 倒 退 控 制 Н+ 
列 及 内 部 结构 如 图 2 — 18 所 
28 OUTI 电动 机 驱动 输出 = 
EI- TOC CSD RDEC 
g [ 
一 CSD LVSD [<= LNS 
п, = RD 
El+o 一 | 路 
9 O 028 ВК ма] 1811693 Vec 
d [NZ 1 P 
Г 5 VD 
i i РММ | pwm 1 比较 | 电流 限制 | 天 | УМ 
i : 1 Y 本 
J ш PWM — ES? ?OUTI 
[ п PWMIN л 21 ppe Le 本 不 
o H | i | ий =cOUT2 
z L S Gs BGP 上 | 基准 | | A 
i з Ges э EINK $ OUT3 
ушш] [s/s] [F/R = Á ` 
i j | ОРА 
VREG SS F/R ЕСЕП INI IN2 Dä „SND? 
2-18 LB11693 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
23. LB11696 V 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功 能 备 注 
1 GND 地 
2 RFGND 地 dat 
LB11696V 为 直接 
3 RF 输出 电流 检测 PWM 了 驱动 无 刷 电动 机 
4 WH 输出 端 (外 部 晶体 管 驱动 预 驱动 器 ， 封 装 形式 采 
5 WL 输出 端 (外 部 晶体 管 驱动 有 
:大 电压 为 18V， 工 
6 VH 输出 端 〈 外 部 晶体 管 驱动 最 大 电压 为 作 
一 温度 为 一 20 一 十 1007 ， 
7 VL 0 m RRB i KK 5) 贮存 温度 范围 为 一 55 一 
8 UH 输出 端 〈 外 部 晶体 管 驱动 + 150, LB11696V 
9 UL 输出 端 (外 部 晶体 管 驱动 引 脚 排 列 及 内 部 结构 如 
10 IN1 一 霍 尔 传感器 输入 图 319 所 不 
11 IN1 十 霍 尔 传感器 输入 
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(2%) 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
2 IN2 一 霍 尔 传感器 输入 
3 IN2 十 霍 尔 传感器 输入 
4 IN3— 霍 尔 传感器 输入 
5 IN3 十 霍 尔 传感器 输入 
6 EI 十 控制 放大 输入 
7 El— CHL , 
控制 放大 输入 LB11696V 为 直接 
8 TOC 控制 放大 输出 PWM 了 驱动 无 刷 电 动机 
9 PWM 振荡 器 频率 设置 和 最 初 复位 脉冲 发 生 预 驱动 器 ， 封 装 形式 采 
20 RD 电动 机 约束 检测 输出 用 30 SUM SSOP, Vec 
=R 最 大 电压 为 18V， 工 作 
21 CSD 约束 保护 电路 工作 时 间 设 置 ` 
PICK — 20 +-100°С, 
ә; 5/6 ch AE К DEE A FE] a d 
22 S/S 起 动 /停止 输入 贮存 温度 范围 为 一 55 一 
23 PWM IN PWM 脉冲 输入 + 150C 。 LB11696V 
24 F/R 前 进 / 倒 退 输入 引 脚 排列 及 内 部 结构 如 
E 到 2 — 19 所 示 
25 HP 霍 尔 信号 输出 A Pas 
26 N1 霍 尔 信号 输出 (HP 信号 ) 型 选择 
27 N2 霍 尔 信号 输出 (HP 信号 ) 型 选择 
28 LVS 低 电压 保护 检测 
29 VREG 5V ЖЕН 
30 Усс 电源 
RD CSD 
LZSXHD101 
TOC | 
EL d csD | Ш 
ШИ 530 = RD besat Tel" LVS 
CC O mmi El-o——l 1 
rr] CO 
эе E LB11696V VREG 
r=] mami tæ- | nie al FE? 
РУМ 比较 ЖЛЕ 
= Еп PWM ega | I 
== E li Усс 
CD O 4 ые р ът EL — nF 
r. Fo PWM INI ҮМ >~| ER UH 
rr] ED = =o UL 
r= mam] \ ка P”? V H 
rr] ED OVL 
aa CH Ka е =o WH 
= Eois HP НР ëmm 
БЕ — | 2 =o WL 
SÉ k LE) 
GE 
Ea] Tess EA 
кк lae NI~ HYS 放 大 amaf RE 
L k j A ү} КРОМЕ 
SS FR N N MINT IN2 ИМ? тазаа = [OND 
图 2-19 LB11696V 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
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24. LB11820M 















































































































































































































































引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 RF 输出 电流 检测 
2 WH 输出 端 ( 外 部 TR 驱动 输出 ) 
3 WL 输出 端 ( 外 部 TR 驱动 输出 ) 
4 VH 输出 端 ( 外 部 TR 驱动 输出 ) 
5 VL 输出 端 ( 外 部 TR 驱动 输出 ) 
6 UH 输出 端 ( 外 部 TR 驱动 输出 ) 
7 UL 输出 端 ( 外 部 TR 驱动 输出 ) 
8 Усе 电源 
9 IN1 十 霍 尔 放大 输入 
0 IN1 一 霍 尔 放大 输入 
11 IN2 十 霍 尔 放 大 输入 LB11820M 是 用 于 
г. w 48V 无 刷 控 制 器 集成 芯 
2 一 97 йй EG w A 
SL N AKON A 片 ， 直 接 前 级 驱动 集成 
13 IN3 十 霍 尔 放大 输入 电路 ( 脉 宽 调制 IC), 
4 | IN3- 霍 尔 放大 输入 МНЕ = Ж Жай 
机 。 采 用 30 5] МЕР 
E VREG 5V 稳 压 输出 H, Veas, Vee RAK 
16 Усс» 电源 电压 为 14.5V, Vecs 最 
17 LVS 低压 保护 检测 SEN 
度 为 一 20 一 十 100C， 
18 Veca 电源 贮存 温度 为 一 55 一 
19 12REG 12V 稳 压 IF 150 LB11820M 
Р ОС WME ES 引 脚 排 列 及 内 部 结构 如 
0 波形 比较 . 
i 图 2 — 20 所 示 
21 PWM 设置 PW M 振荡 频率 
22 VCTL 控制 电压 输入 
23 CSD 设置 操作 时 间 的 锁定 保护 电路 与 设置 最 初 复位 脉冲 
24 S/S 起 动 /停止 控制 
25 PWM IN PWM 脉冲 输入 
26 F/R 前 进 / 倒 退 输入 
27 HP 霍 尔 信号 三 相 复 合 输出 信和 号 
28 BR 制 动 输入 
29 REVSEL 换 向 OFF 选择 
30 GND 地 
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Усез 
== ss 12REG 
HPo— 
{ LVS 
LB11820M 由 т Va 
Ire ra IR 2 L. 
AHO EToc ык 9 V REG 
r] mmj 
CH CU 
к= Eo УСТ > |. Vea 
ES? CT $ li 
E | ES Fey = а-о UH 
== ES a = H ke ler 
rr] г ў > i 
„р 
та Ка рум PM і асам 
CC Ho ШЕН Art o VL 
= = —— Ж =T—TrsD| | 
r=] 1216 I EIZH CO 
> OWL 
111 
启动 和 Pw || 50 (ЭЖ у [Bm 霍 尔 HYS 放 大 电流 限制 rep RF 
(El 输入 | | 振荡 器 | | 倒退 | | ”| | 选择 
| Ee l jl {1 
S/S PWM INCSD FR ВЕ INI+  IN2+ Nän GND 
REVSEL INL IN2- ”IN3- 
图 2-20 LB11820M 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
25. LB1690 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 Усс 电源 
2 С 空 引 脚 
3 С ах 
4 С 空 引 脚 
5 OUT1 第 一 相 输 出 
6 OUT2 第 二 相 输出 
7 OUT3 第 三 相 输 出 LB1690 为 日 本 三 洋 公 司 推 出 的 高 性 能 直流 无 
Š Ет 输出 电流 检测 刷 电 动机 控制 芯片 ， 封 装 形式 采用 20 引 脚 DIP， 
Ui oO 
Усс 4.5~5.5V, УМ 为 5~42V， 工 作 温度 为 
9 NC EI aer LEE EE ge E 
-20 一 十 100C ， 贮 存 温 度 范围 为 -55 一 十 150"C 。 
VM 输出 部 分 电源 供应 LB1690 引 脚 排列 及 内 部 结构 如 图 2 - 21 所 示 
1 GND 地 
2 FSR 前 进 /停止 /倒退 控制 
3 IN3 十 第 三 相 堆 尔 元 件 输入 
4 IN3 一 第 三 相 堆 尔 元 件 输入 
5 IN2 十 第 二 相 霍 尔 元 件 输入 
6 IN2 一 第 二 相 堆 尔 元 件 输入 
7 IN1 十 第 一 相 堆 尔 元 件 输入 
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( 续 ) 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
Р 1.81690 为 日 本 三 洋 公 司 推出 的 高 性 能 直流 无 
18 IN1 一 第 一 相 霍 尔 元 件 输入 ы 
` | 刷 电动 机 控制 芯片 ， 封 装 形 式 采用 20 引 脚 DIP， 
Г Усс 4,5-5. DN. VM 5~42У, 工作 温度 为 
G2 快速 脉冲 输出 2 NES š 
г. P иан 一 20 ~ + 1000, E f 8 ЖШ М — 55 ~ 
p s. +150°С„ LB1690 引 脚 排列 及 内 部 结构 如 图 
20 FCI 快速 脉冲 输出 1 2-21 所 示 
FOI 
FSR| FG2 
1.2V 
Усс 基准 六 LB1690 
l 四 20 | esv] Er 
D WW 保护 VM 
NI DT с + 
磁带 放大 | 、， OUT) 
逻辑 OUT2 
IN2 Т =| 电路 OUT3 
m >—- Be h 
==. Rf 
. || 
| Ж тп 
10 1 SE 限 流 器 
0.5У 
| 
daw 
K 2-21 LB1690 引 脚 排列 及 内 部 结构 框 网 
26. LB1838JM 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 Ус 电源 
2 ENA1 使 能 
3 OUT1 输出 
4 Vs 电源 
EE 输出 LB1838JM 是 低 伯 和 双向 电动 机 驱动 集成 芯 
а 片 ， 封 装 形式 采用 14 908 МЕР, Woch 2. 5— 
7 GND 地 9V, Vs 为 1.8~9V， 工 作 温度 范围 为 一 40 一 
8 Mam 电压 控制 十 85C， 贮 存 温 度 为 一 55 一 十 1507。 
9 IN2 输入 LB1838JM 引 脚 排列 及 内 部 结构 如 图 2 — 22 所 
10 OUT4 输出 т 
11 Vs 电源 
12 OUT3 输出 
13 ENA2 使 能 
14 GND 地 
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Мс Vs2 Уі 
LB1838JM 
ii бо у= = si А А KS OUT 
80kO 
J | | 控制 
HLF 
vcm O GND Ween E KI OUT2 
ENA1E 回 ENA2 80kQ E A А > 
OUTID z 可 OUT3 ze L 
vaa 5 Шу 过 热 停机 
OUT2[5 © JOU T4 
INIG S]IN2 60kO 一 EA Á > 
GND F Voon RER T OUT3 
= 
ENAS бок. KI OUT4 
Dags E А AA є 
GND "e GND 
e 
Moon 
图 2-22 LB1838JM 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
27. LM239 
am amas | | 
1 | OUTPUT2 输出 端 2 
2 | OUTPUTI1 输出 端 1 
3 Vcc 电源 
4 —INPUT1 反 相 输入 1 
5 十 INPUTI1 同 相 输入 1 
6 一 INPUT2 反 相 输入 2 
7 十 INPUT2 司 相 输 入 2 LM239 为 低 功 率 四 
8 | 一 INPUT3 | 反 向 输入 3 路 差 动 比较 器 
9 +INPUT3 司 相 输入 3 
10 | 一 INPUT4 反 相 输入 4 
11 | 十 INPUT4 同 相 输入 4 
12 GND % 
13 | OUTPUT4 输出 端 4 
14 | OUTPUT3 输出 端 3 

























































































































































































































































































28. LM311N 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 电压 /V 备 注 
1 GND 地 0 
2 IN 十 同 相 输入 = 
3 IN 一 反 相 输入 0. 12 1. 该 集成 电路 为 双 列 8 
4 GND 地 0 引 脚 封装 
- 2. 8 脚 为 十 5. 00V 电源 
ee TART ss з. 主要 用 途 : 电压 比 
6 GATE 或 门 电路 = 较 器 
7 OUT 信号 输出 SS 
8 Усс 电源 5. 00 
29. LM317T 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备 注 
1 D IN 电压 输入 12. 50/3. 22 1. 该 集成 电路 为 单列 3 
2 OUT 稳 压 输出 2.711/2. 58 ш 
ГА о ЛЕ. 480 1 2. /4„ о 
Ge 2 主要 用 途 : EEE 
3 ADJ 调整 2. 32/2. 32 型 三 端 可 调 稳 压 器 
30. LM324 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 OUT1 输出 端 
2 一 INPUT1 反 相 输入 
3 十 INPUT1 同 相 输入 
4 Усс 电源 
5 十 INPUT2 同 相 输入 
6 一 INPUT2 反 相 输入 
7 OUT? 输出 端 LM324 是 四 运 放 和 集成 电路 ， 它 采用 14 引 脚 双 
Seen т 列 直 插 塑料 封装 ， 内 部 包含 四 组 形式 完全 相同 的 
8 T3 GÉIE Se 
аа 运算 放大 器 ， 除 电源 共用 外 ， 四 组 运 放 相互 独立 
9 一 INPUT3 反 相 输入 
0 十 INPUT3 同 相 输入 
1 Ver (GND) 负电 源 (或 地 ) 
2 —INPUT4 反 相 输入 
3 十 INPUT4 同 相 输入 
14 OUT4 输出 端 
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31. LM339N 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 OUTPUT 2 输出 2 
2 OUTPUT 1 输出 1 
З Усс 电源 
4 — INPUT 1 输入 1 
5 + INPUT 1 输入 2 
6 一 INPUT 2 输入 2 
7 ГЕР А? 1. 该 集成 电路 为 14 OI D PDIP 
一 一 2. 四 路 差分 比较 器 
° E de 3. 内 部 结构 如 图 2-23 
9 + INPUT 3 输入 3 
10 一 INPUT 4 输入 4 
11 + INPUT 4 输入 4 
12 GND 地 
13 OUTPUT 4 输出 4 
14 OUTPUT 3 输出 3 
LM339N 
2 13 
3 12 
一 | Мес 1. 
4 11 
ks + 
1 
zl Lu | lio 
6 9 
KE + 
2 
711 118 
А 2-23 LM339N 内 部 结构 
32. 1.М358 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
GE elek LM358 为 双 运 算 放大 器 ， 内 部 包括 有 两 
2 Inverting input 反 相 输入 个 独立 的 、 高 增益 、 内 部 频率 补偿 的 双 运 算 
3 Non inverting input 同 相 输入 放大 器 。 封 装 形 式 有 塑封 8 引 脚 双 列 直 搬 式 
由 x 
n Ve 电源 和 贴 片 式 
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(2) 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
5 Non inverting input 2 同 相 输入 LM358 为 双 运 算 放 大 器 ， 内 部 包括 有 两 
6 Inverting input 2 反 相 输入 个 独立 的 、 高 增益 、 内 部 频率 补偿 的 双 运 算 
7 Output 2 输出 端 放大 器 。 封 装 形式 有 塑封 8 引 脚 双 列 直 插 式 
8 Ve 电源 和 贴 片 式 
33. LM393P 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 1OUT 输出 
2 1IN 一 输入 
3 1IN 十 输入 
P Ges 地 1. 该 集成 电路 为 8 引 脚 TSSOP 
2. 主要 用 途 : 控制 器 双 路 差分 比较 
5 2IN 十 输入 
器 
6 2IN 一 输入 
7 20UT 输出 
8 Усс 电源 
34. LM741CN 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 R—/Q 备 注 
1 ZEO 调 零 信号 1.32 
2 ZEO 调 零 信号 Se 
I Ge 反 相 输入 4 L XË Ñ ОУ S 5I 
4 IN+ 同 相 输入 0 脚 封 装 
5 Ver 电源 1.32 2. 主要 用 途 : 运算 功 
6 AMP OUT 功率 放大 输出 6.28 率 放 大 集成 电路 
7 Усс 电源 5.72 
8 NC 空 引 脚 co 
35. 1,7110 
引 脚 号 引 脚 功能 备 注 
1 稳 压 输入 
2 Җа ЕН 
n HKC LZ110 是 一 种 单 片 式 快速 充电 电路 ， 具 有 脉冲 充电 和 反 脉 
一 冲 放电 、 电 池 电 压 自 动 检测 的 基本 功能 ， 增 加 外 接 元 件 就 可 
Ы LBE R s 扩展 其 他 功能 ， 如 电流 指示 、 过 电流 保护 、 温 升 检测 等 
5 延 时 RC 端 
6 放电 脉冲 输出 


























































































































































































































































































































( 续 ) 
引 脚 号 引 脚 功能 & 注 
7 空 引 脚 
8 驱动 信号 输出 
9 地 
0 锯齿 波 C 端 
1 锯齿 波 R 端 
ттр 2110 是 一 种 单 片 式 快速 充电 电路 ， 具 有 脉冲 充电 和 反 肪 
SE " 冲 放 电 、 电 池 电 压 自 动 检测 的 基本 功能 ,增加 外 接 元 件 就 可 
综合 比较 带 移 相 电 不 输入 | 扩展 其 他 功能 ， 如 电流 指示 、 过 电流 保护 、 温 升 检测 等 
14 输入 
5 方 波 输出 
6 充电 电压 状态 检测 输入 
17 充电 电路 通 / 断 指令 输出 
18 充电 电路 通 / 断 控制 
36. MAX712、MAX713 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 k E 
FHE BATT 十 一 BATT 一 之 间 的 最 大 电 
1 VLIMIT N 
池 电 压 
2 BATT 十 榜 镍 锅 电 池 的 正 端 
电池 电压 比较 器 输入 端 〈 用 于 设置 串联 电池 
3 PGMO 
的 数目 N) 
电池 电压 比较 器 输入 端 〈 用 于 设置 串联 电池 
4 PGM1 SE 
的 数目 N) MAX712、MAX713 是 
5 THI 过 温度 比较 器 跳 变 点 MAXIM 公司 生产 的 镍 色 
6 TLO 六 温度 比较 器 跳 变 点 电池 快速 充电 器 专用 集成 
| ы SE 电路 ， 具 有 多 种 可 编程 功 
EN 能 ， 可 实现 充电 过 程 自动 
8 FASTCHG 快速 充电 状态 输出 化 ,充电 时 间 短 、 效 率 
9 PGM2 内 部 定时 器 引出 端 (用 于 设 定 快速 充电 时 间 FAST) | 高 ， 使 用 方便 灵活 。 
0 PGM3 内 部 定时 器 引出 端 ( 用 于 设 定 快速 充电 时 间 ) | MAX712 引 脚 排列 及 内 部 
结构 如 图 2- 24 所 示 
1 сс 恒定 电流 调整 回路 补偿 输入 
12 BATT 一 榜 镍 锅 电 池 的 负 端 
13 GND IN 
14 DRV 驱动 外 部 PNP 电流 源 
15 V+ 内 部 十 5V 并 联 稳 压 器 的 引出 端 
16 REF 内 部 2. ОУ 基准 电压 源 的 输出 端 
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V+ 
+SV 
BE D 
ЖЕ ON 
PGM2 PGM3 I _ 
= Е Б =FASTCHG 
VLIMIT|1 16] КЕЕ H BATT- „| М 
计时 器 Еше 
BATT+[2 15| v+ ПИ | Ë BATE 
PGM0 [3 14DRV i 1 快速 充电 | рву 
PGMI [4| MAX712 [3|GND PGM2- 二 | AV w “| 电流 与 Let Cc 
ТН1|5 RS 12BATTI- 检测 Bš | 输入 调整 — | ЕЛМ |= BATT- 
mole icc PRO L l | E GND 
ТЕМР[7 10 PGM3 L— = МЕ 
FASTCHGL8 9|PGM2 THI- уу HOT 
ТЕМР-—=—| Ze COLD < ——— PGMO 
точ < SET SS 
MAX712 "e 
MAX713 
атг ВАТТ 
KI 2-24 МАХТІ2, MAX713 引 脚 排列 及 内 部 结构 示意 图 
37. MC33033DW. MC33033P 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 BT 集 电极 驱动 输出 
2 AT 集 电极 驱动 输出 
3 CONTROL 正 、 反 转 控制 
4 SA 传感器 输入 
5 SB 传感器 输入 
6 SC 传感器 输入 
7 VREF 基准 电压 输出 
8 OSC 振荡 器 MC33033DW MC- 
9 ERROR AMPLIFIER INPUT (+) 误差 放大 器 正 向 输入 33033P 为 直流 电动 机 
бєйт. ЫЙА Ж 
0 ERROR AMPLIFIER INPUT (—) 误差 放大 器 反 向 输入 控制 器 ， 封 装 形式 采 
SO ( MC33033DW ) 与 
1 | ERROR AMPLIFIER OUTPUT/PWM IN| ”误差 放大 输出 /PWM 输 
误差 放大 输出 ， MA ыр ( Mc33033P)， 其 
2 CURRENT INDUCTION INPUT (+) 电流 感应 器 正 向 输入 引 脚 排列 及 内 部 结构 如 
3 GND 电源 接地 端 F] 2 — 25 所 示 
4 Усс 供电 电源 
5 Св 射 极 驱动 输出 
6 Вв 射 极 驱动 输出 
7 An 射 极 驱动 输出 
8 PHASE ANGLE SET 相 角 选择 (60°/120°) 
9 EN OUT 输出 使 能 
20 CT 集 电极 驱动 输出 
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+ 
Moko MC33033 
4 2 
+ St? lli 
5 20kO K 
T 
20kO Sei 1 
6 转子 定位 = 
+ Saz F: K | 
3 40kQ 二 
E 
由 20 
ib 40kQ НН 
14 = 
Sms 
基准 D> 
调节 并 89v—— = 5 — 
7 = o & =. | |7 
Т Ter 
+ 4.5V_ 一 | bk 
o| 误差 放大 = Ka 
"IL 
Re 过 热 关 机 St 16 
11 PWM 锁 在 `a 
Я A 
RW 
Ly = & h |15 
А 
ST jee eS 
CH 
Е 4 电流 限制 12 
= СЛ 100mV 
139 GND 
图 2-25 MC33033DW. MC33033P 引 脚 排列 及 内 部 结构 示意 图 
38. MC33035 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 Br 晶体 管 驱 动 输出 MC33035 为 无 刷 直 流 电 动 
机 控制 器 ， 它 是 美国 安 森 美 公 
2 Ат 晶体 管 驱动 输出 司 开发 的 高 性 能 第 二 代 无 刷 直 
-WD/RE : 流 电动 机 控制 器 。 它 包含 开 环 
3 FWD/REV 正 向 / 反 向 输入 Л 
i Ш 三 相 或 四 相 电动 机 控制 所 需 的 
4 SA 传感器 输入 全 部 有 效 功能 。 该 器 件 由 具有 
- - geen 良好 整流 序列 的 转子 位 置 译 码 
i e шшш 器 、 可 提供 传感器 功率 的 温度 
6 SC 专 感 器 输入 补偿 参考 、 频 率 可 编程 的 锯齿 
波 振荡 器 、 完 全 可 访问 的 误差 
7 ENA OUT 使 能 输出 放大 器 以 及 三 个 非常 适用 于 了 驱 
人 =. 四 大 功率 MOSFET 的 大 电流 
8 REFER ENCE OUT 必 荡 器 定时 电容 输出 人 . Р 
О 推 挽 底部 驱动 器 组 成 。 封 装 形 








9 CURRENT SENSE 检测 电流 同 向 输入 式 采 用 24 引 脚 SO 封装 ， 其 引 
脚 排 列 与 内 部 结构 如 图 2 - 26 
10 OSCILLATOR 发水 器 БҮЛ 
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(2%) 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功 能 备 注 
1 ERROR AMP NONIN 误差 放大 器 同 向 输入 
2 ERROR AMP 误差 放大 器 反 向 输入 MC33035 为 无 刷 直流 电动 
H Ez T E Æ п] z 2£ E 
3 | ERROR AMP OUT/PWMIN 误差 放大 器 输出 /PWM д | 机 控制 器 ， 它 是 美国 安 森 美 公 
E 司 开发 的 高 性 能 第 二 代 无 刷 直 
4 FAUIT OUT ХЕЙ! ыры 
ы 流 电动 机 控制 器 。 它 包含 开 环 
CURRENT SENSE Е ИСТ 三 相 或 四 相 电动 机 控制 所 需 的 
5 мк 检测 电流 反 向 输入 端 Wer ° ч 
INVERTING 全 部 有 效 功能 。 该 器 件 由 具有 
END Рт 良好 整流 序列 的 转子 位 置 译 码 
= 器 、 可 提供 传感器 功率 的 温度 
7 Усс 电源 (10У 30У) і | 
补偿 参考 、 频 率 可 编程 的 锯齿 
8 Ус 电压 设置 引 肢 波 振荡 器 、 完 全 可 访问 的 误差 
9 Св 开关 晶体 管 驱动 输出 放大 器 以 及 三 个 非常 适用 于 了 驱 
20 Bs EA AAA MOSFET 的 大 电流 
wewe 推 挽 底部 驱动 器 组 成 。 封 装 形 
21 Ав : 关 蝇 体 管 驱 动 输出 E 
式 采用 24 引 脚 SO 封装 ， 其 引 
22 SEIECT 控制 电路 脚 排列 与 内 部 结构 如 图 2 - 26 
23 BRAKE 制 动 输出 所 示 
24 Cr 晶体 管 驱动 输出 
I += MC33035 
SE — PK | 
5 — 
=+ 区 
6 ET Ke 
ñ si | 译 码 需 £ 
З _ Su? 
ER z |24 
| Ф. а" 
17 ACR TE BE dh ` 
18 нйн 222] 
F zF 
ЖЕШ HPT, 
调节 器 工 = © E 
el Lan 4 ть bi 
+ = i K 
ПЕ еч — = 长 | bo 
-THF L| HNE & 2 
оі 二 热 关 断 HI Pu 
a ün ` 
e BS 
А 19 
deis E £ ady 
O рева га la =£ ` 
kel 
R A 
H- 
16 23 
2-26 MC33035 引 脚 排 列 及 内 部 结构 示意 图 
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39. MC33039D、MC33039P 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 $c 转子 位 置 传感器 输入 
2 $B 转子 位 置 传感器 输入 
MC33039D/P 是 美国 Motorola 公司 
转子 位 置 传感器 输 EE fa 
: i GE 研制 的 闭环 速度 测试 与 控制 芯片 ， 它 可 
1 ФА 逆 变 器 输出 使 直流 无 刷 电动 机 平稳 地 起 动 、 加 速 或 
5 FOUT 输出 脉冲 (确定 幅度 时 间 间 隔 ) | 减速 。 封 装 形式 采用 SO (MC33039D) 
e RT/CT E 与 DIP (MC33039P) ， 其 引 脚 排 列 及 内 
部 结构 如 图 2-27 所 示 
7 GND 也 
8 Усс 电源 
?4 ?8 
T { 太 g2sv б 
e 一 十 
十 = ñ 
= R 
20k 
£ Ei = MC33039D/P it 
延 时 E 15К 
一 sl 
т =] 22] 
Ж ЖЫ 5 
= >1 IR > _ 
Ё =1 tm 
本 ЖЕ] т 03v 
ишп 
о 
图 2-27 MC33039D, MC33039P 引 脚 排列 及 内 部 结构 示意 图 
40. MC3842 
引 脚 号 引 脚 功能 备 注 
1 电源 输入 
2 电源 输入 
3 je p 8 t MC3842 是 一 块 脉 宽 调制 开关 稳 压 电源 ， 采 用 双 列 8 引 脚 封 装 ， 工 作 
4 振荡 信号 输出 电压 为 10 ~ 34V, 负载 电流 为 15mA。 代 换 的 型 号 有 UC3842、 
5 地 IR3842N、SG3842、CM3842 (国产 )、LM3842、CS3842 等 。MC3842 
6 电源 输出 内 部 结构 如 图 2- 28 所 示 
7 电源 输入 Оё) 
8 电源 输入 〈 低 ) 
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(s) 5V ЖИ Усс e 7) 
< SIE KERRI У 
A 
„| HEBE — 
REEE] 
эү е == PWM ~ 
Ө, man air 6) 
№. 
N 流感 应 -O 
~ 比较 器 SS 
От 
误差 A MC3842 
放大 器 зн 
O © 
8 2-28 MC3842 内 部 结构 示意 图 
41. MC908QB4 
引 脚 号 
引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
TSSOP PDIP/SOIC 
1 13 РТАО/ТСНО/КВІО 输入 与 输出 /计时 输入 与 输出 / 控 中 断 输入 
输入 与 输出 /SPI 主 输出 、 副 输入 / 模 数 
2 14 PTB1/MOSI/AD5 
/MOSVADS | 转换 输入 
3 15 PTB0/SCK/AD4 输入 与 输出 / 串 行 时 钟 / 模 数 转换 输入 
4 16 VSS 也 
5 1 VDD 电源 
6 2 PTB7/TCH3 输入 与 输出 /计时 输入 与 输出 
7 3 PTB6/TCH2 输入 与 输出 /计时 输入 与 输出 м зе, 
- — Е 单 片 微 控 ， 
PTA5/OSC1/ 输入 与 输出 /振荡 输入 / 模 数 转换 输入 / | 一 n 16 引 脚 双 
AD3/KBI5 控 中 断 输入 * кы 
= SS Dirk 
_ PTA4/OSC2/ 答 入 与 输出 /振荡 输入 / 模 数 转换 输入 / | 、， кз 
9 5 装 。 互 换 与 兼容 
AD2/KBI4 ГЕ rB WO) А. 的 型 号 有 
E 输入 与 输出 /传送 数据 输入 与 输出 / 模 数 е 
0 6 PTB5/TX/AD9 |,, W A MC68HC908QB8. 
+< FHJ 
MC68HC908QB4 
- 输入 与 输出 /接收 数据 输入 与 输出 / 模 数 |” Б 
1 7 PTB4/RX/AD8 等 
转换 输入 
2 8 PTA3/RST/KBI3 输入 与 输出 /复位 输入 / 控 中 断 输入 
3 9 PTA2/TRQ/KBI2/TCIK| 输入 口 /外 部 中 断 /时 钟 输入 
14 10 PTB3/SS/AD7 输入 与 输出 /SPI 副 选 择 / 模 数 转换 输入 
_ i PTB2/MISO/ 输入 与 输出 /SPI 主 输入 、 副 输出 / 模 数 
> AD6 转换 输入 
¿ iz PTA1/TCH1/ 输入 与 输出 /计时 输入 与 输出 / 模 数 转换 
AD1/KBIl 输入 / 控 中 断 输 入 
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42. MDT10P21 



































































































































































































































引 脚 号 
引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
24 引 脚 |20 引 脚 | 22 引 脚 | 18 引 脚 
1 一 一 一 NC ES 
2 一 1 一 PA7 输入 /输出 “TTL 输入 电 平 ) 
3 1 2 一 PA5 输入 /输出 ‘TTL 输入 电 平 ) 
4 2 3 1 PA2/CIC2 输入 /输出 (TTL 输入 或 比较 器 输入 ) 
5 3 4 2 PA3/CIC3 输入 /输出 〈TTL 输入 或 比较 器 输入 ) 
6 4 5 3 RTCC 定时 /计数 器 
7 5 6 4 MCLR 复位 引 脚 〈 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 
8 6 7 5 VSS 地 
9 7 8 6 РВО 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
MDT10P21 
0 8 9 H РВ1 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 为 EPROM 
11 9 10 8 РВ? 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 微 控制 器 ， 
12 10 11 9 PB3 输入 /输出 “TTL 输入 电 平 ) 采用 4 种 封 
13 11 12 10 PB4 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 装 形式 ， 工 
4 2 3 1 РВ5 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 作 电 压 为 
оз тота 2.3 一 6.3V， 
15 13 14 12 PB6 输入 /输出 “(TTL 输入 电 平 ) 
- 工作 频率 为 
É ә gin 偷 出 ТТІ, у H A 
6 14 15 13 РВ? 输入 /输出 C 输入 电 平 ) SEN, 
7 5 6 4 Ур» 电源 
18 16 17 15 OSC2 振荡 器 输出 
9 17 18 16 OSC1 振荡 器 输入 
20 8 9 7 |РАО/С1СО (TTL 输入 或 比较 器 输入 ) 
21 9 20 8 |РА1/С1С1 (TTL 输入 或 比较 器 输入 ) 
22 20 21 一 ”PA4/VREF ”输入 /输出 (TTL 输入 或 比较 器 反 向 输入 ) 
23 一 22 一 PA6 输入 /输出 〈TTL 输入 电 平 ) 
24 = == =: С 空 引 脚 
43. MDT10P22 
引 脚 号 Ө 
引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
24 引 脚 | 22 引 脚 | 20 引 脚 
1 一 ú NC SEI ee 
EPROM 微 控 制 
2 1 РА? 输入 /输出 ‘TTL 输入 电 平 ) 器 ,采用 3 种 封 
装 形式 ， 工 作 电 
3 2 1 РА5 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) Ж 为 2.3 ~ 
6.3V， 工 作 频 
4 3 2 PA2 输入 /输出 ‘TTL 输入 电 平 ) 率 为 0~20MHz 
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( 续 ) 
引 脚 号 
引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
24 引 脚 | 22 引 脚 | 20 引 脚 
5 4 3 PA3 输入 /输出 ‘TTL 输入 电 平 ) 
6 5 4 RTCC 定时 /计数 器 ( 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 
7 6 5 MCLR 复位 引 脚 ( 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 
8 7 6 VSS 也 
9 8 7 РВО 输入 /输出 〈TTL 输入 电 平 ) 
10 9 8 РВ1 输入 /输出 “TTL 输入 电 平 ) 
11 10 9 PB2 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
2 1 0 PB3 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) MDT10P22 为 
3 2 1 PB4 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) EPROM 微 控制 
4 3 2 РВ5 输入 /输出 TTL 输入 电 平 ) 器 ， 采 用 3 种 圭 
装 形式 ， 工 作 电 
a / ër AE (TTL 输 平 
5 14 13 PB6 答 入 /输出 “TTL 输入 电 平 ) E W 2.3 ~ 
16 15 14 PB7 输入 /输出 ‘TTL 输入 电 平 ) 6.3V， 工 作 频 
17 16 15 Ум 电源 率 为 0 一 20MHz 
18 H 6 OSC2 发 荡 器 输出 
9 8 7 OSC1 发 荡 器 输入 
20 9 8 РАО 输入 /输出 ‘TTL 输入 电 平 ) 
21 20 9 РАІ 输入 /输出 ‘TTL 输入 电 平 ) 
22 21 20 PA4 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
23 22 РАб 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
24 — == NC 空 引 脚 
44. MDT10P23 
引 脚 号 
引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
24 引 脚 | 20 引 脚 22 引 脚 | 18 引 脚 
1 一 一 一 NC ES 
MDT10P23 
2 一 1 一 PA7 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
为 EPROM 
Ss 5 偷 入 /输出 〈TTL 输 Ẹ ei 
3 1 2 РА5 输入 /输出 〈TTL 输入 电 平 ) mi h] 28. 
4 2 3 1 PA2/CIC2| ”输入 /输出 CTTL 输入 或 比较 器 输入 ) | 采用 4 种 封 
5 3 4 2 |PA3s/CIC3| ”输入 /输出 (TTL 输入 或 比较 器 输入 ) | 装 形式 ， 工 
6 4 5 3 RTCC 定时 /计数 器 РЕ 
Ра г S SS 2. 3 一 6. 3V， 
7 5 6 4 "T GENG ve H > ta EG 
5 MCLR 复位 引 脚 ( 施 密 特 触 发 输入 电 平 ) 工作 频率 为 
8 6 7 5 VSS 地 0~20MHz 
























































































































































































































































( 续 ) 
引 脚 号 
引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
24 引 脚 | 20 引 脚 | 22 引 脚 18 引 脚 
9 7 8 6 РВО 输入 /输出 〈TTL 输入 电 平 ) 
0 8 9 7 РВІ 输入 /输出 〈TTL 输入 电 平 ) 
1 9 0 8 PB2 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
2 0 1 9 PB3 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
13 11 12 10 РВА 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
14 12 13 11 PB5 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) MDT10P23 
15 13 14 12 PB6 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 为 EPROM 
6 4 5 3 PB7 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 微 控制 器 ， 
` I 采用 4 种 封 
7 5 6 4 Vpp 电源 EER, T 
8 6 7 5 OSC2 振荡 器 输出 ш JE 5 
19 17 18 16 OSC1 振荡 器 输入 2.3—6.3V, 
20 18 19 17 PA0/CIC0| (ТТ 输入 或 比较 器 输入 ) 工作 频率 为 
0—20MH 
21 19 20 18 |РА1/С1ЇС1 (ТТ 输入 或 比较 器 输入 ) i 
PA4/ 输入 /输出 (TTL 输入 或 比较 器 反 向 
22 20 21 
VREF | 输入 ) 
23 — 22 PA6 输入 /输出 (‘TTL 输入 电 平 ) 
24 — 一 NC 空 引 脚 
45. MDT10P53 系列 
引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
PB0 输入 /输出 端 (TTL 输入 电 平 ) 
РВ1 输入 /输出 端 〈TTL 输入 电 平 ) 
PB2/RTCC 实时 时 钟 /计数 器 ОЖ БЕЛШ 4830 A B Зр) 
PB3 输入 /输出 端 (TTL 输入 电 平 ) 
MDT10P53 系列 集成 芯 
ГТ ЫШ (TTL ër EG ` 
PB4 洽 入 /输出 端 (TTL 输入 电 平 ) 片 为 EPROM 微 控制 器 ， 
PB5 输入 /输出 端 (TTL 输入 电 平 工作 电压 为 2.5 一 6V， 工 
MCLR 主 复位 〈 施 密 特 触发 器 输入 电 平 ) ааа 
引 脚 排列 如 图 2 – 29 所 示 
OSC) 振荡 器 输入 
OSC2 振荡 器 输出 
Урр 电源 
Vss 也 
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MDT10P53A1P/MDT10P53A1S MDT10P53A3P/MDT10P53A3S 
Урь |1 8 | Vss Урр |1 8 | Vss 
РВ5 |2 7 | PBO PB5|2 7| PBO 
PB4|3 6|PB1 РВ4 |3 6| PBI 
PB3|4 5 | PB2/RTCC МСІК |4 5 | РВ2/ВТСС 
MDT10P53A2P/MDT10P53A2S MDTI0P53A4P/MDT10P53A4S 
Урр |1 8 | Vss Урр |1 8| Vss 
OSC1|2 7|PB0 OSC1|2 7| PBO 
OSC2/PB4|3 6|РВ1 OSC2/PB4|3 6| PBI 
PB3|4 5 | PB2/RTCC МСТ |4 5 | PB2/RTCC 
2-29 MDT10P53 系列 引 脚 排列 
46. MDT10P55 系列 
引 脚 符号 引 脚 功能 备 Ж 
РВО 输入 /输出 《TTL 电 平 输入 ) 
PB1 输入 /输出 〈TTL 电 平 输入 ) 
PB2 输入 /输出 《TTL 电 平 输入 ) 
PB3 输入 /输出 〈TTL 电 平 输入 ) 
PB4 输入 /输出 〈TTL 电 平 输入 ) 
PB5 输入 /输出 《TTL 电 平 输入 ) 
РС1 输入 /输出 (TTL 电 平 输入 ) MDT10P55 系列 集成 芯片 为 
Se 输入 /输出 CTTL 电 平 输入 ) ы PAPE hl 7 ES 种 封 
装 形式 ， 工 作 电压 为 2.5 一 6V， 
SCH Ee 工作 频率 为 0~20MHz， 其 引 肝 
РС! WW AW (TTL BFAA 排列 如 图 2 - 30 所 示 
PC5/RTCC 实时 时 钟 / 计 数 器 〈 施 密 特 触 发 器 输入 电 平 ) 
MCLR 主 复位 〈 施 密 特 触发 器 输入 电 平 ) 
OSC1 振荡 器 输入 
OSC2 振荡 器 输出 
Vpp 电源 
Vss 地 
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МОТТОР55А ІР/МОТТОР55А15 








































































































































































































Уор |1 14 | Vss 
PB5 2 13 | PB0 
PB4 3 12 | PBI 
: 2 - -一 PB3|4 11 | PB2 
A pp era mm rs РС5/ВТСС | 5 10|РСО 
L PC4|6 9 |PC1 
PC3 7 8 | PC2 
MDT10P55A3P/MDT10P53A3S MDT10P55A2P/MDT10P55A2S MDT10P55A4P/MDT10P55A4S 
Vpp| 1 14 | Vss Vpp| 1 14 | Vss Vpp|1 14 | Vss 
PB5|2 13 | PBO OSC1|2 13 | PBO OSC1|2 13 | PBO 
PB4|3 12 | PB1 OSC2/PB4|3 12 | PB1 ОЅС2/РВА |3 12 | PBI 
MCLR | 4 11 | PB2 РВЗ [4 11 | PB2 MCLR |4 11 | PB2 
РС5/ЕТСС | 5 10 | PCO PCS/RTCC | 5 10 | PCO PCS/RTCC | 5 10 | PC0 
ECHO AE PC4|6 9 [PCI PC4|6 9 [pci 
PC3|7 8 | PC2 PC3|7 8 |PC2 PC3|7 8 | PC2 
图 2-30 MDT10P55 系列 引 脚 排列 
47. MDT10P56 系列 
引 脚 符号 引 脚 功能 备 Е 
РВО 输入 /输出 “TTL 电 平 输入 ) 
PB1 输入 /输出 〈TTL 电 平 输入 ) 
РВ? 输入 /输出 〈TTL 电 平 输入 ) 
PB3 输入 /输出 TTL 电 平 输入 ) 
PB4 输入 /输出 (TTL 电 平 输入 ) 
PB5 输入 /输出 “TTL 电 平 输入 ) 
PB6 输入 /输出 (TTL 电 平 输入 ) 
PB7 输入 /输出 (TTL 电 平 输入 ) 
PCO 输入 /输出 〈TTL 电 平 输入 ) MDT10P56 系列 集成 芯片 为 
РСІ 输入 /输出 (TTL 电 平 输入 ) EPROM 微 控制 器 ， 有 4 种 封装 
PC2 输入 /输出 (TTL 电 平 输入 ) 形式 ， 工 作 电 压 为 2.5~6V, 工 
PC3 输入 /输出 〈TTL 电 平 输入 ) 作 频 率 为 0 一 20MHz， 其 引 脚 排 
РСА 输入 /输出 (TTL 电 平 输入 ) 列 如 图 2-31 所 示 
PC5/RTCC 实时 时 钟 /计数 器 〈 施 密 特 触发 器 输入 电 平 ) 
PC6 输入 /输出 〈TTL 电 平 输入 ) 
PC7 输入 /输出 (TTL 电 平 输入 ) 
MCLR 主 复位 〈 施 密 特 触发 器 输入 电 乎 ) 
OSC1 振荡 器 输入 
OSC2 振荡 器 输出 
Vpp 电源 








Vss 地 
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MDT1056P56A1P/MDT10P56A1S MDT10P56A3P/MDT10P56A3S 
PC7|1 8| РВ7 РС7 |1 18| PB7 
pC6 |2 7| PB6 PC6 |2 17| PB6 
Vpn |3 6| Vss Уз |3 16| Vss 
pBs |4 s| рво РВ5 |4 15| PBO 
PB4 |5 4| PBI PB4 |5 14| РВ1 
PB3 |6 3| PB2 MCLR |6 13| PB2 

PCS/RTCC |7 2| PCO PCS/RTCC |7 12| PCO 
pc4 |8 (pc: PC4 |8 11| РСІ 
PC3 |9 0| PC2 РСЗ |9 10| РС2 














MDTI0P56A2P/MDTI0P56A2S 



































MDT10P56A4P/MDT10P56A4S 

PC7|1 18| PB7 PC7 П 18] PB7 

PC6 |2 17| PB6 PC6 |2 17| PB6 

Урр |3 16| Vss Ур |3 16| Vss 
OSC1 |4 15| PBO OSCI |4 15| PBO 
OSC2/PB4 |5 14| PBI OSC2/PB4 |5 14| РВ1 
PB3 |6 13| PB2 MER |6 13| PB2 
PC5/RTCC |7 12| PCO PCS/RTCC |7 12| PCO 
РСА [8 11| PCI PC4 |8 11| PCI 

РСЗ |9 10| PC2 pc3 lo 10| pc2 











图 2-31 MDT10P56 系列 引 脚 排列 


48. MDT10P61 

































































引 脚 号 | 引 脚 符号 引 脚 功能 D 注 
1 PA2 输入 /输出 〈TTL 输入 电 平 ) 
I PAS 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
3 PA4/RTCC 定时 /计数 器 〈 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 
4 MCLR 复位 〈 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 
S Vss 地 
° PBO/INT | 输入 /输出 (外 部 中 断 输 入 ) MDT10P61 为 EPROM 微 控制 
7 PB1 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 器 ， 工 作 电 压 为 2. 5 一 6.5V (控制 
不 使 能 )、4.5 一 6.5V (控制 使 
` 一 АА Ш 能 )， 工 作 频 率 为 0 一 20MHz 
š PB3 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
10 PB4 输入 /输出 TTL 输入 电 平 ) 
11 PB5 输入 /输出 TTL 输入 电 平 ) 
12 PB6 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
18 ES 输入 /输出 〈TTL 输入 电 平 ) 

































































































































































(2%) 
引 脚 号 | 下肢 符号 | 下脚 功能 | 备注 
14 Vu 电源 
I an түнүн MDT10P61 为 EPROM 微 控制 
x SS KE ñ, ТЕШ ЖЕ 2.5—6.5V (控制 
不 使 能 )、4.5 一 6.5V (控制 使 
7 РАО 输入 /输出 〈TTL 输入 电 平 ) 能 ) ， 工 作 频 率 为 0 一 20MHz 
8 РА1 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
49. MDT10P62 
ЕГЕН“) 
1 MCLR 复位 〈 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 
2 PA0 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
3 PAI 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
4 PA2 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
5 PA3 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
6 PA4/RTCC 定时 /计数 器 〔 施 密 特 触 发 输入 电 平 ) 
7 PA5/SS 输入 /输出 “TTL 输入 电 平 ) 
8 VSS 地 
9 OSC1/CLK IN 必 沪 器 输入 /外 部 时 钟 输入 
10 OSC2/CLK OUT 振荡 器 输出 /时 钟 输出 














































































































1 PC0/T10S0/T1CK1 输入 /输出 ( 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 

12 PC1/T10SI 输入 /输出 ( 施 密 特 触发 输入 电 平 ) MDT10P62 为 EPROM 

13 PC2/CCP 输入 /输出 〈 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 微 控制 器 ， 工 作 电 压 为 

4 PC3/SCK 输入 /输出 ( 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 2.5~ 6.5V (控制 不 使 

5 PC4/SDI 输入 /输出 ( 施 密 特 触发 输入 电 平 ) e “о. 

6 PC5/SDO 输入 /输出 ( 施 密 特 触发 输入 电 平 ) ee 
20MHz, jf H 兼容 

17 PC6 输入 /输出 《〈 施 密 特 触发 输入 电 平 ) PIC16C62 

18 PC7 输入 /输出 〔( 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 

9 Vss Ш 

20 Vun 电源 

21 PBo/INT 输入 /输出 (外 部 中 断 输入 ) 

22 РВІ 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 

23 PB2 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 

24 PB3 输入 /输出 “TTL 输入 电 平 ) 

25 РВА 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 

26 PB5 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 

27 PB6 输入 /输出 ‘TTL 输入 电 平 ) 









































28 PB7 输入 /输出 (TTL 输入 电 平 ) 
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50. MDT10P72 
























































































































































引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 MCLR 复位 ( 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 
2 РАО/АІСО 输入 /输出 端 A 
3 РА1/А1С1 输入 /输出 端 A 
4 PA2/AIC2 输入 /输出 端 A 
5 PA3/AIC3/VREF 答 入 /输出 端 A 
6 PA4/RTCC 定时 /计数 器 〈 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 
7 РА5/55/ А1С4 答 入 /输出 端 A 
8 Vss 地 
9 OSC1/CLK IN 振荡 器 输入 /外 部 时 钟 输入 
0 OSC2/CLK OUT 振荡 器 输出 /时 钟 输出 
1 PC0/T10SO/T1CKI 输入 /输出 端 C MDT10P72 为 8 位 基于 
| i M fr J: thi > CR 
12 PC1/T10SI 输入 /输出 端 C EE ES 
完全 静态 CMOS 技术 
13 PC2/CCP 输入 /输出 端 C 设计 集 高 速 体积 小 低 功 耗 
` Pr Gd h k Zä 
14 PC3/SCK 输入 /输出 端 C EE H 
存 包括 2KB EPROM 和 
15 PC4/SDI 输入 /输出 端 C 128B 静态 RAM， 工 作 电 
6 PC5/SDO 输入 /输出 端 C 压 为 2. 5 一 6.5Y (控制 不 
使 能 )、4.5~ 6.5V ( 控 
17 PC6 输入 /输出 端 C 2 В 、 
ае 制 使 能 )， 工 作 频 率 为 
18 PC7 输入 /输出 端 C 0~20MHz 
19 Vss Ш 
20 Урр 电源 
21 PBO/INT 输入 /输出 端 B (外 部 中 断 输入 ) 
22 РВІ 输入 /输出 端 В 
23 PB2 输入 /输出 端 B 
24 PB3 输入 /输出 端 B 
25 PB4 输入 /输出 端 B 
26 РВ5 输入 /输出 端 В 
27 PB6 输入 /输出 端 B 
28 PB7 输入 /输出 端 B 
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51. MDT2005 
ЕТЕТИН 

1 РА? 输入 与 输出 端 A 

2 PA3 输入 与 输出 端 A 

3 RTCC 定时 /计数 器 〈 施 密 特 触发 输入 电 乎 ) 

4 MCLR 复位 〈 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 

5 Vss 也 

6 РВО 给 入 与 输出 端 B MDT2005 这 个 8 位 基本 内 

7 РВ1 输入 与 输出 端 B 存 控制 器 是 一 个 集 高 速 、 体 积 

n Se АЫ ШОВ 小 、 低 功 耗 和 抗 高 噪声 一 体 的 

Se ША БШШ В 静态 CMOS 芯片 ， 它 包括 

0. 5KB EPROM 和 32B 静态 
RAM,， 工 作 电 压 为 2.3 ~ 

11 PB5 给 入 与 输出 端 В 6.3V, 工作 频率 为 0 ~ 

2 РВ6 输入 与 输出 端 B 20MHz， 并 且 完 全 兼容 

3 PB7 给 入 与 输出 端 B Р1С16С54 \ CF745 

4 Vpp 电源 

15 OSC2 发 荡 器 输出 

6 OSC1 发 荡 器 输入 

17 PA0 给 入 与 输出 端 A 

8 PA1 输入 与 输出 端 A 

52. MDT2010 
ams] = | ammg T 备 注 

1 РА? 输入 与 输出 端 A 

2 PA3 输入 与 输出 端 A 

3 RTCC 定时 /计数 器 ( 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 

4 MCLR 复位 ( 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 

5 Vss 也 

SH ША Б IP 38 B MDT2010 这 个 8 位 基本 内 

ТЯ ША RI B 存 控制 器 是 一 个 集 高 速 、 体 积 

I SS а B 小 、 低 功 耗 和 抗 高 噪声 一 体 的 

9 PB3 输入 与 输出 端 了 e 

7 SS ee 1.0KB EPROM 和 32B 静态 

11 PB5 给 入 与 输出 端 B RE 

12 PB6 输入 与 输出 端 B ы pe See 

I = тт 20MHz, Ж Н ж ® Ж F 
Р1С16С56 

4 Vpp 电源 

15 OSC2 发 荡 器 输出 

16 OSC1 展 荡 器 输入 

7 PA0 输入 与 输出 端 A 

8 PA1 给 入 与 输出 端 A 
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53. MDT2020 












































































































































引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 RTCC 定时 /计数 器 
2 Vun 电源 
3 NC КЕД: 
4 Vss 地 
5 NC 空 引 及 
6 РАО 给 入 与 输出 端 A 
7 РА1 答 入 与 输出 端 A 
8 PA2 给 入 与 输出 端 A 
9 PA3 输入 与 输出 端 A 
0 PBO 给 入 与 输出 端 В 
1 РВІ 给 入 与 输出 端 B 
MDT2020 这 个 8 {у H 
12 PB2 答 入 与 输出 端 B E т 
EPROM 微 控制 器 是 由 完全 静 
13 PB3 给 入 与 输出 端 B S CMOS 技术 设计 集 高 速 、 
4 РВА 答 入 与 输出 端 也 体积 小 、 低 功 耗 和 抗 高 噪声 一 
体 的 芯片 ， 其 内 存 包 括 2.0KB 
15 PB5 答 入 与 输出 端 B КОМ ЖТ ВОВ 静态 RAM， 工作 
š PB6 A Hit 电压 为 2.3 一 6.3V， 工 作 频 率 
为 0 一 20MHz， 并 且 完 全 兼容 
Кл. 人 Sinti? 
17 PB7 答 入 与 输出 端 В PIC16C57 \ CF775 
18 PC0 给 入 与 输出 端 C 
19 PC1 给 入 与 输出 端 C 
20 PC2 给 入 与 输出 端 C 
21 PC3 给 入 与 输出 端 C 
22 РСА 输入 与 输出 端 C 
23 PC5 输入 与 输出 端 C 
24 PC6 输入 与 输出 端 C 
25 PC7 输入 与 输出 端 C 
26 OSC2 发 荡 器 输出 
27 OSC) 发 荡 器 输入 
28 MCLR 复位 
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54. MDT2030 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 PA2 输入 与 输出 端 A 
2 PA3 输入 与 输出 端 A 
3 RTCC 定时 /计数 器 ( 施 密 特 触发 输入 电 平 
4 MCLR 复位 〈 施 密 特 触发 输入 电 平 ) 
5 Vss Ú 
ko Eër ut уш 
6 PBO A 与 本 出 六 B MDT2030 这 个 8 位 于 
7 PB1 输入 与 输出 端 BB EPROM 微 控制 器 是 由 完全 静 
8 РВ? 输入 与 输出 端 B 态 CMOS 技术 设计 集 高 速 、 
让 小 、 低 功 耗 和 抗 高 噪声 一 
ñ те RASEN B 体积 小 、 低 功 耗 和 抗 高 噪声 
es PETE 体 的 芯片 ， 其 内 存 包括 2. ОКВ 
0 PB4 入 与 输出 端 B КОМ 和 80B 静态 КАМ, 工作 
1 E 输入 与 输出 端 B 电压 为 2. 3 一 6. 3V， 工 作 频 率 
12 PBG 答 入 与 输出 端 B 为 0 一 20MHz， 并 且 完 全 兼容 
13 PB7 给 入 与 输出 端 B FS 
14 Ур» 电源 
15 OSC2 发 荡 器 输出 
6 OSC1 发 荡 器 输入 
7 РАО 输入 与 输出 端 A 
18 РАІ 输入 与 输出 端 А 
55. MDT2051 
引 脚 号 | 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
输入 与 输出 端 A (TTL 输入 电 平 /模拟 
1 PA2/AIC2 | 
输入 信号 ) 
输入 与 输出 端 A (TTL 输入 电 平 /模拟 d š 
2 | PA3/AIC3 | 人 信号 ，) ' MDT2051 这 个 8 位 基于 
JJ F = š ` 
SK EPROM 微 控制 器 是 由 完全 静态 
3 PA4/RTCC 定时 /计数 器 ( 施 密 特 触发 输入 电 平 ) CMOS 技术 设计 集 高 速 、 体 积 小 、 
МСГЕ 复位 低 功 耗 和 抗 高 噪声 一 体 的 芯片 ， 其 
内 包括 1.0KB КОМ 和 68B 静态 
5 Vss H 
> ° ш КАМ, 工作 电压 为 2.5 ~ 6.5V 
6 PBOVINT 输入 与 输出 端 B/ 外 部 中 断 输入 (控制 不 使 能 ) 、4.5 一 6.5V (控制 
7 РВІ 输入 与 输出 端 B CTTL 输入 电 平 ) 使 能 )， 工 作 频 率 为 0~ 20MHz。 
MDT2051 完全 兼容 PIC16C711 
8 PB2 输入 与 输出 端 B (TTL 输入 电 平 ) 
9 PB3 输入 与 输出 端 B (TTL 输入 电 平 ) 
10 PB4 输入 与 输出 端 B (TTL 输入 电 平 ) 
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( 续 ) 
引 脚 号 | 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 РВ5 输入 与 输出 端 B (TTL 输入 电 平 ) 
12 PB6 输入 与 输出 端 B (TTL 输入 电 平 ) MDT2051 这 个 8 位 基于 
3 РВ? 输入 与 输出 端 B TTL 输入 电 平 ) EPROM 微 控制 器 是 由 完全 静态 
4 Hä 电源 CMOS 技术 设计 集 高 速 、 体 积 小 、 
Gë к, — Ir ot ka + H 
z Pen 92 3836 1 低 功 耗 和 抗 高 噪声 一 体 的 芯片 ， 其 
内 包括 1.0KB КОМ 和 68B 静态 
Se SE 
16 OSC1 Jx ЕЛ RAM, 工作 电压 为 2.5 — 6.5V 
输入 与 输出 端 A (TTL 输入 电 平 /模拟 | (控制 不 使 能 ) 4.5—6.5V (控制 
7 PA0/AIC0 Ss 
输入 信号 ) 使 能 )， 工 作 频 率 为 0~ 20MHz。 
S A „ы | MDT2051 完全 兼容 PIC16C711 
输入 与 输出 端 A (TTL 输入 电 平 /模拟 
18 РА1/АІСІ | o 
输入 信和 号) 
56. ML4411 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 GND 地 
2 P1 外 部 PP 沟 道 晶 体 管 驱动 
3 P2 外 部 PP 沟 道 晶 体 管 驱动 
4 Nu: 电源 
5 P3 外 部 PP 沟 道 晶 体 管 驱动 
6 Cora 线性 电动 机 电流 放大 回路 补偿 电容 
7 CBRK 电容 器 储存 能 量 
ML4411 是 具 
8 DIS PWR 模拟 有 测定 转子 位 置 
9 N1 外 部 N 沟 道 MOSFET 驱动 的 无 刷 无 传感器 
10 N2 外 部 N 沟 道 MOSFET 驱动 电动 机 驱动 器 ， 
í N DI 沟 道 MOSFET 驱动 иа 
МИРЕ S 28 引 jM SOIC, 
2 IsENSE 电动 机 电流 检测 输入 其 内 部 结构 如 图 
' к 定时 电容 器 (为 固定 关 断 时 间 PWM 电流 控 | 2-32 所 示 
Б] OS 制 ) 
14 Cvco VCO 定时 电容 器 
15 VCO/TACH OUT VCO/TACH 比较 逻辑 输出 
16 RESET 复位 
17 PWRFAIL 输出 显示 5V 或 12V REE 
18 ENABLE Е/А 使 能 






























































































































































































































































































































































































































































(2) 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
19 十 5V 5V 电源 输入 
20 RC VCO 回路 滤波 器 
21 Iran 设置 最 初 加 速率 的 VCO 起 动 性 能 ML4411 Ж Ң 
` 一 有 测定 转子 位 置 
22 PH1 电动 机 终端 SEI 
的 无 刷 无 传感器 
23 PH2 电动 机 终端 电动 机 驱动 器 ， 
24 PH3 电动 机 终端 封装 形式 采用 
25 Усс 12V 电 源 28 引 脚 SOIC， 
— 其 引 内 部 结构 如 
26 ERAKE Hz 图 2 32 所 示 
27 Плміт PWM 比较 器 门限 设置 
28 Ісмр 线性 电流 放大 器 控制 
Ho 
反 电 动 势 PH2GS 
取样 器 
vco Pie? 
1c [© 11728 
Уоту 
Р1—3 E 3. 5 
VE 73 С 
逻辑 与 控制 [ТК 
9. 10, 11 
ML4411 6 №-3 ` 
к» О 
+ 
C 
вк) 
线性 或 PWM i 
E 流 控制 — Es 
Cos 
u O 
duu Car 
失效 “А 
图 2-32 ML4411 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
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57. ML4425 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 ISENSE 电动 机 电流 感应 输入 
2 HA 高 侧 驱 动 器 输出 的 相位 A 
3 HB 高 侧 驱 动 器 输出 的 相位 В 
4 HC 高 侧 驱 动 器 输出 的 相位 C 
5 SPEED COMP 速度 控制 回路 补偿 
6 CT 电容 器 (PWM 振荡 器 频率 ) 
7 VREF 基准 电压 输出 (6. 9У) 
8 SPEED SET 速度 环 路 输入 
9 LA 氏 侧 驱动 器 输出 的 相位 A 
0 LB 氏 侧 驱动 器 输出 的 相位 B 
11 LC 氏 侧 驱动 器 输出 的 相位 C 
ML4425 是 Micro- 
2 IIMIT 电动 机 电流 检测 阔 值 控制 端 Linear 公司 推出 的 一 
13 VCO 压 控 振 荡 器 输出 种 智能 型 无 刷 电动 机 
控制 器 专用 电路 。 该 
ü Ve 电源 电路 能 提供 起 动 和 控 
15 бую УСО 定时 电容 连接 制 人 和 站 联结 绕组 、 
无 刷 电动 机 的 速度 、 
6 Run VCO 定时 电阻 连接 (VCO 电流 设置 ) 换 相 所 需 的 所 有 功能 
РА CAT 连接 电 容 内 部 结 构 如 图 2-33 
所 示 
8 UV FAULT 电源 状态 显示 输出 
9 CRT 斜 波 保持 电容 连接 
20 SPEED FB 输出 反 电 动 势 取 样 电路 和 输入 到 VCO 
21 Свв 斜 升 速度 给 定 电 容 连 接 
22 FBA A 相 电 动机 反馈 电压 
23 FB B B 相 电 动机 反馈 电压 
24 FBC C 相 电 动机 反馈 电压 
25 BRAKE 制 动 状态 控制 端 
26 Cios 外 部 电容 连接 
27 RREF 多 电流 设 定 电 阻 连接 
28 GND 地 
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17 = 19 21 2( 15 16| 
р | Сат Lo Сат CRR SPEED Cvco vco 
750nA FB 
750пА 
ЕВА u sv Æ- 
|22] LSY t Dr 
FBB Р ай ES À T 
|23 ТЕЕ R т 
TBC р, 压 控 振荡 器 | 13 
[24 " mi к? VCO 
ч. À o 
= = OUT 
VCO ey 
OUT 
> 换 相 状 态 机 
2 39V ПАБ 
SPEED SET = Se 
= < УУ = HB 3 
SPEEDCOMP Ж — асва и НС 
" LV ~ 和 j ГАТ 
` Im 
6 I ^^ 29 > Амт пау |+ LB 15 
本 am: Frer наб Я UVLO LC 
ГЮ = lop 11 
IsuNSE Lë) UN FAULT 
І Dës H 
I A 
12 LIMIT 8к0 参考 
Kg Cios BRAKEL Mun GND 民 REF VREF 
26 25 14 ON 27 
图 2-33 M14425 内 部 结构 框图 
58. NESS32 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备 注 
1 AMP OUT) 功率 放大 输出 1 30. 03/8. 51 
2 IN1 一 反 相 输入 1 25. 00/8. 51 f 
1. 该 集成 电路 为 双 列 8 
Q Д = 79 
3 IN 十 司 相 输入 1 9. 10/8. 00 引 脚 封装 
4 GND 地 0/0 2. 电源 : 引 脚 8 为 
5 IN2 十 司 相 输入 2 30. 03/9. 98 十 12. 00V 
6 IN2— 反 相 输入 2 30. 03/8. 51 з. ERIE: жа 
- 功率 放大 器 
7 AMP OUT? 功率 放大 输出 2 30. 03/8. 51 
8 Усс 电源 0. 52/0. 42 
59. МЕ555 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 GND 地 
2 Trigger 触发 NE555 为 时 基 电 路 ， 采 用 DIP 双 列 直 插 8 引 脚 与 SOP - 
m 8 小 型 (SMD) 两 种 封装 形式 ，Vcc 为 4.5 一 16V， 极 限 电 
3 Output 输出 
源 电压 为 18V。NE555 引 脚 排列 与 内 部 结构 如 图 2 — 34 所 
4 Reset 复位 示 
5 Control Voltage 控制 电压 
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引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
FRR SET ve TH 3 HES =a 
6 Threshold 门限 mm: NE555 为 时 基 电 路 ， 采 用 DIP WJ BL f 8 引 脚 与 SOP 
' 8 小 型 (SMD) 两 种 封装 形式 ，Vcc 为 4.5 一 16V， 极 限 电 
7 Discharge 放电 | К 
源 电压 为 18V。NE555 引 脚 排列 与 内 部 结构 如 图 2-34 所 
8 Усс 电源 电压 ж 
R R R 
GND (1) (в) мос 
I 放电 管 —.. 
Trigger QC Т Г ` {7 Discharge 
Ш 
8-DIP Output (3)— 输出 级 F/F + (6) Threshold 
Comp. 
Control 
Reset (4 K = Voltage 
8-50Р Viet NP 
| 2-34 E555 引 脚 排列 及 内 部 结构 框图 
60. NESS6C 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 R—/Q 备 注 
1 DIS1 放电 1 5.42 
2 THR1 阅 值 电压 输入 1 со 
3 СОМІ 控制 输入 1 8. 00 
4 RESETI1 主 复位 信号 输入 1 5.68 
5 CON OUT STI 5.42 L 该 集成 电路 为 双 
6 TRIG1 触发 输入 1 6.21 i R 
3 E 友 F SE i 
8 2. 电源 ， 引 脚 14 为 
7 GND 地 0 十 18. 00V 
8 TRIG2 触发 输入 2 6.21 з. 复位 : 引 脚 4、 引 
9 CON OUT2 榨 制 输出 2 5. 42 脚 10 
4. 主要 用 途 ， 双 时 
10 RESET2 主 复位 信号 输入 2 5.68 E 
基 电 路 
11 CON2 控制 输入 2 8. 00 
12 THR2 {к Ж А. 2 co 
13 DIS2 放电 2 5.42 
14 Усе 电源 4. 52 
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61. PIC16F72 










































































































































































引 脚 号 i > 
引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
PDIP、SOIC、SSOP| QFN 
1 26 MCLR/VPP 主 复位 输入 或 程序 电压 输入 
2 27 RA0/AN0 输入 与 输出 端 A 
3 28 КА1/АМ№І 输入 与 输出 端 А 
4 1 RA2/AN2 输入 与 输出 端 A 
5 2 |RA3/AN3/VREF| 输入 与 输出 端 A/ 模 拟 基 准 电 压 
6 3 RA4/TOCKI 输入 与 输出 端 A/ 计 时 器 模块 时 钟 输入 
7 4 RA5/AN4/SS 输入 与 输出 端 A/ 同 步 串 行 端 主 选择 
8 5 Vss Ш 
9 6 OSC1/CLKIN 晶振 输入 /外 部 时 钟 输入 
0 7 |OSC2/CLKOUT 晶振 输出 /时 钟 输出 
| | RC0/T1OSO/ 输入 与 输出 端 C/ 计 时 器 1 振荡 器 输出 / 
T1CKI 计时 器 1 时 钟 输入 
12 9 RC1/T1OSI 输入 与 和 输出 端 C/ 计 时 器 振荡 器 输入 PIC16F72 
BE k. PETER de 为 8 位 CMOS 
3 10 RC2/CCP1 答 入 与 输出 端 C/PWM1 输出 闪存 微 控制 
žir kt 
MASS C/ 同 步 串 行 时 钟 输入 /SPI ОСА 8 
14 11 | RC3/SCK/SCL Ro TXIEN АУН 
Ej C 模式 输出 28 引 脚 QF 
PDIP、SOIC、 
输入 与 输出 端 C/ 数 据 输入 /数据 输入 与 |SSOP, 工 作 电 
5 12 | RC4/SDI/SDA Sp E 为 2 ~ 
Ge 5.5V, 并 且 可 
16 13 RC5/SDO 输入 与 输出 端 C/SPI 模式 数据 输出 Е 
7 4 RC6 输入 与 输出 端 C 
18 15 RC7 输入 与 输出 端 C 
9 6 Vss Ш 
20 17 Урр 电源 
21 18 RBO/INT 输入 与 输出 端 B/ 外 部 中 断 
22 9 ЕВ1 输入 与 输出 端 B 
23 20 RB2 输入 与 输出 端 B 
24 21 RB3 输入 与 输出 端 B 
25 22 RB4 输入 与 输出 端 B 
26 23 Rp: 输入 与 输出 端 В 
27 24 RB6/PGC 输入 与 输出 端 B/ 弟 行程 序 时 钟 
28 25 RB7/PGD 输入 与 输出 端 / 串 行程 序数 据 
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62. PIC16F73 







































































































































































































































































引 脚 号 Si 
引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
PDIP、SOIC、SSOP| OEN 
1 26 MCLR/VPP 主 复位 输入 或 程序 电压 输入 
2 27 RA0/AN0 输入 与 输出 端口 A 
3 28 RA1/ANI1 输入 与 输出 端口 A 
4 1 RA2/AN2 输入 与 输出 端口 A 
5 2 |КАЗ/АМЗ/УКЕЕ 输入 与 输出 端口 A/ 模 拟 基 准 电压 
输入 与 输出 端口 A/ 计 时 器 模块 时 钟 输 
6 3 RA4/T0CKI 
A 
7 4 RA5/AN4/SS 输入 与 输出 端口 A/ 同 步 串 行 端口 主 选择 
8 5 Vss Ш 
9 6 OSC1/CLKIN 晶振 输入 /外 部 时 钟 输入 
10 7 | OSC2/CLKOUT 晶振 输出 /时 钟 输出 
А | RC0/T1OSO/ 输入 与 输出 端口 C/ 计 时 器 1 振荡 器 输出 
PIC16F73 
T1CKI 计时 器 1 时 钟 输入 
/计时 器 1 时 钟 输 为 8 位 CMOS 
2 9 |КСІ/ТІОЅІ/ССР2 输入 与 输出 端口 C/ 计 时 器 振荡 器 输入 闪存 微 控制 
Zeta 器 / 数 转换 器 ， 
13 10 RC2/CCP1 输入 与 输出 端口 C/PWM1 输出 
de i 封装 形式 采 上 
输入 与 输出 端口 C/ 同 步 串 行 时 钟 输入 / | 28 引 脚 ОЕМ, 
4 11 | RC3/SCK/SCL Kee e 
SPI 与 PC 模式 输出 PDIP、 SOIC、 
SSOP, 工作 
输入 与 输出 端口 C/ 数 据 输入 /数据 输入 A о, 
5 12 | RCA/SDUSDA | ` | 电压 为 2 
与 输出 5.5V, 并 且 可 
cc 用 MDT10P72 
6 3 RC5/SDO 输入 与 输出 端口 C/SPI 模式 数据 输出 D 
7 4 RC6/TX/CK 输入 与 输出 端口 C/ 异 步 传输 /同步 时 钟 
18 15 RC7/RX/DT 输入 与 输出 端口 C 
19 16 Vss Ш 
20 17 Урр 电源 
21 8 RBO/INT 输入 与 输出 端口 B /外 部 中 断 
22 9 ЕВ1 输入 与 输出 端口 В 
23 20 RB2 输入 与 输出 端口 B 
24 21 RB3/PGM 输入 与 输出 端口 B 
25 22 RB4 输入 与 输出 端口 B 
26 23 Rp: 输入 与 输出 端口 B 
27 24 RB6/PGC 输入 与 输出 端口 B/ 串 行程 序 时 钟 
28 25 RB7/PGD 输入 与 输出 端口 / 串 行 程序 数据 
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63. SG3524 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 
1 INVERT INPUT 反 相 输入 
2 NON 一 INV INPUT 同 相 输入 
3 OSC OUTPUT 振荡 器 输出 
4 (+) CL SENSE 检测 
5 (一 ) CL SENSE 检测 
6 RT 外 接 电阻 
7 ст 外 接 电容 SG3524 为 开关 电源 脉 宽 调制 /控制 /驱动 ， 采 
|] Sg HL Б, 给 Ë 3 ~ 
8 GROUND " 用 双 列 直 搬 16 引 脚 封装 ， 输 入 电压 为 4.6 
— eco 5.4V， 最 大 输入 额定 电压 为 40V， 工 作 温 度 为 
COMPENSATION ш 0 一 70C， 贮 存 温 度 为 一 65 一 十 150C SG3524 
0 SHUTDOWN 关闭 控制 内 部 结构 如 图 2 -35 所 示 
1 EMITTER A 发 射 极 输出 A 
2 COLLECTOR A 控制 A 
3 COLLECTOR B 控制 B 
4 EMITTER B 发 射 极 输出 B 
5 VIN 信号 输入 
6 VREF 准 电压 
i fe 
e 基准 电压 Ss Oei 
HEA 
二 一 +5V 
Ç : FE 
зу Ы 21 < 
LL ЖУТУ ЙЕ 
7 Tera = SS 2 11 
Г] SS kee 
SE +SV 13 
š AML Ë >l 
№. 
ай 比较 КЕ SO) 
AN +5V 
Г) ШЕ А 4 (4 
q Ф CL 
©—— + и С 
 IkO I 
N 
(8) d (9) 
Ka 10kQ 
SG3524 
是 一 一 一 一 L 
图 2-35 SG3524 内 部 结构 
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64. RF303C 
电动 车 报警 扬声器 专用 芯片 RF303C 引 脚 排列 如 图 2 - 36 所 示 。 





































































































































































































一 | xc eegen 14 
2 bes LS 
ШҮП neg 
uE 防 资 检测 12 
4 | 电源 地 11 
RF303C 
3 мс sc _ 
6 SCH 
NC 振动 检测 上 
7 | 地 NC ë 
图 2-36 电动 车 报警 扬声器 专用 芯片 RF303C 引 脚 排列 图 
65. SG3524 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 INVERT INPUT 反 相 输入 
2 NON— INV INPUT 同 相 输入 
3 OSC OUTPUT 振荡 器 输出 
4 (+) CL SENSE 检测 (+) 
5 (—) CL SENSE 检测 (一) 
6 RT 外 接 电 阻 
СТ 外 接 电容 SG3524 为 开关 电源 脉 宽 调制 /控制 /驱动 ， 
хр. БЕ 封装 ， 输 GC у 
8 GROUND 地 采用 双 列 直 插 16 引 脚 封 装 ， 输 入 电压 为 
4.6~5.4V， 最 大 输入 额定 电压 为 40V， 工 
-NQAT ZPP 
9 COMPENSATION LES 作 温 度 为 0 一 70C， 贮 存 温 度 为 一 65 一 
0 SHUTDOWN 关闭 控制 +150, 563524 内 部 结构 如 图 2-37 所 示 
1 EMITTER A 发 射 极 输 出 A 
2 COLLECTOR A 集 电极 A 
3 COLLECTOR B 集 电极 B 
4 EMITTER B 发 射 极 输出 B 
5 VIN 信号 输入 
6 VREF 基准 电压 
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А G 
у 16 
15 а ЕВУ +5V 09 
== +5у 
3 ` | (D 
+5V XS TE 21 Es 
SS і ХЕ CH 
振荡 器 Ee I i 
г) = = 
L +5у 13 
S ANL >l -一 
十 Tä 
比较 I 14) 
+5у = ау ` 
а= r La 
р 误差 放大 器 58 {А 
+ CL 
2 = D S 
IkQ 
Y eng Je 
@ Е O 
= 10kQ 
SG3524 
9 一 一 一 L 
2-37 SG3524 内 部 结构 
66. SG3525 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 INV INPUT 误差 放大 反 相 输入 端 
2 NONINV INPUT 误差 放大 同 相 输入 端 
3 SYNC 同步 
4 OSC OUTPUT 振荡 输出 
5 CT 接 定 时 电容 
6 RT 接 定 时 电阻 
SC ЗЕ 放电 端 үз = 
í ОНЕ eh SG3525 为 电流 控制 型 PWM 控制 器 ， 采 
8 SOFT START 软 起 动 用 双 列 直 插 16 引 脚 封装 ,工作 电压 8 一 
9 COMPENSATION 频率 补偿 35V, ЛЕ <40У, 563525 内 部 结构 如 
| | 到 2 — 38 所 示 
0 SHUTDOWN 关 断 С>1.4у/ ЭСТ) 
1 OUTPUT А 输出 A 
2 GND 地 
3 VC 集 电 极 电压 
4 OUTPUT B 输出 B 
5 Vcc 电源 
6 VREF 基准 电压 
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= 去 内 部 电路 
基准 电压 
1А 欠 电 压 锁定 
Шев L 
R 
R S 
-PWM 锁 存 器 
> S 
50А 
VREF 
r 
5.0kO 
` SG3525 
PH> 
































2-38 SG3525 内 部 结构 示意 图 


67. SH69P42 


























































































































引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 PORTE. 2 位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 
2 РОКТЕ. 3 位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 SH69P42 为 CMOS 4— 
3 PORTD. 2 位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 位 单片机 , 它 具 有 3K 双 
4 [PORTD.3/PWM1| “位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 PWMI 信号 输出 тї OTP/ 掩 膜 КОМ 空 
5 ”JPORTC.2/PWM0| ”位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 /PWM0 信号 输出 | 间 ，192 个 半 字 节 RAM 
6 PORTC. 3/T0 位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 /IT0 信号 输入 lé 
8bit A/D 转换 器 ，10bit 
7 RESET/Vep 复位 信号 高 速 PWM 信号 输出 ， 内 
3 GND " 建 振荡 器 时 钟 电 路 ， 内 建 
Е E ENEE о 看 门 狗 定时 器 ， 低 电压 复 
к 0/ И Fis E eh 1 端 /ADC 通道 信号 位 功能 且 支 持 省 电 方式 以 
AN0/SDA 输入 /数据 信号 输入 与 输出 节约 电能 消耗 。 封 装 形式 
10 porra ani) ”位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 /ADC 通道 信号 | 采用 20 引 脚 DIP $ SOP, 
| 输入 其 内 部 结构 如 图 2-39 所 
i — ж 
a EE отан FE ТА А. В th 3 / ADC 通道 信号 








输入 
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(2%) 
ШУ 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
SE N EE was SH69P42 为 CMOS 4 一 
位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 /ADC 通道 信号 
2 | PORTB.3/AN7 e 位 单片机 , ERA 3K Ж 
Ш 
字 节 OTP/ 掩 膜 КОМ Ze 
3 Урр 电源 间 ，192 个 半 字 节 RAM 
4 OSCI/SCK 发 荡 信 号 输入 /时 钟 信号 输入 空间 ，8bit 定时 /计数 器 ， 
5 OSCO/PORTC.0| ”振荡 信号 输出 /位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 ”| 8bit A/D 转换 器 ，10bit 
n GEES Р ЕЕ! 高 速 PWM 信号 输出 ， 内 
位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 /ADC 基准 信号 输 JE e 
6 |РОКТС.1/УКЕЕ ñ Жо. dee ETSI 建 振 萝 器 时 钟 电 路 ， 内 建 
看 门 狗 定时 器 ， 低 电压 复 
7 PORTD.0 位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 位 功能 有 旦 支持 省 电 方式 以 
8 PORTD. 1 位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 节约 电能 消耗 。 封 装 形式 
. 采用 20 引 脚 DIP 与 SOP, 
9 PORTE.0 们 可 编程 双向 输入 与 输出 端 а 
其 内 部 结构 如 图 2-39 所 
20 PORTE. 1 位 可 编程 双向 输入 与 输出 端 Gei 
STI —— J OSCI/SCK 
RC 
RESET/Vpp = 复位 电路 振 涉 器 
看 门 狗 计时 器 — osco 
随机 存储 器 — > PORTA.0—1 UO 
48x4Bit SH69P42 ar A[1~0] gun, 
随机 存储 器 АМІ-АМО ——ADC AN0- input 
144x4Bit 8bit 
数据 存储 器 2 
š: 异 数 转换 电路 
ЖП B|3—2] —— PORTB.2~3 1/0 
OTP ROM 
3072 x16Bit AN? AND |= АРС AN6~7 input 
— —IPORTC.0—3 UO 
. 端口 C[3~0] ——y PWM0 outpot 
CPU 10bit — — TO input 
1 10 Sr e 
PWM E ERR . 
upon, | | Vase input 
Ену 0 Е 一 ~| PORTD.0~3 T/O 
Vi žm D[3—0 
ЕП ш [ ] m~ PWMI ошро 
电源 电路 
计时 器 1 
GND He 0) 
WN EJ3—0] —— PORTE.0~3 VO 
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68. SPMC65P2404A 




























































































































































































引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 E 

1 PA7 8 位 双向 输入 /输出 

2 PA6 8 位 双向 输入 /输出 

3 PA5 8 位 双向 输入 /输出 

4 PA4 8 位 双向 输入 /输出 

5 PA3 8 位 双向 输入 /输出 

6 PA2 8 位 双向 输入 /输出 

7 PAI 8 位 双向 输入 /输出 

8 РАО 8 位 双向 输入 /输出 

9 PB7 8 位 双向 输入 /输出 

0 PB6 8 位 双向 输入 /输出 

1 PB5 8 位 双向 输入 /输出 

12 PB4 8 位 双向 输入 /输出 SPMC65P2404A Æ h 2 M PH H 
P ES 8 位 双向 输入 /输出 CSUNPLUS) 公司 设计 开发 的 8 位 工业 

级 单片机 ， 采 用 凌 阳 SPMC65 内 核 ， 支 
4 PB2 8 位 双向 输入 /输出 持 位 操作 指令 ， 具 有 强大 的 定时 /计数 
15 PBI 8 位 双向 输入 /输出 器 、 丰 富 的 外 部 中 断 源 以 及 АРС, 
PWM、 标 准 通 信 接 口 SPI 等 多 种 功能 。 

6 PB0 8 位 双向 输入 /输出 最 高 工作 频率 为 SMHz, ТЕШ ЖУУ 
7 PC3 输入 /输出 355. 5V 

18 PC2 给 入 /输出 

9 PC1 输入 /输出 

20 РСО 给 入 /输出 

21 PD2 输入 /输出 

22 PD1 输入 /输出 

23 PD0 给 入 /输出 

24 RESET 复位 

25 XO 晶振 输出 

26 XI 晶振 输入 

27 Vss 地 








28 Vun 电源 











69. STR40090 
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引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 = 内 电路 接 检 波 器 30. 00/1. 61 
1. 该 集成 电 
DRIVE 
2 | 激励 控制 端 1. 52/1. 32 路 为 单列 5 引 脚 
CONT 
封装 
3 COLLECTOR 接 开 关 管 集 电极 5.00/4.01 2. 主要 用 途 : 
充电 器 开关 稳 压 
4 EMITTER 接 开 关 管 发 射 极 0/0 电源 
5 START 接 软 起 动 电路 30. 98/4. 49 
70. STR40115 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 IN 误差 功率 放大 器 电压 输入 30. 98/1. 61 
. 该 集成 电 
2 BASW 接 电源 调整 管 基 极 20. 98/1. 79 次 集成 电 
路 为 5 引 脚 封装 
3 COLLECTOR 接 电源 调整 管 集 电极 50. 98/2. 71 2. 主要 用 途 
充电 关 稳 压 
4 EMITTER 接 电源 调整 管 发 射 极 10. 98/0. 49 om 
5 NC Z= B| i = 
71. STR4090 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 工作 电压 /V 备注 
1 VREF 基准 电压 12. 00 
1. 该 集成 电 
2 START 电源 起 动 输 入 4. 38 路 为 单列 5 引 脚 
封装 
3 M IN 主流 电压 输入 20. 00 N 主要 用 和 途 ， 
4 GND 地 0 充电 器 开关 电源 
厚 膜 电路 
5 ERROR DET 误差 检测 19. 03 
72. STR41090 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 SENS IN 取样 信号 输入 30. 03/3. 69 
1. 该 集成 电 
2 DRIVE CONT 激光 控制 开关 管 基 极 5.12/3. 38 路 为 单列 5 引 脚 
ЕЕ As 
3 COLLECTOR 关 管 集 电 极 30. 50/10. 50 
2. 主要 用 途 : 
4 EMITTER 开关 管 发 射 极 0/0 充电 器 开关 稳 压 
电源 
5 START 内 接 软 起 动 信号 27. 02/6. 02 
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73. STR4211 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 IN 直流 电压 输入 35. 00/5. 42 
1. 该 集成 电 
2 BASE 内 接 开 关 激 励 输入 18. 00/6. 32 路 为 单列 5 引 脚 
В 封装 
3 EMITTER 误差 功率 放大 管 发 射 极 40. 00/3. 51 E 
2. 主要 Ж: 
4 REG OUT 开关 管 发 射 极 稳 压 输出 11. 03/0. 98 充电 器 开关 电源 
厚 膜 电 路 
5 ERROR IN 误差 电压 输入 40. 00/7. 00 
74. STRS0103 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 GND 地 0/0 
1. 该 集成 电 
START 起 动脉 冲 输 入 12.00/11. 30 路 为 单列 5 引 脚 
封装 
3 COM PUL VIN 整流 脉冲 电压 输入 59.03/12. 00 
2. 主要 用 途 
4 REG OUT 稳 压 电源 输出 24. 00/3. 59 充电 器 开关 电源 
厚 膜 电 路 
5 NF DET 反馈 信号 输出 3. 38/3. 22 
75. STR50115 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 GND 地 0/0 
1. 该 集成 电 
2 BASE 关 调 整 管 基 极 12. 42/8. 60 路 为 单列 5 引 脚 
E 封装 
3 COLLECTOR 开关 调整 管 集 电极 30. 00/9. 42 
2. 主要 用 途 : 
4 REG OUT 直流 稳 压 输出 5. 48/3. 00 充电 器 开关 稳 压 
电源 
5 REG ADJ 稳 压 调整 控制 2, 71/2. 71 
76. STR50115B 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 GND 地 9.98/0 
. 该 集成 电 
2 BASE 关 调整 管 基 极 26. 02/9. 98 L 该 集成 电 
路 为 5 引 脚 封装 
3 COLLECTOR 开关 调整 管 集 电极 58. 00/9. 51 2. 主要 用 途 : 
充电 X fa JE 
4 REG OUT 直流 稳 压 输出 13. 00/3. 51 电源 
5 REG ADJ 稳 压 调整 控制 2. 99/2. 99 


77. STR51213 
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引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 GND 地 0/0 
VE ss 
2 BASE 接 电源 调整 管 基 极 17. 00/7. 52 L 该 集成 电 
路 为 5 引 脚 封装 
3 COLLECTOR 接 电 源 调 整 集 电极 56. 02/9. 98 2. 主要 用 途 : 
充电 X fa JE 
4 EMITTER 接 电源 调整 管 发 射 极 7.70/2. 711 电源 
5 NC 空 引 脚 co/12. 00 
78. STR54041 (S) 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 SIN 开关 脉冲 信号 输出 3. 90/4. 32 
1. 该 集成 电 
2 BASE 大 功率 晶体 管 基 极 5.22/3. 68 路 为 单列 5 引 脚 
封装 
3 COLLECTOR 大 功率 晶体 管 集 电 极 31. 98/10. 98 = 
2. 主要 用 途 : 
4 EMITTER 大 功率 晶体 管 发 射 极 0/0 充电 器 开关 稳 压 
电源 
5 SENSE IN 采样 信号 输入 3. 90/4. 62 
79. STR5412 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 COLLECTOR 内 部 功率 开关 管 集 电极 120. 00/18. 00 
1. 该 集成 电 
2 BASE 内 部 功率 开关 管 基 极 24. 00/12. 00 路 为 单列 5 引 脚 
封装 
3 GND 也 0/0 
2. 主要 用 途 : 
4 EMITER 内 部 功率 开关 管 发 射 极 12. 00/4. 49 充电 器 开关 稳 压 
电源 
5 BF 采样 比较 功率 放大 管 基 极 3. 20/3. 10 
80. STR56041 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 DRIVER IN 激励 信号 输入 5. 41/10. 98 
1. 该 集成 电 
2 START 电源 起 动 信号 输入 5.00/3. 68 路 为 单列 5 引 脚 
封装 
Š IN 直流 电压 输入 co/10. 42 | 
2, 主要 Ж: 
4 GND 地 0/0 充电 关 稳 压 
电源 
5 SENE IN 采样 信号 输入 4. 42/9. 10 
























































































































































































































































































































































81. STR58041 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 IN 误差 电压 输入 端子 4. 20/10. 98 
集成 
2 BASE 接 开关 调整 管 基 极 5. 81/4. 52 Кене 
路 为 5 引 脚 封 装 
3 V IN 直流 电压 输入 490. 00/13. 00 2. 主要 用 途 : 
充电 X fa JE 
4 GND 地 0/0 А 
电源 
5 SENSE ADJ 采样 电压 调节 5. 20/9. 10 
82. STR6020 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 V IN 直流 电压 输入 350. 00/16. 02 
1. 该 集成 电 
2 REF IN 基准 电压 输入 61. 98/12. 00 路 为 单列 5 引 脚 
| 封装 
3 ERROR IN 低 误 差 电 压 输 入 43.00/12. 00 
2. 主要 用 途 : 
4 REG OUT 开关 稳 压 电源 输出 37. 00/3. 58 充电 器 开关 稳 压 
电源 
5 H ERR IN 高 误差 电压 输入 235/68. 01 
83. STR80145SA 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 FILTER 信号 滤波 180. 03/120. 00 
1. 该 集成 电 
2 CATH 双向 晶闸管 阴极 70. 00/5. 58 路 为 单列 5 引 脚 
See 封装 
3 ANODE 双向 晶闸管 阳极 22.01/22. 01 
2. 主要 用 途 : 
4 G 双向 晶闸管 门 极 75. 00/6. 02 充电 器 整流 稳 压 
电源 
5 COMMUTATE 整流 信号 170.02/150. 00 
84. STR81145 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 SENSE IN 采样 电压 输入 180. 03/120. 00 
1. 该 集成 电 
2 K 双向 晶闸管 阴极 70. 00/5. 58 路 为 单列 5 引 脚 
рс 封装 
3 A 双向 晶闸管 阳极 21. 98/21. 98 
上 主要 还 
4 G 双向 晶闸管 门 极 75. 00/6. 02 充电 器 整流 稳 压 
电源 
5 SENSE IN 采样 电压 输入 170. 02/150. 00 
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85. STR - D1816 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 DRIVER IN 激励 输入 0. 25/0. 25 L 该 集成 电 
2 START 电源 起 动 输入 5.48/5. 75 路 为 5 引 脚 封装 
3 IN 直流 电压 输入 ce/18. 38 2. 主要 B: 
4 GND 地 0/0 充电 器 开关 稳 压 
5 SENSE IN 采样 输入 7. 20/20 电源 
86. STR - D4412 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 SW 开关 脉冲 输出 35. 89/8. 98 
. 该 集成 电 
2 SYNC 脉冲 同步 控制 19. 95/8. 57 路 为 5 B| PPE 
3 AC IN 交流 电压 输入 34.00/15. 00 2. 主要 用 途 : 
4 REG 稳 压 输出 9. 10/3. 00 充电 器 开关 稳 压 
电源 
5 POWER 电源 通 / 断 控制 36.02/11. 99 
87. STR - M6559LF 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 DRAIN 场 效 应 晶体 管 漏 极 270. 98/255. 03 
2 SOURCE 场 效 应 晶体 管 源 极 0. 89/0. 89 1. 该 集成 电 
3 GND 地 0/0 路 为 单 侧 7 引 脚 
封装 
4 OCP IN 过 电流 保护 输入 0. 44/0. 44 ТЕТРА 
5 Усе 电源 2. 5072, 71 充电 器 开关 电源 
6 F/B IN 振荡 脉冲 占 空 比 控制 输入 12. 22/11. 48 控制 /驱动 电路 
7 OV 过 电压 保护 信号 184.00/151.01 
88. STR - 55708 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备注 
1 COLLECTOR 开关 管 集 电 极 
2 EMITTER - 关 管 发 射 极 
3 BASE 关 管 
开关 管 基 极 .此 集成 电路 
4 SINK 驱动 功率 放大 电路 为 9 引 脚 封装 
5 PROTECT 过 电流 保护 电路 2. 主要 用 途 : 
6 INHIBIT 内 接 运 算 放 大 器 充电 器 开关 电源 厚 
Е w. 膜 电 路 
7 V SENCE 采样 ( 稳 压 信号 ) 电压 输入 
8 PWM OUT 脉 宽 调制 脉冲 输出 
9 Ус 


9 С 电源 端 






























































































































































































































































89. STR - 55941 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 COLLECTOR 开关 管 集 电 极 10. 98/55. 00 
2 EMITTER - 关 管 发 射 极 0.10/4. 58 
3 BASE 开关 管 基 极 4. 91/4. 58 
1. 该 集成 电 
4 SUB PWM 副 脉 宽 调 制 5. 20/ 无 穷 大 路 为 单列 9 引 脚 
5 SUB PWM 副 脉 宽 调 制 0.22/0. 22 SE 
5 Е GU bk wo š] т „2 ‚22 
шы 2 主要 用 和 途 ， 
6 PROTECT 过 电流 保护 0. 98/0. 98 充电 器 开关 电源 
= 厚 膜 电路 
7 PWM IN 脉 宽 调 制 输入 0/0 
8 MAIN PWM 主 脉 宽 调 制 10. 21/4. 68 
9 START 起 动 电压 12. 10/3. 51 
90. STR - Z3302 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
| VIN 半 桥 式 电源 电压 输入 119. 10/21. 98 
2 NC 空 引 及 = 
3 G (H) IN 高 端 MOSFET 触发 输入 co/24. 00 
4 H (O) IN 高 端 激 励 输出 co/24. 00 
5 NC ах = 
6 GND 地 0/0 
7 Ст 外 接 振荡 定时 电容 24.00/12. 50 
8 CONT 稳 压 /待机 控制 输入 19. 10/10. 50 1. 该 集成 电 
9 Rr 外 接 振荡 定时 电阻 60. 00/12. 00 路 为 19 引 脚 封 
装 
10 Css 软 起 动 电容 25.00/10. 50 
Дд. SE 要 Ж: 
12 Усс 电源 电压 输入 19. 98/8. 50 电源 
3 L (O) 低 端 激励 输出 100. 00/11. 48 
4 OC 过 电流 检测 输入 0. 14/0. 14 
5 G (L) 低温 МОЅЕЕТ 触发 输入 100. 00/11. 48 
16 GND 地 0/0 
17 NC 空 引 脚 == 
18 D OUT 半 桥 驱动 输出 190. 00/8. 50 
9 VB 触发 激励 自 举 升 压 ce/8. 50 
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引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 MOT) 驱动 输出 
2 TEST 测试 输入 /输出 
3 MOT2 驱动 输出 
4 Умот 输出 驱动 级 输入 电压 
5 PG IN 位 置 发 生 器 
6 PG/FG 位 置 发 生 器 /频率 发 生 器 
7 GND2 地 TDA5140A 具有 测定 转子 位 
8 Vp 正 电 源 置 的 无 传感器 无 刷 电动 机 驱动 
9 CAP -CD 外 接 电 容器 (为 自 适应 信息 延迟 时 间 ) 专用 集成 电路 ，VP 为 4 一 18V， 
0 CAP -DC 外 接 电 容器 〈 为 自 适应 信息 延迟 时 间 ) 工作 温度 为 0 一 70"C ， 贮 存 温度 
1 САР -ST 外 接 电 容器 〈 为 起 动 振荡 器 ) 为 一 55 一 十 150C 。TDA5140A 
12 САР -TI 外 接 电容 器 (为 定时 器 ) 内 部 结构 如 图 2 — 40 所 示 
3 十 AMP IN 跨 导 放大 器 同 相 输入 
14 一 AMP IN 跨 导 放大 器 反 相 输入 
5 AMP OUT 跨 导 放大 器 输出 
6 MOT3 驱动 输出 
7 МОТО 输入 
8 GND1 地 
“15 4 
13 ~ | TDA5140A 
= L K 跨 导 放 大 器 
A 
SS w 
1 АСЕ И d P Ж / 拉 反 激 
2 Е 1 
H 
D 
10 SS А "Hi, Se 
"V. mo (lr OR 
|» EH k сБ 给 驱动 级 
个 k 
F 4 交换 逻辑 d x 3 
K 热 保 护 时 间 H d 给 出 驱动 级 2 D 
12 E ú 
= ы“ 16 
6 Wich: Jan КЫ d 输出 驱动 级 3 9 
Jm ek = 
输出 级 KH Z= 
11102 立 置 检测 КЬ SE 
Ga 
ES 
TDA5140A 
== 
= 7 | 电动 势 比较 
5 |7 Hš |8 >а 
图 2-40 TDA5140A 内 部 结构 框图 
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92. TDA5145 




































































引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 # 注 
1 MOT) 驱动 输出 
2 MOT) 驱动 输出 
3 TEST 测试 输入 /输出 
4 NC 空 引 脚 
5 MOT2 驱动 输出 
6 MOT2 驱动 输出 
7 Умот 输出 驱动 级 输入 电压 
8 Умот 输出 驱动 级 输入 电压 
9 BRAKE 制 动 信号 输入 
0 DIR 方向 控制 输入 
1 FG 频率 发 生 器 
12 GND2 也 





TDA5145 是 具有 测定 转子 位 
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4 CAP -CD 外 接 电容 器 专用 集成 电路 ，Ve 的 电压 为 





4~18V， 工 作 温度 为 0 一 707 ， 
























































5 CAP -DC 外 接 电容 器 贮存 温度 为 一 55 一 十 150C。 
6 САР -$Т 外 接 电 容器 TDA5145 内 部 结构 如 图 2 — 41 
所 示 
7 САР- ТІ 外 接 电容 器 
8 十 AMP IN 放大 器 同 相 输入 
19 一 AMP IN 放大 器 反 相 输入 
20 NC 空 脚 
21 RESET 复位 输入 
22 AMP OUT 放大 器 输出 
23 MOT3 驱动 输出 
24 MOT3 驱动 输出 
25 NC 空 引 脚 
26 МОТО 输入 
27 GND1 地 
28 GND1 地 
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172 9 21 7/8 
18 > 刹车 | | 复位 
Т9 ~ 跨 导 放 大 器 
Z Z `x 
16 启动 < Е 
у bi b Ki JE / 拉 反 激 
нл 1/2 
N 
15 - № - М D RPL 
mi 适应 交换 
ЖА ”一 一 r 输出 驱动 级 1 
Z 区 
3 
KHA 热 保护 时 间 H 
17 = š: ТЕ 56 
i Я 输出 驱动 级 2 D 
飞 енш Г 分 本 
/输出 级 四 
Ша ve 23/ 
— o w 
d 输出 驱动 级 3 D 
10 br io 
AA A= 
TDA5145 
MOTO 
Kz 
= 个 B2JJ 3⁄2 Er 
"Tu "оов [5 = 
| 
图 2-41 TDA5145 内 部 结构 框图 
93. TL494CA 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 IN 一 反 相 位 输入 
2 IN 十 同 相 位 输入 
ae 反馈 TL494CA 为 开关 电源 脉 宽 
调制 /控制 /驱动 ， 采 用 双 列 
4 NC 空 引 脚 ab Be 
16 引 脚 封装 ， 其 内 部 结构 如 
5 CT 外 接 电容 图 2-42 所 示 
6 RT 外 接 电阻 
т NC 地 
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CÈ) 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
8 C1 内 部 晶体 管 集 电极 
9 El 内 部 晶体 管 发 射 极 
0 E2 内 部 晶体 管 发 射 极 
1 C2 内 部 晶体 管 集 电极 TL494CA 为 开关 电源 脉 宽 
| 调制 /控制 /驱动 ， 采用 双 列 
2 Усс 电源 z 
16 引 脚 封装 ， 其 内 部 结构 如 
13 NC 空 引 脚 图 2-42 所 示 
4 REF 准 输出 
5 IN 十 同 相 位 输入 
6 IN— 反 相 位 输入 
13 
ó moss 8 
1 锯齿 波 振荡 器 二 分 频 解 发 器 & Si VI 
控制 比较 器 1 | |9 
Р у |" D p & 
| СР 
& 11 
PWM 比较 器 2 = V2 
TL494CA Е = | 
a a ENER 5V 基准 电源 
H 
3 15116 12 7 14 
| 2-42 TL494CA 内 部 结构 框图 
94. TRT20CP/RC04 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
I Ус 电源 电压 
2 MOD 充电 控制 输出 TRT20CP/RC04 智能 芯片 
3 DIS 放电 控制 是 一 种 适用 于 铅 酸 电池 、 镍 系 
1 区 Dë 列 电池 、 锂 电池 等 电池 的 专用 
- - SSC EE 充电 集成 电路 ， 具 有 快速 充 
5 LED/MCC/TM 接 电阻 分 压 回 及 传感器 电 、 补 充 充 电 和 涓 流 细 充电 三 
6 ВАТ 蓄电池 电压 取样 输入 种 功能 ; 采用 直 插 8 引 脚 双 排 
7 TC 充电 电流 取样 输入 封装 ， 电 源 电压 为 4.5 一 5.5V 
8 GND 地 
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95. UC3842 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 COMP 误差 放大 器 输出 
2 VFB 反馈 电压 输入 
3 IsENsE 电流 检测 输入 
UC3842 为 是 一 种 高 性 能 固 
ко аа ЛАО СЗО AIR ЖОП 
5 GROUND 地 排列 及 内 部 结构 如 图 2 - 43 所 
示 
6 OUTPUT 推 挽 输出 
7 Усс 电源 
8 VREF 5V 基准 电压 输出 
H 
UVLO 
8 А 5V |су NE 
基准 + 
< maen P 
COMP | ! Viin 2.50V 
四 tm 
Мв | 2 Vec 0 S AL 4 
em 
3 OUTPUT 
ISENSE 二 2R 误差 放大 
Ba, | 4 GROUND PWM 1 KK a 
锁 存 器 R 1 
UC3842 3 
2-43 UC3842 引 脚 排列 及 内 部 结构 示意 图 
96. UC3843B 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 (R+/R—)/Q 备注 
1 ERROR OUT 误差 功率 放大 器 输出 28. 00/8. 60 
2 NF 电压 反馈 控制 3. 00/8. 20 
Æ ру 
$ SENSE 电流 采样 4.58/4. 49 L 该 集成 电 
路 采用 8 引 脚 封 
4 F/B 振荡 频率 / 占 空 比 控 制 2. 00/8. 00 装 
5 GND 地 0/0 2. 主要 用 途 : 
充电 器 充电 控制 
6 OUT 输出 17. 00/8. 00 电路 
7 Усс 电源 20. 98/6. 78 
8 VREF 基准 电压 输出 3. 40/3. 40 
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2.2 电动 车 常用 晶体 管 
1. 电动 车 晶体 二 极 管 技术 资料 





资料 
























































型 号 电流 参数 电压 参数 功率 | 其 他 参数 | 封装 
Irav) = 10=1А/ Irs = Ungu = Окум = Ов = 50У /0Оьм 
134001 Ръ=3№ рО = 41 
ЗОА/ Irm =5pA =1V/Urs = 60У 
Jean = 1A/Io = 1A/ [Urru = Окум =Ur =50V/Ufm 
1N4001G DO - 41 
Issu =30A/ Irm =5pA|=1V 
Jean = ІА / Геѕм = S 
1N4001GP Urrm =50V/Ur=1. 1V Pp=3W DO- 41 
30A/Ir=5pA 
Ungu = Urwm = UR = 1000 V/ 
To = 1A/IrsM == 30А/ 
1N4007 Ursm = 1200V/Ur = 1.1У/|Рь=3З\/ 
Ir=10xA 
URCRMS) =700V 
Irav = 1А/То = 1A/ [Urrun = 1000V/Unw u = Ок = 
1N4007G DO - 41 
Irsu = 30А 50V/Urm=1V 
Jann = 1A/TFsM = 
1N4007GP Urrm =1000V/Ur=1.1V Pe =3W DO - 41 
30A/Ir=5pA 
_ Urrm = Окум = UR = 75V/URM 
Іо = 150тА/ Гъмс = 
134148 100V/Urm (Ir =10тА) P. | = 500mMW | trr = 415 DO35 
500mA/ FM 一 300mA 
75У/0ьвмѕ =53V 
URRM = Окум = Ur = 100 V/ 
Io=150mA/Irs = 
1N4148W Urm (= = 10mA) =0.85V/|Pp=0.4W |т„=4пз5 SOD ~ 123 
300mA 
URCRMSs) =71У 
_ URRM—=URwM=UR=75V/UFM 
Io=150mA/ Irm = 
1N4148WS (Ir=10mA) =0. 85V/ Pp=0.2W [¿,—4ns SOD - 323 
300mA/Irm=lpA 
URCRMS) =53V 
Izr =23mA/ Ik= 
Zon =8Q/ 
1N4741A |5pA/Izk = 0. 25mA/|Uz=11V/Ur=8. 4V Ръ= IW DO41 
2к = 70090 
Tzs 一 414mA 
Izr =21mA/Ik= 
Zzr=90/ 
1N4742A |5pA/lIzk = 0. 25mA/|Uz=12V/Ur=9.1V Pp=1W DO41 
ZzK 一 7000 





Izs=380mA 
















































































(E) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
Ize=19mA/IR= 
Zzt =100/ 
1N4743A 5pA/ Izk = 0. 25mA/ Uz 王 13V/UR 一 9. 9V Pe =1W DO41 
Zzk=7000 
Izs=344mA 
Izr=17mA/Ir= 
Zzr =140/ 
1М4744А |5pA/Izx = 0. 25mA/|Uz=15V/Ur=11. 4V Po =1W DO41 
Zzk=7000 
Izs=304mA 
Izr=15. 5mA/Ir= 
Zzr=160/ 
1N4745A |5nA/Izk = 0. 25mA/|Uz=16V/Ur=12. 2V Pp=1W DO41 
Zzk=7000 
Izs=285mA 
Izr =14mA/ Ir = 
Zzr=200/ 
1N4746A |5pA/Izx = 0. 25mA/|Uz=18V/Ur=13. 7V Pp=1W DO41 
Zzk=7500 
Izs=250mA 
Izr=12. 5mA/Ir= 
Zz =220/ 
1N4747A |5pA/Izx = 0. 25mA/|Uz=20V/Ur=15. 2V Po =1W DO41 
2к = 7500 
15 = 225тА 
I; = 11. 5mA/ 16 = 
Zzr =230/ 
1М4748А |5pA/Izx = 0. 25mA/|Uz=22V/Ur=16. 7V Po =1W DO41 
22к = 7500 
Izs=205mA 
Izr=10. 5mA/Ir= 
Zzr =250/ 
1N4749A |5pA/Izk=0.25mA/ |Uz=24V/Ur=18. 2V Pp=1W DO41 
Zzk=7500 
Tzs 王 190mA 
Ir = 8A/Irsm = 60A/ IUr=600V/Upr=600V/ TO= 
HFA08TB60 Pp=36W tr 一 18ns 
Ira = 24А/1ккм = 5А Uru = 1. 7V/UF 王 1. 4V 220AC 
In wun =16А/ Ir=40m TO- 
MBR1645 Urrm =45V/Ur =45V 
А/1кзм = 150А 220АС 
Irav = 16А/1к = Ungu =50V/Urms = 35У/ TO- 
MUR1605 tr 一 35ns 
10pA/ Irs = 250А Ur=50V 220AC 
Irav 二 16A/ 下 一 Urrm =100V/Urms =70V/ 2 TO- 
MUR1610 tr =35ns 
ОнА/1ҥзм = 250А Ur=100V 220AC 
Trcav = 16А/1к = URRM = 200У/0вмѕ = 140 V/ TO- 
MUR1620 t = 35п5 
10uA/Trsu=250A Ur=200V 220AC 
TFCAv) = 6A/ 下 一 URRM = 300 V/Unws = 210 V/ TO- 
MUR1630 tr =35ns 
10pA/ Irs =250А Ur=300V 220AC 
Iza =16А/ 1% = URRM = 400 V/Unws = 280V/ TO- 
MUR1640 trr Dn 
ОнА/ Irs =250A Ur=400V 220AC 
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(22) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 EE 
Irav) =8A/Ir= Urrm =50V/Urms =35V/ ТО = 
BYW29 – 50 tr = 2505 
10.А/ Іеѕм = 100А UnR=50V/Ur=1. EA? 220AC 
Je au =8A/Ir= URRM 王 100VVURMs 王 70VV/ TO- 
BYW29 – 100 tr = 25п5 
10нА /1кзм = 00A Ur=100V/UrE=1.3V 220AC 
BYW29 - |Irav=8A/Ir= Urrm =150V/Urms = 105У/ Se TO= 
t 2915 
150 10нА /1єзм = 00A Ur=150V/Ur=1. ЗУ 220AC 
BYW29 – |Irav) =8A/Ir= URRM = 200V/Urms = 140 V/ 5 TO- 
trr = ¿ons 
200 10u A/Irsu=100A Ur=200V/Ur=1. ЗУ 220AC 
То=1А/1ҥзм = Urrm = 50У/0кмѕ = 35У/ 
FFM101 -M SOD ~ 123 
30A/Ir=5pA Ur=50V/Ur=1. ЗУ 
Io=2A/ Irs = Urrm = 50У/0ьмѕ =35У/ 
ЕЕМ201 SMA 
50А/1к=5нА Ur=50V/UE=1. 3V 
Io=3A/Irsm = 100А/ Ungu =50V/Urms =35V/ 
FFM301 SMC 
1в=10нА Ор = 50/06 = 1. ЗУ 
Izr =20mA/ Izk = Zzr= 6. 60/ 
FLZ10VB Uz=9.50~9. 88V/Ur=7V Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. llpA Zzx= 950, 
Izr =20mA/ Izk = Zzr= 6. 60/ 
FLZ10VC Uz=9.84~10.28V/Ur=7V |Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 11нА Zzz= 950 
Izr =10mA/ Izk = Zzr= 8. 50/ 
FLZ11VA Uz=10.2~10.61V/Ur=8V |Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 331A Zzk=950 
Izr =10mA/ Izk = Zzr= 8. 50/ 
FLZ11VB Uz=10.53~10. 92V/Ur =8V | Po =500mW SOD - 80 
0. бтА/ 16 = . 334A Zz = 950, 
Іт =10mA/ Izk = Zzr = 8. 50/ 
FLZ11VC Uz=10. 85 一 11. 23V/Ur=8V|Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/ 下 三 0. 1337A Zzz= 950 
Ize= 10mA/lI;k= Zzr = 9. 50/ 
FLZ12VA Uz=11.16~11.6V/Ur=9V |Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/ Ir =0. 133A Zzx= 950, 
Ir = 0mA/ Izk = Zzr=9. 50/ 
FLZ12VB U;= 53~11. 89V/Ur =9V | Po =500mW SOD - 80 
0. 5тА/ 16 =0. 1334A Zz = 950 
Izr =10mA/ Izk = Zzr=9. 50/ 
FLZ12VC Uz=11. 83~12.27V/Ur=9V|Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/ Ir =0. 133A 22к = 950 
Гат =10mA/ Izk = Uz = 12. 21 ~ 12. 68V/Ur = 22т=11.40/ 
FLZ13VA PDp 王 500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A |10V Zzk = 950 





























93 




































































( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
Izr =10mA/ Izk = Uz = 12.62 ~ 13. 12V/UR Zzr =11. 40/ 

FLZ13VB Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A oV Zzx= 950, 

I;r = ОтА/ Izk = U; = 13.07 ~ 15. 38V/UR Zzr = ls 40/ 

FLZ13VC Pp=500mW SOD - 80 
0.5тА/1к=0. 1334A |10V Zz = 950, 

Іт = 10mA/I¿k= U; = 13. 52 ~ 14. 05№/ Zzr =13.30/ 

FLZ15VA Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A |11V 22к = 950 
Гат =10њА/ Гк = U; = 13. 99 ~ 14. 52V/Un 21т=13.30/ 

FLZ15VB Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. ІЗЗНА |11V 22к = 950 
Ir = ОтА/ Гек = U; = 14. 45 ~ 14. 99V/UR ZzT KR 30/ 

FLZ15VC Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. ЗЗА |11У Zzk=950 
Izr=10mA/Izx = Uz = 14. 90 一 5.47V/UR Zar 15.20/ 

FLZ16VA Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A 12V ZK 320 
Izr =10mA/Izx = Uz = 15. 36 ~ 15. 93V/Ur Zzr=15. 2Q/ 

FLZ16VB Pp =500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 334A |12V 22к= 1320 
Izr =10mA/ Izk = Uz = 15.83 ~ 16. 45V/UR ZzT 15 20/ 

FLZ16VC Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A |12V 22к = 1320 
Іт = 10тА/Гук = U; = 16. 38 — 17. 02V/UR Zzr 19 40/ 

FLZ18VA Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0.133pA 13V ZzK 一 1230 
Izr =10mA/ Izk = Uz = 16.96 ~ 17. 61V/Ur Zzr 19 40/ 

FLZ18VB Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. ЗЗНА |13V 22к = 1230 
Гат =10mA/Izx = Uz = 17. 56 ~ 18. 24V/Ur 21т=19.40/ 

FLZ18VC Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 334A 13V Zzx=123Q 
Izr =10тА/ Izk = Uz = 18. 17 ~ 18. 86V/Ur Zzr =23. 50/ 

FLZ20VA Pp =500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A | 15V 22к = 1700 
Izr =10mA/ Izk = Uz = 18.78 ~ 19. 48V/UnR Zzr = 23 50/ 

FLZ20VB Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. ІЗЗрА 15У Zzx 1700 
Izr = ОтА/ Izk = U; = 19. 42 — 20. 18V/UR ZzT = Zä 50/ 

FLZ20VC Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A 15У Шок = 1700, 

Іт = 10тА/Гук = U; = 19. 93 — 20. 67V/UR ZzT = Zä 50/ 

FLZ20VD Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/ Ir =0. 1334A |15У 27к 700 
Iz =5mA/Izx = Uz = 20. 28 ~ 21. 03V/Ur Zzr =23. 6Q/ 

FLZ22VA Pp =500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A 17V 22к = 1700 
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(22) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 

Izr=5mA/Ik= Uz = 20. 82 ~ 21.59 V/Un Zzr =25.60/ 

FLZ22VB Ру=500т\/ 50р - 80 
0. 5тА/ 16 =0. 1334A ту ZK 一 1700 
Izr = 5тА/ Izk = Uz = 21. 29 ~ 22. 02V/UR Zzr = 25.60/ 

FLZ22VC PDp 王 500mW SOD - 80 
0. 5mA/ Ir =0. 1334A 17V Zzx=170Q 
Izr =5mA/Izx= Uz = 21. 29 ~ 22. 02V/Ur Zzr =25. 60/ 

FLZ22VC PDp 王 500mW SOD - 80 
0. 5mA/ Ir =0. 1334A |17V Zzx=170Q 
Izr =5mA/ Izk = Uz = 21.75 == 22. 54V/UR ZzT = 25. 60/ 

FLZ22VD Pp 王 500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0.133pA |17V 22к = 1700 
Гот = 5тА/Іжк = Zzr=290/ 

FLZ24VA Uz=22. 32~2306V/Ur=19V | Po =500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 334A Zzk=1700 
Іт = 5тА/ қ = U; = 22. 81 — 23. 67V/UR Zar =290/ 

FLZ24VB Po =500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A |19V 27к 700 
Izr =5mA/ Izk = Uz = 23. 35 ~ 24.21V/UR Zzr=290/ 

FLZ24VC Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A | 19V Zzx=170Q 
Izr =5mA/Izk= Uz = 28.35 == 24.21V/UR 22т =290/ 

FLZ24VC Ру=500т\/ SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 133A 19V Zzx=170Q 
Izr =5mA/Izx = Uz = 23. 87 ~ 24. 75V/UR Zzr =290/ 

FLZ24VD Po =500mW SOD - 80 
0. 5mA/ к =0. 1334A 19V 22к = 1700 
Izr =5mA/ Izk = Uz = 24. 33 ~ 25. 45V/UR ИЛА =380/ 

FLZ27VA Po =500mW SOD ~ 80 
0. 5mA/ Ir =0. 1334A |21V Zzx=210Q 
Izr =5mA/ Izk = Uz = 25.04 ~ 26. 19V/UR Zzr=380/ 

FLZ27VB Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0.133pA 21V Zzx=210Q 
Izr =5mA/Izx = Uz = 25. 69 ~ 26. 88V/UR ИЛА =380/ 

FLZ27 VC Pp =500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A | 21V 22к= 2100 
Izr =5mA/ Izk = Uz = 26. 36 ~ 27. 57V/UR Zzr =380/ 

FLZ27VD Po =500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A |21V Zzx=210Q 
Izr = 20mA/ Izk = Z; =350/ 

FLZ2V2A z=2.13—2. 29V/Ur =0. 7V | Po =500mW SOD - 80 
lmA/Ir=55pA Z;zx= 40090 
Izr =20mA/ Izk = Zzr =350/ 

FLZ2V2B Uz=2. 23~2. 4V/Ur=0.7V |Pp=500mW SOD - 80 
ImA/Ir=55pA Zzx = 4000 
Izr =20mA/ Izk = ИЛА =350/ 

FLZ2V4A Uz=2.34~2.5V/Ur=1V Pp=500mW SOD - 80 
lmA/Ir=84yA Zzk = 4000 


























95 



























































(22) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
Izr =20mA/ Izk = Zzr=350/ 

FLZ2V4B Uz=2.45~2.61V/Ur=1V |Pp=500mW SOD - 80 
1mA/Ir=84pA Жук=4000 
Izr =20mA/ Izk = Zzr =350/ 

FLZ2V7A Uz=2.55~2.73V/Ur=1V Pp=500mW SOD - 80 
ImA/Ir=70pA Zzx= 4500 
Izr=20mA/ Izx= Zzr = 350/ 

FLZ2V7B U;=2.7—2.9V/UR=1V Pp=500mW SOD - 80 
lmA/Ir=70uA Zzk=4500 
Izr =5mA/ Izk = Uz = 27.07 ~ 28. 31V/UR == Zzr=460/ 

FLZ30VA Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 133A | 23V Zzx=210Q 
Izr =5mA/Izx = Uz = 27.77 = 29.05V/UR == 22т=460/ 

FLZ30VB PDp 王 500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. ЗЗНА |23У Z= 2100 
Іт = 5тА/ қ = Uz = 28. 44 ~ 29. 74V/UR = Zzr=460/ 

FLZ30VC Pp =500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 133A | 23V Zzk 一 2100 
Izr =5mA/ Izk = Uz = 29. 10 ~ 30. 43V/UR = Zzr=460/ 

FLZ30VD Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0.133pA 23V Zzx=210Q 
Izr =5mA/Izk= Uz = 29. 10 ~ 30. 43V/UR = Zzr =460/ 

FLZ30VD Ру=500т\/ SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A 23У Шк = 2100, 

Іт = 5тА/ қ = Uz = 29. 76 ~ 31. 14V/UR >= Zzr =550/ 

FLZ33VA Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A 25V Zzz=2100 
Izr =5mA/ Izk = Zz =550/ 

FLZ33VB Uz=30. 40~31. 8V/Ur =25V | Po =500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 331A 2к = 2100 
Izr =5mA/ Izk = Uz = 30. 99 ~ 32. 41V/UR = Zz =550/ 

FLZ33VC Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0.133pA 25V Zzx=210Q 
Izr =5mA/Izx = Uz = 31, 57 == 33.03V/UR == Z;r=55Q/ 

FLZ33VD PDp 王 500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A (25У 22к= 2100 
Izr = 5тА/Ік = U; = 32.30 ~ 33. 62V/UR == ИЛА =630/ 

FLZ36VA Po =500mW SOD - 80 
0. 5mA/ Ir =0. 1334A |27V Zzx= 21090 
Izr =5mA/ Izk = Zz =630/ 

FLZ36VB Uz=32.95~34. 3V/Ur=27V|Pp=500mW SOD - 80 
0. 5тА/ 16 =0. 1334A Zzx=210Q 
Izr =5mA/Izx= Uz = 33. 58 ~ 34. 95V/UR = Zzr =630/ 

FLZ36VC Ру=500т\/ SOD - 80 
0. 5mA/ Ir =0. 1334A |27V ZzK 一 2100 
Izr=5mA/Izr= Uz = 34. 19 — 35. 59V/UR = Zzr =630/ 

FLZ36VD Po =500mW SOD - 80 
0. 5mA/ Ir =0. 1334A |27V Zzk 一 2100 
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(22) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 

Izr =5mA/Izk = Uz = 34. 86 ~ 36. 28V/UR ИЛА =720/ 

FLZ39VA Pp =500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A 307V Zzx=210Q 
Izr =5mA/ Izk = Uz = 385, 53 ~ 36.99 V/Un 22т =720/ 

FLZ39VB Ру=500т\/ SOD - 80 
0. 5mA/ Ir =0. 1334A 30V Zzx=210Q 
Izr =5mA/Izx = Uz = 36. 18 ~ 37. 66V/UR Zzr =720/ 

FLZ39 VC Po =500mW SOD - 80 
0. 5mA/ Ir =0. 1334A |30V Zzz= 2100 
Izr =5mA/Izk = Uz = 36. 18 ~ 37. 66V/UR ИЛА =1720/ 

FLZ39VC Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 1334A 30V Zzx=210Q 
Izr =5mA/Izx = Uz = 36. 82 ~ 38. 33V/UR Zzr =720/ 

FLZ39VD Ру=500т\/ SOD - 80 
0. 5mA/ Ir =0. 1334A 30V Zzx=210Q 
Izr =20mA/ Izk = ИЛА = 350/ 

FLZ3V0A Uz=2. 86~3. 05V/Ur=1V Pp =500mW SOD - 80 
ImA/Ir=35pA Zzx= 4500, 
Izr =20mA/ Iz= Zzr=350/ 

FLZ3VOB Uz=3. 02~3. 21V/Ur=1V Pp =500mW SOD - 80 
lmA/Ir=35pA Zzx= 4500, 
Izr =20mA/ Izk = Zzr=350/ 

FLZ3V3A Uz=3.17~3.36V/Ur=1V Pp=500mW SOD - 80 
I1mA/Ir=l4pA Шок = 4500, 
Izr =20mA/ Izk = ИЛА =350/ 

FLZ3V3B Uz=3.33~3.52V/Ur=1V |Pp=500mW SOD - 80 
lmA/ 下 三 147A ZzKk 一 4500 
Izr =20mA/ Izk = Zzr=480/ 

FLZ3V6A Uz=3.48~3. 66V/Ur=1V Pp=500mW SOD - 80 
lmA/Ir=2. Bu A Zzk=8500 
Izr =20mA/ Izk = Zzr=48Q0/ 

FLZ3V6B Uz=3. 64~3. 81V/Ur=1V Pp =500mW SOD - 80 
lmA/Ir=2. 8рА Zzx 8500 
Izr =20mA/ Izk = ИЛА 400/ 

FLZ3V9A Uz=3.78~3. 97V/UnR=1V Pp=500mW SOD - 80 
1тА/1к=1. 4VuA Zzk=8500 
Izr =20mA/ Izk = Zzr=400/ 

FLZ3V9B Uz=3. 93~4. 12V/Ur=1V Pp =500mW SOD - 80 
1тА/1к=1.4нА 2к = 8500, 
Izr = 20њтА/ Izk = Zzr=320/ 

FLZ4V3A Uz=4.07~4.23V/Ur=1V |Pp=500mW SOD - 80 
lmA/Ir=0. 47uA Zzx= 8500, 
Izr =20mA/ Izk = ИЛА =320/ 

FLZ4V3B Uz=4.22~4.38V/Ur=1V Pp=500mW SOD - 80 
I1mA/Ir=0. 47pA Zz = 8500, 
Izr =20mA/ Izk = ИЛА =320/ 

FLZ4V3C U;=4.35—4.52V/UR=1V |Pp=500mW SOD - 80 
lmA/Ir=0.47yA Zzk=8500 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
Гот =20њА/Ік = 21 =210/ 

FLZ4V7A Uz=4.48~4.64V/Ur=1V |Pp=500mW 50р - 80 
lmA/Ir=0. ІНА Шк = 7700, 

Izr =20mA/ Izk = Zzr=21Q/ 

FLZ4V7B Uz=4.60~4.75V/Ur=1V Pp=500mW SOD - 80 
1тА/1к=0. 19A Zzx=770Q 
Izr =20mA/ Izk = Zzr=210/ 

FLZ4V7C Uz=4.73~4. 89V/Ur=1V |Pp=500mW SOD ~ 80 
ІһА/ 5 = 0. 194A Zıx = 7700 
Izr = 20тА/ Izk = Zzr=170/ 

FLZ5V1A Uz=4. 86~5. 02V/Ur=1. 5V | Po=500mW SOD - 80 
lmA/Ir=0. 194A Z; = 6850, 
Izr=20mA/ Izk = Zzr=170/ 

FLZ5V1B Uz=4.99~5. 16V/Ur=1. 5V | Po =500mW SOD - 80 
lmA/Ir=0. 9uA Z= 6850 
Izr =20mA/ Izk = ZzT 170/ 

FLZ5V1C Uz=5.13~5. 33V/Ur=1. 5V | Po =500mW SOD - 80 
lmA/Ir=0. 9uA 2зк = 6850, 

Izr = 20њтА/ Izk = Zzr=10. 50/ 

FLZ5V6A Uz=5.31~5. 5V/Ur=1.5V |Pp=500mW SOD - 80 
lmA/Ir=0. 75uA Zzk=4250 
Izr =20mA/ Izk = Zzr=10.50/ 

FLZ5V6B Uz=5.48~5. 68 V/Ur =2. 5V | Po=500mW SOD - 80 
lmA/Ir=0. 75uA Z; = 4250, 

Izr =20mA/ Izk = Zzr 10 50/ 

FLZ5V6C Uz=5.66~5.86V/Ur=2.5V|Pp=500mW SOD - 80 
1тА/1к = 0. T5pA Zzx = 42590 
Izr =20mA/ Izk = Zzr= 8. 50/ 

FLZ6V2A Uz=5.83~6. 04V/Ur=3V |Pp=500mW SOD - 80 
lmA/Ir=3. ЗрА Гк = 2550 
Izr = 20њтА/ Izk = Zzr= 8. 50/ 

FLZ6V2B Uz=6.01~6.22V/Ur=3V |Pp=500mW SOD - 80 
lmA/Ir=3. ЗУНА Zzx = 2550, 

Izr =20mA/ Izk = Zzr = 8. 50/ 

FLZ6V2C Uz=6.18~6. 38V/Ur=3V Pp =500mW SOD - 80 
1тА/1к=3. 3VuA 2зк = 2550, 

Izr =20mA/ Izk = Zzr = 6. 60/ 

FLZ6V8A Uz=6.33~6. 57V/Ur=3. 5V | Pp=500mW SOD - 80 
0. 5тА/1к=1.1нА Zzx=123Q 
Izr =20mA/ Izk = Zzr= 6. 60/ 

FLZ6V8B Uz=6.54~6. 77V/Ur=3. 5V | Po =500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=1. 1А 22к = 1230 
Izr =20mA/ Izk = Zzr= 6. 60/ 

FLZ6V8C Uz=6.72~6.93V/Ur=3.5V|Pp=500mW SOD - 80 
0. 5тА/1к=1.1нА Zzk=1230 
Izr =20mA/ Izk = Zzr = 6. 60/ 

FLZ7V5A О,=6.90~7. 17У/0к=4У |Pp=500mW SOD ~ 80 
0. 5mA/Ir=0. 3uA Zzk =950 
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(2) 
az 电流 参数 电压 参数 功率 | 其 他 参数 | 封装 
Izr =20mA/ Izk = Zzr= 6. 60/ 

FLZ7V5B Uz=7.13~7.39V/Ur=4V |Pp=500mW SOD - 80 
0. 5тА/ 16 =0. ЗрА Zzx = 950, 
Izr =20mA/ Izk = Zzr = 6. 60/ 

FLZ7V5C z=7.35~7.62V/Ur=4V |Pp=500mW SOD - 80 
0. 5тА/1к=0.3нА 27к = 950 
Izr =20mA/ Izk = Zzr= 6. 60/ 

FLZ8V2A Uz=7.58~7.88V/Ur=5V |Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. 3uA Zzk = 950 
Izr =20mA/ Izk = Zzr= 6. 60/ 

FLZ8V2B Uz=7. 84~8.13V/Ur=5V |Pp=500mW SOD - 80 
0. 5тА/ 16 =0. ЗрА Zzx = 950, 
Izr =20mA/ Izk = Zzr=6. 60/ 

FLZ8V2C Uz=8.09~8.39V/Ur=5V |Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/Ir=0. ЗрА Zzk=950 
Izr =20mA/ Izk = Zzr= 6. 60/ 

FLZ9V1A Uz=8.34~8.68V/Ur=6V |Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/ 下 三 0. ЗА Zzz= 950 
Izr =20mA/ Izk = Zzr= 6. 60/ 

FLZ9V1B Uz=8.63~8.97V/Ur=6V |Pp=500mW SOD - 80 
0. 5тА/ 16 =0. ЗрА Zzx = 950, 
Izr = 20mA/Izk Zzr= 6. 60/ 

FLZ9V1C Uz=8.91~9.27V/Ur=6V |Pp=500mW SOD - 80 
0. 5mA/ 16 = 0. ЗрА Zzx= 950, 
Io = 1А/ Іуѕм = ЗОА/ Оккм = 20У/0ьмѕ = 14У/ 

FM120 -M SOD -123 
Ir=0. 5mA/ Ur=20V/UE=0. 55V 
Io = 1A/Irsm = 30A/ |Urrm =30V/Urms=21V/ 

FM130 -M SOD -123 
1в=0. 5mA/ UnR=30V/Ur=0. 55У 
Io = 1А/ Іеѕм = 30A/ |Urrm =40V/Urms =28У/ 

FM140 - M SOD ~ 123 
IR = 0. 5mA/ UnR=40V/Ur=0. 55 
Io = 1A/Irsm = 30A/|UrrRM=50V/UrMs=35V/ 

ЕМ150-М SOD ~ 123 
Ir=0. 5mA/ Ur=50V/UE=0. TV 
Io = 2А/1ҥзм = 50А/ [Urru =20У/0кмѕ = 14У/ 

FM220 -M SOD -123 
Ir=0. 5mA Ор = 20N/Ur zt. 55V 
Io = 2A/Irsm = 50А/ UrrM=30V/UrMs=21V/ 

FM230 -M SOD - 123 
1в=0. 5mA UnR=30V/Ur=0. 55У 
Io = 2А/ Іъѕм = 50А/ |Urrm =40V/Urms =28У/ 

FM240 -M SOD ~ 123 
Ir=0. 5mA Ur=40V/UE=0. 55V 
Io = 2A/Irsm = 50А/  Оккм = 50У/0кмѕ = 35У/ 

FM250 -M SOD -123 











Ir=0. 5mA 





Ur=50V/UE=0. 7V 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
Io = 2A/Irsm = 50A/ |Urrm =60V/Urms =42V/ 
FM260 -M SOD - 123 
1в=0. 5mA UnR=60V/Ur=0. ту 
Io = 2А/ Ієѕм = 50А/ | Окем = BON ZU ps =56У/ 
FM280 -M SOD ~ 123 
1в=0. 5mA Ur = 80/0: = 0. 85V 
To=1A/Irsm=30A/ |Urrm =50V/Urms=35V/ 
FM4001 - M SOD - 123 
Ir=5pA UgR=50V/Ur=1. 1V 
Io = 1A/Irsm = 30A/ [Urru =20V/Urms =14V/ 
FM5817 SMA 
1в=0. 5mA UnR=20V/Ur=0. 45V 
Io = 1A/Irsm = 30A/ |URRM = 30У/0кмѕ=21У/ 
FM5818 SMA 
І = 0. 5mA URrR=30V/UE=0. 55V 
Io = 1A/Irsm = 30A/ |Urrm =40V/Urms =28 V / 
FM5819 SMA 
IR = 0. 5mA Ur=40V/UE=0. 6V 
Io = 3A/Irsm = 80A/ |Urrm =20V/Urms=14V/ 
FM5820 SMA 
1в=2тА UnR=20V/Ur=0. 475V 
Io = 3A/Irsm = 80А/ [Urru =40V/Urms =28 V / 
FM5822 SMA 
Ir=2mA Ur=40V/UsE=0. 525V 
Irav =1A/Ir Urrm =30V/Ur (Ir=1A) SMA(DO - 
FMKA130 
(UrR=30V)=1mA =550mV 214АС) 
Irav =1A/IR(UR= Urrm =30V/Ur(IF=1A) SMA(DO — 
FMKA130L 
15V) =400pA =410mV 214AC) 
TFeAvw 王 1A/RR UrRM=40V/Ur (= 1А) SMA(DO-— 
FMKA140 
(UrR=40V)=1mA =600mV 214AC) 
Io = 1A/Irsm = 30A/|Urrm =50V/Urms=35V/ 
FR101 tr 一 150ns DO - 41 
1в=5А Upc 王 50VVUF 一 1 ЗУ 
Io = 1А/ Іеѕм = ЗОА/ [Urru = 50У/0кмѕ = 35У/ 
FR101GP tr = 150п5 DO- 41 
1в=5А Upc=50V/UE=1. 3V 
Je Aw = 30A/Irm = Ungu = 40V/UR = 40V/Urm 
FYAF3004DN TO3PF 
1тА (Ir=15A)=0. 55V/ 
Ircav =5A/IRu = URRM = 40V/UR = 40У/ км 
FYD0504SA D-PAK 
1тА (Ie=5A)=0.55V 
1кду = 10А /Тєзм = URRM = UR = 40 V/Urm (Ir = 
FYP1004DN TO220F 





80А/ Јем =1mA 





5А) =0. 55У 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 

Iravi = 10А/1вм = URRM = 45V/UR = 45У/0ъм 

FYP1045D TO220 
lmA (Ir=5A)=0. 55V 
Iecav =15A/Irm= |Urrm = 40V/Ur = 40V/Urm 

FYP1504DN T0220 
ІА (р = 7. 5А) = 0. 55У 
Je Aw =15А/ Іам = [Ungu = 45V/UR = 45V/Urm 

ЕҮР1545р: TO220 
lmA (Ie=7.5A)=0.55V 
Ircav) =20A/ Irm = Urrm = 40V/Ur = 40V/UF™ 

FYP2004D TO220 
lmA (Ie=10A)=0.55V 
Trcav) = 20А/1км = URRM = 60V/UR 一 60VVUFM 

FYP2006DN TO220 
1тА (Ir=10A)=0. 58V 
Jean =20A/Irsm = |Urrm = Ur = 45V/Urm (Ir = 

ЕҮР2045р: TO220 
150А/1вм=1шА 10А)=0.55У 
Je An =5A/IRu(IR)= |Urrm = 45V/UR = 45V/Urwu 

FYPF0545S TO220F 
1тА (Ir=5A)=0. 55V 
Joan =10A/Irm= IURRM = 40V/Ur = 40V/Urm 

FYPF1004DN ТО220Е 
ImA (Ie=5A)=0.55V 

Tea =10A/IRu= |Urrm = 45V/UR = 45V/Urm 

FYPF1045DN TO220F 
1тА (Ir=5A)=0. 55V 
Iravi =15A/Irm= |Urrm = 40V/Ur = 40V/Urm 

FYPF1504DN ТО220Е 
1тА (Ir=7.5A)=0. 55V 
Trcav) = 15А/1км = URRM = 45V/UR = 45V/Urwu 

FYPF1545D ТО220Е 
1тА (Ir=7.5A)=0. 55V 
In au =20A/Irm= [Ungu = 40V/Ur = 40V/Urm 

FYPF2004DN ТО220Е 
1тА/1кзм = 150А (Ie=10A)=0.55V 
Іуду = 20А /1кзм = URRM = 60V/UR = 600VVUFM 

FYPF2006D TO220F 
200A =0.58V 
Je au =20A/IRu— |Urrm = 45V/UR = 45V/Urm 

FYPF2045DN TO220F 
1тА (Ir=10A)=0. 55V 
Ircav) =0. 2A/Ir= Urrm =30V/Ur (Ir = _ 

FYV0203DP tr = 5п5 SOT23 





2рА 





0. ImA) =240mV 




































































( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 

Irav) 0. 2А/1к= Окем =30V/Ur (Ir = 

FYV0203DS trr = 5П5 SOT23 
2рА 0. 1mA)=240mV 
Ircav) =0. 2А/1в= Urrm = 30У/0 (Ip = _ 

FYV0203N tr = 5ns SOT23 
?2рА 0.1mA)=240m V 
Jann =0. 2A/ IR = URRM 一 30VVUF( 开 一 

FYV0203S trr = DNS SOT23 

?2рА 0.1mA)=240m V 
Irav = 16A/Irrms |Urrm =200У/0Е (Ir = 

STPR1620C T tir = 30п5 
== 20А/ Tea = 80А 16А) =1. 25У 
Jo Au = 16А/1ҥ‹кмэ› |URRM 一 200VVUF (下 一 

STPR1620CG trr = 30п5 
=20А/1ҥзм = 80А 16A)=1.25V 
Irav) = 15А/Тк‹кмз› 
= 30A/Irsm = 220A/|Urrm =45V/Ur(Ir= 

STPS3045CW| ТО - 247 
Jesu = 1А/ аѕм = ЗА/ (30А) =0. 84У 
Ір =200:А 
Irav = 15А/ ln bus: 
== 30 А / Іьѕм == 220А/ URRM 一 45VVUF( 开 一 

STPS3045CP SOT -93 
Irrm = 1А/1кзм = ЗА/ 30A)=0.84V 
Ir=200pA 
Irav) = 15А/Тк‹км5› 
= 30A/Irsm = 220A/|Urrm =45V/Ur (Ir = 

STPS3045CR PPAK 
Irrm = 1A/Irsu =3A/|30A)=0. 84V 
І =200:А 
Irav = 15А/Тк‹кмз› 
= 30A/Irsm = 220A/|Urrm =45У/0Е (IF = 

STPS3045CP1| ТОР ~ 31 
Irrm = 1A/Insu = ЗА/ 30А) =0. 84У 
Ir=200u A 
Jean, = 15А/1к‹кмз› 
= 30 А / Teen = 220А/ URRM 一 45VVUF( 开 一 

STPS3045CT ТО – 220AB 
1ккм = 1А/ Геѕм = ЗА/ 30А) =0. 84V 
Ir=200pA 
Irav) = 15А/1к‹км5› 
= 30A/Irsm = 220A/|Urrm =45V/Ur (Ir = 

STPS3045CG D:PAK 





Гекм = 1А/1кзм =ЗА/ 
Ір =200:А 





30A) =0. 84V 






















































































2. 电动 车 晶体 管 技 术 资 料 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
2SA733LT1 |Ісм = — 0. 15А Осво = = 60У/Осво= —50V |Pp=0. 2mW | т =50МНх SOT23 
Е Осво = — 120У/0сво = WË 
2SA811 Ісм = — 0. 05А Pp=200mW | fr =50МНх SOT23 
— 120% 
Осво = — 60 V/Ucro = _ 
2SA812 1єм=—0.1А Pp=200mW | fr =50MHz SOT23 
一 50V 
Ucso =—120V/Ucro= u 
2SA814 Іс= =1А/15=1А Pce=15W fr=10MHz |TO220AB 
—100V/Urro= —5V 
Осво =— 100 V/Ucto = _ . 
2SA815 Іс= =1А/15=1А Pce=15W fr=10MHz (ТО220АВ 
—100V/Urro= —5V 
Осво =60V/Ucro=50V/ . TC- 92/ 
2SC1815L |Ic=150mA/ Ig =50mA Pc =400mW | fr =80MHz 
Оъво=5У SC = 43 
2SC1959LT1 | Ісм =0. 5А Ucero = 35У/0сво = 30У Pp=250mW | fr=300MHz | SOT23 
Осво =80V/Ucro=80V/ 8 
2502036 Ic=1A/I=—1A Pe =1W fr=150MHz | ТО126 
UEBO 一 5V 
Осво = 300VVUcEo = 300У/ 
2562068 Іс = 50тА/ в = 20тА _ c=1.5W |fr=75MHz TO202 
Оъво=5У 
Осво = 150У/ ско = 150 V/ 
2SC2073A |Ic=1.5A/Is=0.5A _ c=2W fr=4MHz SC -67 
Оъво=5У 
Осво = 80У/0Оско = 80У/ 
2562075 Іс=4А/ТЕ= AA Рс=10№ fr=100MHz (ТО220АВ 
Оъво=4У 
Осво = 70У/0Оско = 70У/ 
2562098 Іс=6А/1Е= — 6А Pce=25W TO220AB 
Окво=4У 
Ucpgo=40V/UcEo= 18У/ К 
2SC2099 Іс=6А Pce=60W fr=100MHz |2-10Н1А 
Оъво=4У 
Осво =30У/ ско = 20 V / 
2562206 Іс äm A Pce=400mW | fr=150MHz | SC - 71 
Оъво=5У 
` Осво =50V/Uczro = 40У/ . 
2SC2209 Іс=1. 5А/Іср=3А _ Pe=10W fr=150MHz [ТО126А - Al 
UEBO 一 5V 
П‹вк›сво = 30V/U вюско = _ . 
2SC2223 Icm =20mA Рем =150т№ | fr =400MHz SOT23 - 3L 
20У/Ц‹вкю›кЕво AN 
Осво = 160У/0сво =160 V / 
2SU2383 Ic=1A/Ig=0.5A u es Pce=900mW |fr=20MHz Т092МОр 
EBO 一 











































































































( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 | 封装 
Ucso =40V/Ucro=18V/ . 
2SC2395 |Іс=5А Pc 王 40W fr=200MHz |2 - 10H1A 
Оъво=4У 
25С3783 Ісм = 5А Ово = 9007 Рс=100№ 
2563807 Ісм=2А Ово = 30У Рс= 1.2% fr=260MHz 
2SC3858 |Icm=17A UpEo=200V Pce=200W |fr=20MHz 
2SC3866 1єм=ЗА UpaEo 王 900V Pe =40W 
2SC3873 |Icm=12A Ugro = 500 V Рс=75№ fr=30MHz 
2SC3886 Ісм =8A Ugro = 1400У Рс=50№ fr=8MHz 
2SC3893 1єм=8А Ово 1400 V Р =503W fr=8MHz 
2SC3907 1єм=12А UpEo 王 180V PD =130W fr=30MHz 
2SC3953 Ісм =0.2A Uno 120 V Рс=1.3№ |fr=400MHz 
2SC3987 1єм=ЗА UaEo 王 50V Pe =20W 
2SC3997 1єм=15А Ово =1500V Pem =250 W 
2SC4059 1єм=15А Ово =600У Pe=130W 
2SC4038 1єм=0.1А UpaEo 王 50V Рс=0. 3W 
2SC4024 1єм=10А UpaEo 王 100V P. 一 35W 
Ic=100mA/ Ig = Осво =35V/Ucro=30V/ 
2SC941TM Pe=400mW | fr=80MHz TO92 
20mA Оъво=4У 
Ic=100mA/Is = Исво=60У/Оско = 50У/ 
2SC945 Pu 一 250mW | fr=150MHz | TO92B 
20mA UEBO 一 5V 
2SC8050 Tc 一 1.5A Ucpo=25V TO -92 
Ucero = 40У/0сво = 25У/ | 
8050М Ic=1500mA Pc =625mW | fr=100MHz | SOT23 
Оъво=6У 
U евюсво = — 160 V/U вксео = 
CZT5401 |Icm= 一 0. 6А _ Pcx 王 1W fr=100MHz | SOT223 
—150V/UcmEno = — 5 V 
П‹вю›сво = 180V/U mum = 
CZT5551 |Icm=0.6A Pcx 王 1W fr=100MHz | SOT223 
160 V/U pg)yEB0=6V 
Осо = — 40 V/Ucero = 40У/ 
DMMT3906 | Ic = —200mA N Pp=225mW | fr=250MHz | SOT26 
UEBO 一 一 5V 
Осво = 180У/0ско = 160У/ 
DMMT5551S|Ic=200mA Pp=300mW | fr=100MHz | SOT26 
Оъво=6У 
Ucero — 410У/0сво = — 20У/ 
FZT948 Ісм = —20А/1с= —6А Ры =3W fr=80MHz 








UEBOo 一 一 6V 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 其 他 参数 封装 
Ісм = = 20А/1с= Осо = = 50 V/Ucro = — 30У/ . 
FZT949 Piot 王 3W fr=80MHz 
—5. 5А Орво= —6 V 
_ _ |Ucso = —100V/Ucro = . 
FZT951 Ісм = —15А/ Іс= —5А Pir AW fr=120MHz 
—60V/UEpo=—6V 
П‹вю›сво = 30VVURcEo = 
S9011L/ Ic=30mA Pcem=200mW| fr=150MHz | SOT23 
20V/U sRyEB0=4V 
‹вк›сво = — 40V/U Bg ceo = 
S9012LT1 |Ic=—500mA ` Pe=300mW | fr=150MHz | SOT23 
—25V/U erves = — 5 V 
UsRceo = 40VVUBR)cEO = . 
S9013LT1 |Ic=500mA Pce=300mW | т = 150МН2х | SOT23 
25V/U вкувво=5У 
Осво = 50У/0сво = 45У/ С 
S9014LT Ic=0.1A _ Рс=0.2№ |fr=150MHz | SOT23 
Оъво=5У 
U вюсво = — 50V/U men = _ 
S9015LT Ісм = —100mA Рс=200т\/ | fr=150MHz | SOT23 
—45У/Ц‹вк›кво=—5У 
UpR)CEO = 30VVUBR)CEO = А 
S9016LT1 |Ісм = 0. 025A _ Pce=200mW | fr=300MHz | SOT23 
20У /Ц‹вк›кво = 5 V 
П‹вю›сво = 25V/VUaR)cEo = 
S9018LT1 |Ісм=0. 05А Pce=200mW | /т =600МНх | SOT23 
18V/U вкево = 4V 
3. 电动 车 场 效 应 晶体 管 技 术 资 料 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
10V/22. 8mQ. 
4. 5V/27. 3mQ、 TO236/ 
AO3400 Ip=5. 8A/Inmm =30A Ups =30V/Ucs = + 12У Ръ=1. JW 
2.5V/43. 3mQ, SOT23 
tr == ]16ns 
10V/42mQ, 
4. 5У/53таО, TO236/ 
AO3401 = — 4. 2А/Ірм =—30А Ups = — 30 V/Ucs = 12У Pp=1.4W 
2. 5V/80mQ, SOT23 
tr = 20. 2ns 
10V/102mQ, 
4. 5V/128mQ, TO236/ 
AO3403 Ip=— 6. 2А/ рм = 20А Ups 30V/Ucs = +12V Ръ=1. 4W 
2. 5У/187т0, SOT23 
tr 一 15. 8ns 
10V/22. 5mQ. 
TO236/ 
AO3404 |1›=5.8А/1›м=20А Ups=30V/Ucs= 土 20V |Pp=1.4W |4.5V/34. 5mQ, 
Të SOT23 
t= 16. lns 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
0У/102т0 
TO236/ 
AO3405 = — 2. 6А/ Im = 30А Ups = — 30У/065 = 12У Ръ= 1.1% 4. 5V/137mQ., SC 
SOT23 
tr=26ns 
0V/50mQ. 
TO236/ 
AO3406 I —3. 6A/Ibm=15A Ups = 30У/065= +20V Pp=1. JW 4. 5У/75то, SC 
SOT23 
t 10. 2ns 
0V/40. 5mQ. 
TO236/ 
AO3407 | Ip=—4. 1A/Im=— 20A 1Ups 三 一 30V/Ucs 王 士 20V |Pp=1.4W |4.5V/64mQ, gek 
SOT23 
t == 27ns 
0V/97mQ. 
TO236/ 
AO3409 |= —2. 6А/Ім= 20A |= -30V/Uss=-+20V |Pp=1.4W |4.5V/166mQ, SE 
SOT23 
t= = 16. 8ns 
4. 5V/81mQ, 
2. 5У/108 то. TO236/ 
AO3413 Ть=—3А/Т›м=—15А (О 20У/065= +8V | Pp=1.4W 
.8V/146mQ, SOT23 
tr 一 21ns 
4. 5У/41 њо, 
TO236/ 
AO3414 | =4. 2А/м=15А Ups =20V/Ucs = +8V Pp 王 1.4W |2. 5V/52mQ, SB 
SOT23 
. 8V/67mQ, 12. 3ns 
0V/19mQ. 
.5V/22mQ、 
TO236/ 
AO3420 Ip=6A/Ipy=25A Ups =20V/Ucs= +12V Pp=1. 4W 2; 5V/35mg0 、 SC 
SOT23 
1. 8V/45mQ., 
tr = 15. 2ns 
0V/97mQ. 
TO236/ 
AO3421 Ip=—2. бА/ Im = = 20A Ups = — 30 V/Ucs = 20У Pp=1. 4W 4. 5V/166mQ, 
SOT23 
tr = 16. 8ns 
.5V/125mQ、 
TO236/ 
AO3422 Ip=2. 1A/Ipu =10 A Ups =55V/Uss= +12V |Рь=1. 25W |2. 5V/157mQ., 
SOT23 
tr == 20ns 
10V/76mQ. 
4.5V/94mQ. TO236/ 
AO3423 Tp 王 一 2A/Tpx 王 一 8A Ups 三 一 20V/U6s 王 士 12V Pp=1.4W 
2. 5У/128т0, SOT23 
ї«=9. 8ns 
10V/51mQ. 
4. 5V/60mQ、 
AO3700 Ip=3. 3A/Ipv=10A Ups =30V/Ucs = +12V Pp=1. 15W SOT23 -5 














2. 5У/100т0, 


te = 5. 2ns 








106 








功率 


其 他 参数 





AO3701 


1б=—3А/1ом=-— 10А 


Ups = —20V/Ucs = +V 


Pp=1. 14W 


10V/65mQ. 
4.5V/82mQ. 


2. 5У/117т0, 


Ë 


rr 一 5. 2ns 


SOT23 -5 





AO4401 


= — 6. 1А/1м=— 60А 








Оњ 30V/UGs = Æ 12V 


Pp=3W 


10V/38mQ.、 
4. 5V/49mQ、 
2. 5V/76mQ, 


k 


r= 22. 7ns 


SOIC -8 





AO4403 


= — 6. 1А/1м=— 60А 








Оњ 30V/UGs Ee SS 12V 


Pp=3W 


10V/38mQ、 
4. 5V/49mQ、 
2. 5V/76mQ, 


t 


r= 22. 7ns 


SOIC 





АО4404 


І =8. 5А/Ірм =60А 


Ups =30V/Ucs= 12У 


Pe =3W 


10V/20. 5mQ. 


4.5V/25mQ. 
2. 5V/40mQ, 


t 


т = 15п5 


SOIC 





AO4404A 


In =8. 5А/1›м=60А 


Ups =30V/Ucs= 12У 


Pp=2.8W 


10V/18mQ, 
4. 5V/22mQ、 
2. 5У/32т0, 


Ë 


т = 16. 8ns 


SOIC 





AO4407 


In=—12A/Ibmm= 760A 


Ups A 30V/Ucs = E 2DM 


Pe =3W 


10V/11mQ、 
4. 5V/24mQ、 
20V/10mQ, 


1 


= 3305 


SOIC 





AO4409 


1»=—15А/1рм=—80А 


Ups — 30V/UGs =+20V 


Pe =3W 


10V/6.2mQ. 


4. 5V/9. 5mQ, 


t 


r= 36. 7ns 


SOIC 





A004410 


= 15А/Гм=80А 


Ups =30V/Uss =+12V 


Pe =3W 


t 


10V/4.7mQ. 
.5V/5. 2mQ, 


т = 3308 


SOIC 





AO4411 


Ip= = 8А/Ірм = —40A 








Ups 30У/0сѕ = +20V 


Pp=3W 


0V/24.5mQ. 
4.5V/41mO,. 


r= 21. 5ns 


SOIC 





AO4412 





Ip =8. 5А/ Ім =60А 





Ups =30У/065= 12У 





Pp=3W 





0V/22mQ. 





1 


4. 5У/28т0, 


т = 2615 





ЅОІС -8 











107 
























































(2%) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
20V/5. 5mQ. 
AO4413A|[ p= — 15А/ Гм = —80A (Л 30V/Uss= 25У [|P =3W 0У/6. Gm, SOIC -8 
6V/8. 2\0. =59п5 
0V/20mQ、 
AO4414 Ip=8. 5А/Том =50A Ups =30V/Ucs = +20V Pp=3W 4. 5V/31mQ, SOIC- 8 
tr = 17. 2ns 
0V/17mQ, 
AO4414A Ip=8. 5A/Ipv=50A Urss=30V/Ucss= +20V IPp=3W 4. 5У/27т0, SOIC — 8 
tr 一 15. 5ns 
20V/9. 8mQ、 
0V/12. 3mQ. 
AO4418 Ip=11. 5A/ рм = 40А Ups =30V/Ucs = +25V [Pp =3W SOIC – 8 
4. 5V/32mQ, 
tr = 16. 9ns 
0V/32mQ. 
AO4421 Ip=—6. 2А/Ірм =— 40А Ups = —60V/Ucs = +20V Pp=3. IW 4.5V/40mQ. SOIC -8 
tr 一 34ns 
0V/12. Gm, 
AO4422 IIp=11A/Ipm=50A Ups=30V/Ucs= 土 20V |Рь=3З\/ 4.5V/19. Gm, SOIC -8 
tr 一 17. 5ns 
0VV/11.7mo、 
АО4л4422АП›=11А/1Т›м=50А Ups=30V/Ucs= 土 20V |Pp=3W 4.5V/18mQ, SOIC -8 
t 19п5 
20V/7. 7mQ. 
_ Ups = —38V/UGs 
АО4425 = – А/м = —50A Ро = 3. IW 10У/8. вто, ЅОІС -8 
= SEA _ 
t= 35п5 
20V/9. 4mQ. 
Тр = —12. 5A/ Гым Ups 王 一 30V/Ucs 10V/11.5mQ. 
AO4427 Pp=3W SOIC -8 
=— 60A ==+25V 4. 5V/32mQ, 
tr 28ns 
Ups 王 一 30V/VUcs 0У/6. Amt, 
AO4429 [p= — 15А/ рм = —80 A Pp=3.1W SOIC -8 
一 土 20V 4.5V/9mQ, ti =38ns 
20V/11mQ. 
Ups 王 一 30V/Ucs 0У/13. 8mQ. 
AO4433 II 三 一 11A/Tpwx 王 一 50A Pp=3W SOIC -8 
=+25у 4.5V/38.5m0， 
tr = 24ns 
4. 5V/12. Am, 
2. 5V/15. 9mQ、 
A004437 Ту=—11А/1›м=-—20А Ups 12V/Ucss= +8V Pp=3W SOIC -8 
.8V/20. Amt, 

















t = 64ns 
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电流 参数 


小 








功率 


其 他 参数 


( 续 ) 


封装 





AO4438 


Ip=8. 2А/Трм=40А 


Ups =60V/Ucs = +20V 


Pp=3.1W 


0У/16. 3mQ、 
4.5У/20т0, 


ter = 34ns 


SOIC -8 





AO4440 


П›=5А/1рм=20А 


Ups =60V/Ucs = +20V 


Pp=2.5W 


0V/42mQ. 
4.5V/54mQ, 


tr 一 25. Ins 


SOIC 





AO4441 


Тр = = 4А/ рм = —20A 


Ups = — 60 V/Ucs 
=—+20V 


Pp=3.1W 


0V/80mQ、 
4.5У/5102т0, 


tr 一 27ns 


SOIC 





AO4442 


Ip =3. 1А/Ірм =20 A 


Ups=75V/Ucss= +25V 


Pp=2.5W 


0V/100mQ.、 
4. 5У/120њ0. 


tr 一 22ns 


SOIC -8 





AO4443 


万 三 一 6.5A/TDpx 王 一 20A 


Ups = —40V/UGs 
= +20У 


Рр = 3. IW 


0У/33. 3mQ. 
4. 5У/48њ0, 
tr — 21. 9ns 


SOIC 





АО4444 


Т = 20А/ рм = 80А 


Ups = 30/05 = +20V 


Рр AW 


10V/3. 9mQ. 
4.5У/5. 10, 


大 一 34ns 


SOIC 





AO4446 


Ip =15А/Т›м =40А/ТАк 
=20А 


Ups =30V/Ucs = +20V 


Pp=3W 


10V/6. Gm, 
4. 5У/11. 8mQ, 


tr =24ns 


SOIC 





AO4447 











In=— 13. 6 A/ Том 60А 


Uns = — 30У/0сѕ= +20V 


Рр = 3. ІМ 


107/6. "mt, 
41У /9. 20, 
tr=46. 6ns 


SOIC 





AO4450 


Т = 6. 6А/ Ім =20А 


Ups = 40У/0с5 = +20V 


Pp=2.5W 


10V/21. 7mQ、 
4.5V/31.3mQ, 


t= = 21. 2ns 


SOIC 





AO4451 


Ip 一 一 15A/Tpv 王 一 80A 


Ups 二 一 30VVUGs 
=+20V 


Pp=3.1W 


0У/6. 2mQ. 
4.5V/9. 2mQ, 


t= = 38п5 


SOIC 





AO4456 


Грзм = 20А/ Ipm = 120А 


Ups =30V/Ucs = 12V 


IPpsM = 3. 1W 


0V/3. 8mQ. 
4. 5V/4. 5mQ, 


tr 20ns 





АО4462 


Тъ=11А/ Гм = 40А 


Ups =30У/0с = 20у 


Pp=3.1W 


0V/13.5mQ. 
4.5V/21mQ, 


tr =17. 5ns 


SOIC -8 





AO4464 





Ip=8. 5А/ рм = 50А 





Ups = 307/05 = +20V 


Ро = ЗМ 








0V/20mQ. 
4.5V/31mQ, 





tr = 17. 2ns 


SOIC - 8 
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(2%) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
0V/17mQ. 
AO4466 Г›= 9. 4A/Tbv 王 50A Ups =30V/Ucs = +20V Pp=3. IW 4.5V/27m0， SOIC -8 
tr 一 15. 5ns 
0У/11то. 
АО4468 = 11. 6А/ Ім = 50А Ups =30У/0с = 20У |Pp=3.1W Д. 5У/17. Amt, ЅОІС -8 
tr 一 19ns 
0V/4. 2m0、 
AO4470 1 =18А/ ьм =80А Ups = 30/065 = 12У Рр AW 4.5V/4. Um), SOIC -8 
t= 33ns 
0V/4. 3mQ. 
АО4472 П›=19А/Т›м=80А Urs =30V/Ucs = +20V [Po =3W 4.5V/6mo， SOIC -8 
tr 一 33. 5ns 
0V/9.5mQ. 
AO4474 Ipsu = 13. 4A/IpM = 60А (О =30У/0с5= +12V |Рь=3. 7% 44.5V/11mQ, SOIC -8 
tr 一 36ns 
10V/8. 5mQ. 
AO4476 rou = 15А/1›м = 60А Upss=30V/Ucss=+20V |Pp=3.7W |4.5V/l4mQ, SOIC -8 
tr = 28ns 
0V/22. 6mQ. 
I = 6. 9A 或 一 5A/Ipm Ups = 30V 或 一 30 V/UGs 4.5V/27mQ. 
AO4600 ` p=2W SOIC -8 
== ДОА 或 一 30A = +12У 2. 57/420, 
tr 一 15. 5ns 
10V/45mQ、 
Ip=4. 7A 或 一 8A/TDpw Ups = 30V 或 一 30 V/UGs 4.5V/55mQ. 
AO4601 ' г Рр = 23 SOIC -8 
一 30A 或 一 50A ==+12V 或 士 25V 2.5V/83m0， 
tr 一 12ns 
` 10V/22. bm, 
Т = 6. 9А 或 一 5A/Ipm Ups = 30V 或 一 30 V/UGs 
АО4604 А Рр = 23 4. 5/34. Gm, SOIC -8 
二 30A 或 一 20A ==+20V 
t 16. 5ns 
i ` 10V/22. bm, 
Io = 6. 9А яў —6А/ Гм Ups = 30V 或 一 30VVUGs 
АО4607 ч р = 2\/ 4.5V/34.5mQ, SOIC -8 
二 30A 或 一 30A ==+20V 
tr = 13. 7ns 
' ` 10V/15. Gm, 
1 =8. 5А 或 一 7， 1А/ Ups = 30V 或 一 30V/Ucs 
AO4610 Pp=2W 4.5V/23mQ, SOIC -8 
Ipu =30A 或 一 30A ==+20V 
tr 16. 7ns 
; š 0V/20mQ、 
In=6. ЗА 8 — 4. 9А/ Ups = 60У 或 一 BON ZU us 
АО4611 _ Pp=2W 4.5V/22mQ, SOIC -8 
Том =40A 或 一 30A ==+20V 














1 


= 33. 215 








110 

































































(2%) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
_ I 0V/46mQ. 
Т =4. 5A 或 一 3.2A/ Ups = 60У 或 一 60VVUcs 
AO4612 I p=2W 4.5V/64mQ, SOIC -8 
Том 二 20A 或 一 20A = +20У 
t= 27. 505 
Я A 0V/20mQ. 
In=7. 2A 或 一 6.1A/ Ups = 30У 或 一 30V/UGs 
AO4613 I Pp=2W 4. 5У/30т0, SOIC -8 
Ipu = 30А 或 一 30A =+20V 
tr = 15. 7ns 
I ` 10V/23. 2mQ. 
Jr = 6А 9 —5A/ Ім Ups = 40V 或 一 40V/UGs 
AO4614 | Рр = 23 4. 5У/32. ëmt, SOIC -8 
20A 或 一 20A =+20V 
ter = 20. 5ns 
` . 0V/20mQ. 
Is = 7. 2А 3 — 5. 7A/IpwUps = 30У 3} — 30 V/UGs 
AO4615 | Pp=2W 4. 5У/30т0, SOIC -8 
一 30A 或 一 30A 一 土 20V 
t 15. 7ns 
> К 0У/16. Am, 
1=8. 1А й—7.1А/ Ups = 30У Я — 30V/UGs 
AO4616 I Рр = 23 4. 5У/23. Amt, SOIC -8 
Том =30А 或 一 30A =+20V 
te = 16. 7ns 
| | 0V/23. 2mQ、 
Jr =6A 或 一 5A/ Ім Ups = 40V sk — 40V/UGs 
AO4621 { Pp=2W 4. 5V/32. Gm, SOIC -8 
20A 或 一 20A =+20V 
tr = 20. 5ns 
| ` 10V/23mQ、 
Ip=6. 9А SE — 6А /Том Ups = 30 V 或 一 30VVUGs 
AO4624 _ Pp=2W 4.5V/34mQ, SOIC -8 
二 30A 或 一 30A =+20V 
ter = 17. 9ns 
e e 、 0V/22.5mQ. 
Ip=6. 9A 或 一 5. 4A/ Ups = 30У 或 一 30 V/UGs I 
AO4625 Š Pp=2W 4. 5V/34. 5mQ, SOIC -8 
Ipu = 30А 或 一 20A =+20V 
ter = 16. 5ns 
0V/22.5mQ. 
AO4700 Ip=6. 9A/ Ipm =30A Ups =30V/Ucs = +20V Pp=2W 4. 5У/34. Gm, SOIC -8 
tr 一 16. 5ns 
10У/13. Amt, 
AO4702 lIp=11A/Ipm=50A Ups =30V/Ucs = +20V |Ру=3З%/ 4.5V/20mQ, SOIC -8 
tr 一 19ns 
0V/12mQ. 
20V/11mQ. 
AO4703 万 三 一 12A/Tpx 王 一 60A Ups =30V/Ucs = 25V Pp=3W SOIC -8 
4.5V/25mQ, 

















ter = 33ns 








电流 参数 


小 








功率 


其 他 参数 


(8) 


封装 





AO4704 


ъ= 13А/Гм=40А 


Ups =30У/0с = +12у 


Рр = 3. IW 


0У/9. 12, 
4. 5У/10. 5mQ, 


t= 20. Ans 


SOIC -8 





AO4705 


Т = —10А/ м = —60A 








Pp=3W 


0V/13mQ, 
20V/10. 7mQ、 
4. 5V/25mQ, 


tr = 33ns 


SOIC- 8 





AGO4707 


Тъ= —8А/Ірм = — 40А 








H 
a 


Ups 30V/Ucs = oV 


Pp=3W 


0У/24. 5mQ. 
4.5V/41mQ, 


太一 21. 5ns 


SOIC- 8 





AO4709 


Тъ= = 8А/Ірм= — 40А 


ЩЛ»= —30V/Ucs= +20V 


Pp=3W 


10У/24. 5mQ. 
4. 5У/41п0, 


如 一 21. 5п5 


SOIC- 8 





AO4800A 


1=6. 9A/ Imm = 40А 


Ups =30У/0с5 = +12Уу 


Р = 1. OW 


0V/20mQ. 
4. 5V/23mQ、 
.5V/34mQ, 
tr = 16. 8ns 





г 


SOIC- 8 





АО4801 


Ibo=—5A/Im=— 30А 


Ups = —30V/Ucs = EIV 


Pp=2W 


10V/42. 5mQ、 
4. 5V/54mQ、 
2. 5V/80mQ, 


tr =2lns 


SOIC- 8 





AO4802 


Ie=7A/Is=40A 


Ups=30V/Ucs= +12У 


Рр = 2% 


10V/22mQ、 
4. 5V/25mQ、 
2. 5V/34mQ, 


tr =l5ns 


SOIC- 8 





AO4802L 


П›=7А/1Том=40А 


Uns =30V/Ucs = +12Уу 


Pp=2W 


10V/22mQ.、 
4. 5V/25mQ、 
2. 5V/34mQ, 


tr =l5ns 


SOIC- 8 





AGO4803 


Io=—5A/Im=— 20A 


Ups = —30V/Ucs= Æ20V 


Pp=2W 


10V/39mQ、 
4.5V/67mQ, 


tr =23. 5ns 


SOIC- 8 





A004805 


Io=—8A/Im=— 40A 








Uns = — 30У/00 = 25У 


Pp=2W 








10V/16mQ. 
4. 5У/33т0, 


tr = 3205 





SOIC- 8 
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功率 


其 他 参数 





AGO4806 


Ip=9. 4A/ рм =40А 


Ups=20V/Ucs= +12Уу 


Pp=2W 


0V/11mO. 

4. 5V/12. 6mQ. 
2. 5У/16. 5mQ. 
.8V/23. 4mQ, 


tr =22ns 


SOIC- 8 





AO4807 


Тъ= —6А/Ірм= — 30А 








Ups 30V/UGs == +20У 


Pp=2W 


0V/28mQ. 
4.5V/44mQ, 


tr = 20ns 


SOIC- 8 





A004812 


Ip=6. 9A/ Том = 30А 


Ups =30V/UGs =+20у 


Pp=2W 


0V/22. 5тО, 
4. 5У/34. 5mQ, 


tr = 16. 5ns 


SOIC- 8 





АО4813 


Т= — 7. 1А/ Ім = — 30А 








Pp=2W 


0V/20mQ. 
4. 5У/29т0, 


1.225. 5ns 


SOIC- 8 





АО4815 


Ip= 一 8A/ Ім = — 40А 


Uns = — 307/00 = 25У 


Pp=2W 


10У/16. 2mQ、 
4.5V/37mQ, 





trr =28ns 


SOIC- 8 





AO4816 


I =8. 5A/ Том=40А 


Ups =30У/0с5 = +25у 


Рр = 2% 


20У/13. 5mQ. 
10V/16mQ. 
4.5V/36mQ, 
t= = 16. 9ns 


SOIC- 8 





АО4817 


Ip= 一 8A/ Ім = — 40А 








Ups 30V/Ucs Е 25V 


Pp=2W 


20V/14. 1mQ、 
10V/17. 1mQ. 
4. 5V/44mQ, 


tr =24ns 


SOIC- 8 





АО4818 


1 =8. 5A/ Том=40А 


Ups =30У/0с5 = 主 20V 


Pp=2W 


10V/15. 5mQ. 
4.5V/23m0， 
如 二 16.7ns 


SOIC- 8 





AO4821 


Ib=—8A/Im =~ 20А 


Ups 王 一 12V/Ucs= +8Уу 


Pp=2W 


4. 5V/14. 8mQ、 
2. 5V/18. 3mQ、 
.8V/22. 4mQ, 


tr == 63ns 


SOIC- 8 





AO4822 





Ip=8. 5A/ Ipy=30A 





Оњ = 30/0 = +20у 


Pp=2W 








0V/13. 4mQ、 
4.5V/21mQ, 
tr = 16. 7ns 








SOIC- 8 











功率 


其 他 参数 





AO4822A 


Ip=8. 5А/ Гом = 30А 


Ups =30 VUcs = 20У 


Pp=2W 


10V/13. 4mQ、 
4. 5V/19. 5mQ, 
tr = 16. 7ns 


SOIC- 8 





AO4824 


1=8. 5A 或 9.8A/ Том 
=30А 或 40A 


Ups =30 V 或 一 30V/Ucs 
=+20V 或 士 12V 


Pp=2W 


10У/13. вто, 
4. 5У/21п0, 
t= = 16. 7ns 


SOIC- 8 





AO4826 


Ip = 6. ЗА/Том=40А 


Ups =60У/0с = 主 20V 


Pp=2W 


10V/20mQ、 
4. 5У/22т0, 
1. = 33. 2ns 


SOIC- 8 





AO4828 


1=4. 5A/ Ім =20А 


Ups =60У/0с = +20V 


Pp=2W 


10V/46mQ.、 
4.5V/64mQ, 


tr =27. 5ns 


SOIC- 8 





A004832 


Ie=8A/1I =30А 


Ups =30 V/Ucs = +12Уу 


Рр = 1. 5W 


10У/12. 20, 
4. 5У/13т0, 
2. 5У/17. 6mQ, 


如 一 23ns 


SOIC- 8 





АО4836 


Ip=7. 2A/ рм =30А 


Ups =30У/0с5 = +20V 


Pp=2W 


10V/20mQ、 
4. 5V/30mQ, 


tr=15, 7ns 


SOIC- 8 





AO4840 


Т=6А/ Том =20А 


Ups =40V/UGs ==—+20V 


Pp=2W 


10V/25mQ、 
4.5V/35mQ, 


tr — 20. 5пз 


SOIC- 8 





AO4842 


Ip =7. 5A/ Том =30А 


Ups =30 V/Ucs = 主 20V 


Pp=2W 


10V/18mQ.、 
4.5V/28mQ, 


tr=15, 5ns 


SOIC- 8 





AO4844 


Ip=6. 9A/ Том =30А 


Uns =30 V/Ucs = + 20V 


Pp=2W 


10V/22mQ、 
4.5V/32m0， 


t= =16. 5ns 


SOIC- 8 





AO4900 





Ip=6. 9A/ Ipv =40A 





Ups =30У/0с = +12У 


Pp=2W 








10V/22. 6mQ.、 
4. 5V/27mQ、 
2. 5У/42т0, 


і = 15. 5ns 


SOIC- 8 
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功率 


其 他 参数 





AO4900A 


Т =6. 9A/ Том=40А 


Ups =30 V/Ucs = + 12У 


Pp=2W 


10V/20mQ、 
4. 5V/23mQ、 
2. 5V/34mQ, 
tr = 16. 8ns 


SOIC- 8 





AO4902 


Ip=6.9A/ Том=40А 


Ups =30 V/Ucs = + 12У 


Pp=2W 


10V/22. 6mQ. 
4. 5У/27тО, 
2. 5V/42mQ, 


tr = 15. 5ns 


SOIC- 8 





AO4904 


1=6. 9А/ Том =40А 


Ups =30V/Ucs = +12V 


Рр =2W 


10V/22. 6mQ. 
4. 5V/27mQ.、 
2. 5V/42mQ, 


t = 15. 5ns 


SOIC- 8 





A004906 


Ip=7A/ Ірм=40А 


Ups = 307/06 = 12У 


Pp=2W 


10V/22mQ. 
4. 5V/26mQ.、 
2. 5V/38mQ, 


tr = 15. 5ns 


SOIC -8 





AGO4914 


1=8. 5A/ Том =30А 


Ups =30V/UGs Gg + 20V 


Pp=2W 


10V/15. 5њ0, 
4.5V/23m0， 
fc 18. 8ns 


SOIC- 8 





AO4916A 


In=8. 5A/ Тум =30А 


Ups=30V/Ucs= +20V 


Pp=2W 


10У/14. 2mQ. 
4. 5У/20. 3mQ, 


tr 20ns 


SOIC- 8 





АО4918 


1 =9. ЗА 或 8. ЗА/Ім = 
40A 


Ups =30V 或 30V/Ucs 
=+12V 或 士 20V 


Рр = 23 


10У/11. 7mQ. 
4. 5У/13. Im, 


t 23. 5пѕ 


SOIC-8 





AO4918A 


Т = 9. ЗА 3} 8. 5А/Іьм = 
ПОА 或 30A 


Uns = 30У zk — 30 V/UGs 
=+12V 或 士 20V 


Pp=2W 


10V/11. 7mQ. 
4.5V/13. 1mQ, 


ter 23. 5ns 


SOIC-8 





AO4F800 


Т =8. ЗА sk 17. 7А/ 
Тм = 30А 或 80A 


Ups = 30V 或 一 30VVUes 
= +20у 


Pp = 2W 或 
BW 


10V/15mQ、 
4. 5У/22т0, 


ін = 1505 


SOIC - 14 





AO6401 


Ix = 5А/Оьм = —30A 














Pp=2W 








10V/42mQ. 
4. 5V/53mQ, 
2. 5V/81mQ, 
tr =21. 2ns 


TSOP6 








电流 参数 


小 








功率 


其 他 参数 
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(8) 


封装 





АО6403 


Ip=—6A/Upm = — 30А 








Оњ 30V/Ucs = +20V 


Pp=2W 


0У/28тО, 
4. 5V/44mQ, 


1.=20п5 


TSOP6 





AO6404 


Ip=8. 6A/Upm=30A 


Ups =20V/Ucs = + 12V 


Pp=2W 


0V/13. Amt, 

4.5V/14. 8mQ. 
.5V/18. 8mQ. 
.8V/25. 5mQ, 


tr =22ns 


[ке] 


TSOP -6 





AO6408 


In=8. 8A/Upm=40A 


Ups =20V/Ucs = + 12У 


Pp=2W 


10У/14. Amt, 
4. 5V/16mQ、 
2. 5V/20. 5mQ、 
1. 8V/25. 6mQ, 


tr = 22п5 


TSOP - 6 





AO6414 


Ip=2. 3A/Upu==9A 


Ups =55У/065= +12V 


Р = 1. 56W 





4. 5У/125т0, 
2. 5У/157т0, 


1.=20п5 


TSOP -6 





AO6415 


Ie=—3. 3A/Upu = — МА 


ЩЛ»= —20V/Ucs= зү 


Pp=1.25W 


10V/62mQ、 
4. 5V/80mQ、 
2. 5V/115mQ, 


ter =l3ns 


TSOP - 6 





A006419 


Ipb=—5A/Upmm = — 20А 


Uns = —30V/Ucs = +20V 


Pp=2W 


10V/39mQ、 
4.5V/67mQ. 
2. 5V/85mQ, 


tr = 23. 5ns 


TSOP - 6 





AO6601 


1=3. ДА 或 一 2. 3A/ 
Том =30A 或 一 30A 


Uns =30V 或 一 30V/UGs 
一 土 12V 


Р›= 1. 15W 


10У/50т2, 
4. 5У/ 602, 
2. 5V/88mQ, 


tr =llns 


TSOP6 





А06602 


Jä 1А 或 一 2.7A/ 
Том =12А 或 一 12A 


Ups=30V 或 一 30V/Uos 
=+20V 


Ру= 1. 15W 


0V/54mQ, 
4. 5V/ 88m0, 


tr = 9. 4ns 


TSOP6 





A006603 


Ie=1.7A 或 一 2. 3A/ 
Том =15A 或 一 30A 


Ups 二 20V 或 一 30VVUGs 
=+8V 或 士 12V 


Pp=1.15W 


4.5V/186mQ. 
2.5V/241mQ, 
.8У/326т0. 


t = 6. Tns 


TSOP6 





AO6605 





Ip=1. ТА 或 一 2. 5A/ 
Ipu =15А 或 一 15A 





Ups 王 20V 或 一 20V/UGs 
=+8V 


Pp=1.15W 








4.5V/165mQ. 
2.5V/225mQ. 
1. 8У/325т0, 





tr = 6. Tns 





TSOP6 
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其 他 参数 





AO6700 


Ip =4. ІА/Грм =10А 


Ups =20V/Ucs = +8V 


Ру=1. 


4. 5V/41. 5mQ, 


N 


.5V/54mQ、 
.8У/74т0, 


= 


tr = 5. 2ns 


TSOP6 





AO6701 








Ir = —2. 3А/1рм 15А 


Оњ = 30V/Ucs = ck 12У 


Рр = 1. 15 


10V/107mQ、 
4. 5V/135mQ、 
2. 5У/195т0, 


tr = 5. 205 


TSOP6 





AO6702 


Ip =3. 8А/ рм = 10A 


Ups=20V/Ucs= +8у 


Рр =1. 


4. 5/41. 5mQ. 
2. 5V/54mQ、 
.8V/74m0， 


tr =l3ns 


TSOP6 





АО6704 


1=3. бА/ рм = 10А 


Uns =30V/Ucs = ELY 


Pp=1. 


39W 


0V/44mQ. 
4. 5V/53mQ, 
2.5У/106т0. 


tr =5. 205 





TSOP6 





АО6706 


I =3. ЗА/ м=10А 


Uns = 307/075 = 12У 


Рр = 1. 


10V/44mQ、 
4. 5V/53mQ、 
2.5V/106mQ, 


tr =5. 2ns 





TSOP6 





АО6801 


Тр= — 2. ЗА/Ірм= — 20А 


Uns = —30V/Ucs = 12У 


Р›= 1. 


10V/107mQ. 
4. 5V/135mQ、 
2.5V/195mQ, 


tr = 15пз5 


TSOP6 





А06802 


= 3. 1А/Ірм=12А 


Uns = 307/06 = 20У 


Рр = 1. 


10V/54mQ.、 
4. 5У/88тО, 


t=—9. 4ns 


TSOP6 





AO7401 


= —1. 2А/ рм = — 10А 


Ups = —30V/Ucs= +12Уу 


Рр = 0. 


10V/122mQ. 
4.5V/147mQ、 
.5V/207mQ, 


N 


tr = 13. 2ns 


SC- 70/5 
OT323 





А07402 


1=1. бА/ Грум = 10А 


Ups =20V/Ucs = +8V 


IPp=0. 


4.5V/75mQ. 
2. 5У/ 8610, 
.8V/103mQ, 
tr — 12. 2ns 


SC-70/S 
OT323 





AO7404 


Т =1А/ рм =5А 








Ups =20V/Ucs = 8V 


IPp=0. 








4. 5У/ 1882, 
2. 5V/241mQ、 
1. 87/3260, 





t= = 6. 705 


SC- 70/5 
OT323 
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(2%) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
10У/115т0, 
4. 5У/ 13512, SC-70- 
AO7405 П›=-— 1. 6А/ Ім =—10А Ups 30V/Ucs = +12V IPp—=0. 625 W 
2. 5V/190mQ, 6/SOT363 
ёт =13. 2п5 
4. 5У/67тО, 
2.5V/78mQ、 SC=70= 
AO7408 |1 =2. 2А/1Т›м=10А Ups =20У/0с = +8У Р = 0. 625W 
1.8V/96mQ, 6/SOT323 
tr 23. 2ns 
4.5V/75mQ、 
4.5V/82mQ. SC – 70/5 
AO7410 Т = 1. 6A/Ibmm =10A Ups =30V/Ucs = +12V Pp=0. 35W 
2. 5V/120mQ, OT323 
+= 9. Ins 
4. 5У/95тО, 
2.5V/121mQ, 5С = 70/5 
А07411 = —1. ВА/Ірм = — 10А Ups= —20V/Uss = +8V |Рь=0. 625W 
1. 8У/155тО, OT323 
tr 24. Tns 
10V/69mQ.、 
4.5V/78mQ. SC=70= 
AO7412 Ip=2. 1A/Ibm=10A Ups =30V/Ucs = +12V Рь=0. 625W 
2. 5V/130mQ, 6/SOT323 
tr 9. Ins 
10V/94mQ. 
4.5V/111mO, 9С – 70/5 
AO7413 = — 1. 4А/ Гм ЗА Л5=—20У/065= +12У |Рр=0. 35% 
2. 5У/150т0, OT323 
tr = 12. 9ns 
10V/80mQ、 
4.5V/98mQ、 SC-70-— 
AO7415 = —2А/ м= 8А Ups = —20У/065 = 12У Рт = 0. 625W 
2. 5V/130mQ, 6/SOT363 
ter 13ns 
4.5V/181mO. 
2.5У/237т0, SC -70 - 
A007800 Ip=0. 9А/Т›м=5А Ups = 207/065 = +8V ІР = 0. 3W 
.8У/317т0, 6/SOT323 
I == 6. 7ns 
4.5V35m0O. 
2.5V/45mQ、 TSSOP - 
A008403 [= =4А/м= —30A |Ups=—20V/Ucs=+8V |Pp=1.5W 
.8У/5бто, 8 
tr 一 31ns 
tr 一 4.5V35m0、 
2.5V/44m0O、 TSSOP - 
08801 [= — 4. 7A/Ipu = — 30A Ups = —20V/Uss = +8V |Pp=1.4W 
1. 8V/54mQ, 8 











te= 31ns 
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功率 


其 他 参数 





AO8803 


Тр = =7А/Ірм = 


一 20A 


Ups = —12V/Ucss= +8V 


Pp=1. 


4W 


4. 5У15тм0о. 
2.5V/18mQ. 
.8V/22m0， 


trr = 49п5 


TSSOP -8 





AO8804 


Т = 8А/ Грм =30А 


Ups =20V/Ucs = +12V 


Pp=1. 


10V/10mQ. 
4.5V/11.5mQ. 
2.5V/15. 4mQ、 
.8V/22. Zem, 
20. 2ns 


[TSSOP -8 





AO8806 


Ip = 6. 4A/Tpv=30A 


Ups =20V/Ucs = E8V 


Pp=1. 


4. 5У19. Amt), 
2.5V/24m0、 
1. 8V/30. Gm, 
tr == 22. Ans 





TSSOP -8 





AO8808 


Т = 8А/ Ім =30А 


Ups =20V/Ucs = +12Уу 


Рр = 1. 


4W 


0V10. Gm, 

4.5V/12. 2mQ. 
2.5У/16.1п0. 
.8У/23. 2т0, 


tr 一 22ns 


[TSSOP -8 





AO8810 


Т =7А/Ірм = 30А 


Ups =20V/Ucs = +8V 


Pp=1. 


4. 5У16. Amt), 
2. 5V/20mQ, 
.8V/24mQ, 
tr=17.7ns 


TSSOP -8 





AO8814 


Ip = 7. 5А/1Т›м=30А 


Ups =20V/Ucs = йү 


Pp=1., 


0V13mQ、 

4.5V/15mQ. 
2.5V/19mQ.、 
.8V/26mQ, 


tr =l5ns 


[TSSOP -8 





A008816 


Т = 8А/ Ім = 30А 


Ups =30У/0с = +12Уу 


Рр= 1. 


4. 5У13 mQ, 
2.5У/17. Gm, 
0У/12. 20, 


TSSOP -8 





AO8818 


Т =7А/ рм = 30А 


Ups = 30/05 = SEN 


Рь=1. 


TSSOP -8 





АО8820 








Ups =20V/Ucs = +12V 


IPp=1.5 











0V/16.5mQ. 
1. 8V/35mQ, 





tr =l5ns 


TSSOP -8 
























































( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
4.5V19mQ、 
2.5V/25mQ、 
AO8822 Ip=7A/Ipv=30A Ups=20V/Ucss=+12V |Pp=1.5W 0V/16. 4mQ、 ITSSOP -8 
.8V/36mQ, 
tr = 15. 2ns 
4.5V/21. ëmt, 
2. 5V/26. Am, 
АО9926А›=7А/1›м=40А Ups =20V/Ucs = +8V IPp=2 W SOIC -8 
1. 8V/33. 3mQ, 
tr 21ns 
0V18mQ. 
4.5V/21mQ, 
AO9926B Ir =7. 6А/ Ibm = 30А Ups =20V/Ucs=+12V |Pp=2W 2. 5V/27mQ, SOIC -8 
1. 8V/38mQ, 
t = 15. 2ns 
4.5V18m0、 
2.5V/21m0、 
AO9926E 1 =8А/ Гм = 30А Ups=20V/Ucs= 土 8V |Рь=2\/ SOIC -8 
.8V/25mQ, 
tr = 17. 8ns 
0V/25mQ. 
Ip=10A/Ipm=40A/ IPp=20W/ 4. 5У/28. 5m0, TO252/ 
AOD400 Ups =30V/Ucs = +12V 
TAR 一 15V IPpsM 一 2.1W 2. 5У/40. то, D-PAK 
tr = 20ns 
20V/12mQ. 
In=18A/Ibm =40A/ IPp=60W/ |10V/15mQ, TO252/ 
AOD: 02 Ups =30V/Ucs = +25V 
Iar=18V [Рум =2.5W_|4. 5V/36mQ, D-PAK 
tr 18ns 
In = —85A/ Ipm = —200А/ IPp=100W/ |20V/5. ImQ, TO252/ 
AOD403 Ups = —30V/Ucss= +25V 
TAR 一 一 30V PbpsM 一 2.5W |10V/6. 3mQ,39. 5ns | D- PAK 
0V/5. Amt, 
Ip=85A/Ipm=200A/ IPp=100W/ TO252/ 
AOD404 Ups =30V/Ucs = +12V 4. 5У/6. Gm, 
Тл = 30A IPpsM = 2. 5W D-PAK 
tr 一 35ns 
0V/4mQ. 
Ip=85A/Ipm=200A/ Pp=100W/ TO252/ 
AOD406 Ups =30V/Ucs = +12V 4. 5V/4. Gm, 
TAR 一 30A [Posu =2. 5W D-PAK 
tm 30. Sis 
0V/91mQ. 
Ip= — 12А/ рм = —30A/ IPp=50W/ TO252/ 
AOD407 Ups = = 60/05 = +12V 4. 5У/114њ0, 
AR 一 一 12A [PbpsM 一 2.5W D-PAK 
t= == 27. 5ns 
0V/13. 6mQ、 
In=18A/Ipm =40A/ Pp =60W/ TO252/ 
AOD408 Ups =30V/Ucs = +20V 4. 5V/20. 6mQ, 
TAR 一 18A [PbpsM 一 2.5W D-PAK 














# = Lëns 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
0V/32mQ. 
= —26А/ м = —60A/ Ро = 60№/ TO252/ 
AOD409 Ups = —60V/Ucs = +20V 4. 5V/43mQ, 
AR= 26A IPpsu = 2. 5W D-PAK 
trr =40ns 
В 0V/5. Gm, 
Тр = 85 А/ Том =200А/ IPp=100 W/ TO252/ 
AOD412 Ups =30V/Ucs = +20 V 4. 5V/8. 250. 
TAR 一 30A IPpsm =2. 5W D-PAK 
tr=29, 7ns 
_ 10V/36mQ. 
In=—12A/Ioiīm = 30A/ IPp=50W/ TO252/ 
AOD413 Uns = —40V/Ucs = 20У 4. 5V/51mQ, 
TAR 三 一 12A IPpsM = 2. 5W D-PAK 
t = 23. 2ns 
_ 0V/36mQ. 
П›=—12А/1›м=-— 30А/ IPp=50W/ TO252/ 
AOD413Y Uns = —40V/Ucs= +20V 4.5V/51mQ, 
TAR 二 一 12A IPpsu = 2. 5 W D- PAK 
tr = 23. 2ns 
0V/21mQ、 
Ibp=10A/Ipm=30A/ Pp=60W/ TO252/ 
AOD420 Uns =30V/Ucs = +20V 4. 5ү/23. Dm), 
IaR=15A [Pps = 2. 5 W D-PAK 
tr = 13. 4ns 
0V/10. 9mQ. 
4. 5V/12. 6mQ、 
Ie=18A/I =30А/ IPp=60W/ TO252/ 
AOD434 Ups =20V/Ucs = +12V 2. 5V/16. Gm, 
TAR 一 18A IPpsu = 2. 5W D-PAK 
1. 8V/23. 2mQ, 
tr = 23. 2ns 
10V/5. 4mQ.、 
In=60A/ Том = 130А/ Pp = 50W/ TO252/ 
AOD436 Unps 王 30V/Ucs 一 +20V 4. 5V/9. 8mQ， 
TAR 一 30A [Pps = 2. 5W D-PAK 
trr = 23. 8ns 
10V/2. Som, 
Ip=85A/ Том =200А/ IPp=100W/ TO252/ 
AOD438 Ups =30V/Ugs = +20V 4. 5V/4. Jm), 
TAR 二 30A IPpsM 一 2.5W D-PAK 
tr 一 34ns 
20V/100mQ、 
Ip=10A/ Том =20А/ IPp=20W/ 0V/105mQ、 TO252/ 
АОР446 Ups =75У/0с = 25У 
ТАк =10А IPpsu = 2. IW |4. 5У/120т0. Юр - РАК 
trr = 25ns 
0V/4. ImQ, 
Ip=75A/ Том =200А/ IPp=50W/ TO252/ 
AOD448 Ups =30V/Ucs = +20V 4. 5V/7mQ, 
TAR 一 30A IPpsu = 6. 3W D-PAK 
trr = 34. 5ns 
Ie=3.8A/IsM— 10A/ IPp=25W/ 0V/0. 550, TO252/ 
AOD450 Ups =200V/UcGs 一 + 30V 
TAR 一 3A IPpsu = 2. 1W ltr = 59п5 р-РАК 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
0V/6. 5mQ、 
Ip=55A/ Том = 100А/ IPp=50W/ TO252/ 
AOD452 Ups =25V/Ucs = +20V 4. 5V/11. Sikl, 
TAR 二 30A Рм = 3W Юр - РАК 
trr = 23ns 
0V/25mQ、 
1=12А/ Ipm =30А/ IPp=20W/ TO252/ 
AOD454 Ups =40У/065 = +20V а. 5V/34mg0 ， 
TAR 一 12A IPpsu = 2\/ DPAK 
tr = 22. 9ns 
10V/25mQ. 
Т=12А/ Том =30А/ IPp=20W/ TO252/ 
AOD454 Y Ups =40V/Ucs = +20V 4. 5У/34т0, В 
ТАк =12А Ррѕм =2W DPAK 
tr = 22. 9ns 
0V/5mQ. 
Ip=50A/ Том = 150А/ IPp=50W/ TO252/ 
AOD456 Ups =25V/Ucs = +£20V 4. 5V/8mQ, 
TAR 一 30A IPpsM=3W DPAK 
tr = 30. 9ns 
0V/3. 2m0、 
In=85A/ Том =200А/ Ups=30V/ IPp=50W/ TO252/ 
AOD458 4. 5У/3. 8mQ, 
TAR 一 45A Ос = +12V ІР рм = 2. VW DPAK 
tr = 39ns 
_ 0V/11. 5mQ、 
Ibp=25A/ Том = 70А/ IPp=30W/ TO252/ 
AOD460 Ups =25V/Ucs = +20V 4. 5V/19. 2mQ, 
TAR 一 20A Рм = 2. 5 W D-PAK 
tr = 23. 5ns 
IOV/21. Gm, 
Т =40А/ Том =80А/ IPp=100W/ TO252/ 
AOD464 Urs=105V/Ucss= +25V 6V/24m0， 
TAR 二 20A [Pps = 2. ЗМ D-PAK 
tr = 59. 6ns 
0V/11.1mQ. 
Т = 3З0А/ Том =70А/ IPp=30W/ TO252/ 
АОР466 Ups = 25/065 = +20У 4. 5V/19mQ, 
TAR 三 20A IPpsMm = 2. 5W D-PAK 
tir= 23. 5ns 
0V/5mQ. 
1›=50А/ Том = 150А/ Pp=50W/ TO252/ 
AOD472 Ups 王 25V/Ues 王 士 20V 4. 5V/7. 6тО, 
Іль = 30А [Posu = ЗМ р-РАК 
tr 一 30ns 
0V/19mQ、 
Ip=25A/Ipm=45A/ IPp=33W/ TO252/ 
AOD480 Ups 王 30V/Ues 王 士 20V 4. 5V/29mQ, 
TAR 一 13A IPpsM 王 2.5W D-PAK 
t= 15. 5ns 
10V/21. 5mQ. 
In=20A/ Гм = 50А/ IPp=20W/ TO252/ 
AOD488 Ups =40V/Ucs = +20V 4. 5V/31mQ. 
TAR 三 12A Рм = 2% D-PAK 
tr — 22. 9ns 
0V/9mQ. 
Ip=55A/ Том = 120А/ IPp=63W/ TO252/ 
AOD494 Ups =30V/Ucs = +12V 4. 5V/11mQ. 
TAR 一 30A IPpsu =4W D - PAK 
trr = 36ns 
0V/7. 7mQ. 
1=62А/ Том = 120А/ IPp=62. 5W/ TO252/ 
AOD496 Ups =30V/Ucs = +20V 4. 5V/13mQ, 
TAR 一 30A [Pps = 2. 5 W D-PAK 














t 


rr = 29ns 
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(22) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
Ip 二 12 人 A 或 一 12A/ Imm I Pb = 20W 或 10V47mQ、 
` Ups =60V sk—60V/UGs TO252/ 
AOD603 |=30А я — 30А/ Гак 87. 5W/ Рем (4. 5У/67т0, 
\ +20V | D-PAK 
12A 或 一 12A 一 2W 或 2.5Wlir 一 27. 6ns 
I = 8A 或 kam: 8А/Ірм P= n Р = 20W 或 10V25mQ、 
| Wie = 40У 或 一 40V/Ues TO252/ 
AOD604 30A 或 一 30A/TAR 王 8A 或 50W/PpsM 一 |4.5V/34m0， 
+20V | D-PAK 
一 8A РМ sk 2. 5W ltr = 22. 9ns 
Ip = 8A 或 eng 8А/ Том = ` Р) = 20\ү 或 10V27mQ、 
Ups 王 40V 或 一 40V/Ues TO252 — 4 
AOD606 ВОА 2 — ЗОА/Глк = 8А 2 50W/Ppsm == |4. 5У/37т0, 
= 20у | L/D- РАК 
一 8A PW 或 2.5W L= 22. 9ns 
Тр = 12А 或 一 12A/TIpw = К 0V20mQ、 
| jUps 二 30V 或 一 30V/Ucs  |Рь=25%У// TO252 - 4 
AOD607 ИОА IÈ — 40А/ Iar = 18А 或 4. 5У/27. 5m0, 
=+20V Ррѕм = 2. 1W L/D - PAK 
—18A tr = 19п5 
Ip=110A/ [рм = 200А/ 10V/4. 2m0、 
AOT4 00 Ups =75V/Ucs = + 20V IPp=300 W TO220 
TAR 一 100A 6V/4 бт, =64ng 
Ib = 110A/ Imm = 200А/ Iar 10V/6. 9mQ. 
AOT402 Ups 王 105V/Ucs 一 士 25V |Рь=300\/ TO220 
一 100A 6V/7. 9mQ.¿,, = 86п5 
10У/21. 5т0, 
Т =40А/ Гом = 100А/ 
ЛОТА 04 Ups =105V/Ucs = 25У Рр = LOOMW 6V/24m0， TO220 
TAR 一 20A 
tr 61. 6ns 
10V/3mQ 
Ip == 110А/ Том = 200A/ Iar 
AOT424 А Ups =30V/Ugcs = 20У IPp=100 W 4 5V/4. ЗтО, TO220 
全 
tr =35. Заз 
10V/4. 8mQ. 
1 =85А/ Ipm = 200А/ 
AOT426 Ups =30V/Ucs = +20V Рр =75W 4. 5У/8. 5mQ, TO220 
TAR 一 30A 
tr — 34. 5ns 
1 =80А/ Ipm = 300А/ 10/9. 1п0. 
АОТА28 Ups = 757/065 = 30У Р = 115% TO220 
TAR 王 60A 如 一 43ns 
AOT430 |Ip=80A Ups=75V 0У/11. 5mQ TO220 
Ip=3A/ Ipm= 10A/ 10V/90mQ. 
Ups 一 60VVUGs = ES 20V/ 
AP2310GNIpss=10pA/ Icss = Ру=1. 38W 生 。 5V/120m0， Ѕ0Т23 
UGsam =3У Е 
+ 100һА tr =25ns 
Ju 1. ВА/ ьм = —10А/ —10V/200mQ. 
Ups 三 一 60V/Ucs = +20V/ 
AP2311GNIpss = — 10pA/ Icss = Ру=1. 38W —4. 5V/240mQ， SOT23 
Ucsan =—3V 
士 100nA 如 二 30ns 
10V/36mQ. 
Ip=4. 3A/Ipvu=10A/ Ups 一 20V/UGs = + 12V/ 
AP2312GN Pp=1.38W |4. 5V/50mQ, SOT23 


Ipss = luxA/ Icss = + 100һА 








Us =1. 2V 








= Lëns 










































































(2%) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
Тр= — 2. ЗА/ рм = — 10А/ — 10У/120т0, 
= — 20 V/Ucs = +12У/ 
АР2313СМІ = — 1p A/ Icss = Ру=1. 38W bag 5У/160њ0. SOT23 
Uu = — 1. 2V 
士 100nA tr =20ns 
In=3. 5A/ Ibm = 10А/ 4, 5V/75mQ、 
Ups = 20V/Uss = + 12V/ 
AP2314GN|Ipss =1pA/ Icss = IPp=1.38W |2. 5V/125mQ., SOT23 
Uz =1. 2V 
士 100nA 如 二 16ns 
一 10V/1. 250, 
AP2315- |= —840mA/ Im =—2. 5A/JlUps= — 30У/0с5 = + 16V/ 
Pp=1.38W |—4.5У/2.40, SOT23 
СЕМ ` re = —1pA/ Icss = + З0рА Осѕаһр =— 3V 
tr 27ns 
In=50A/Ipbm = 180А/ 
AP601I0- Ups = 25V/Uss = + 20V/ 10V/12mQ, 
Inss =1pA/ Icss = [Pp = 62. 5W T0252 
2GH Uhu =3V 4. 5V/26mQ 
土 1000nA 
Ip=50A/Ipm=180A/ 
Abo! - Ups = 25V/Ucs = + 20V/ _ 0V/12mQ. 
Jres = 1А / Icss = Рр = 62. 5W TO220 
02GP Осѕаһ = ЗУ 4.5V/26mQ 
+1000nA 
AP60L- IIb = 50А/1рм = 180А/ 1555005 = 25V/Ucss = + 20 V / 0V/12mQ. 
Рр = 62. 5 W TO252 
02H =1pA/Icss= +1000nA Осѕаһ = 3V 4. 5V/26mQ 
Тр = 50А/ Грм = 180А/ 
AP60L- Uns = 25V/Uss = +20V/ 10V/12mQ. 
Inss =1uA/ Icss = [Pp = 62. 5W T0220 
02P Осѕаһ 3 V 4.5V/26mQ 
+1000nA 
Ip=35A/Ipm=215A/ 
AP60N- Uns = 30V/Ucs = + 20 V/ 10V/11. 5mQ, 
Inss = 1.А/ Icss = IPp = 62. 5W TO252 
03GH Ucsan =3V 4. 5V/18mQ 
+1000nA 
= 55А/Ірм=215А/ 
AP60N- Ups = 30V/Ucs = + 20 V/ 10V/11.5mQ. 
Трѕѕ = 1А / Ісѕѕ = Рр = 62. DW TO252 
03H Осѕаһ = 3V 4.5V/18mQ 
+1000nA 
Т =45А/ Т›м=120А/ 0У/12т0. 
AP60T- Ups E 30V/Ucs == 20V/ 
Ipss=1pA/ Icss = [Pp =44W 4. 5V/25m0， TO252 
03AH озо) =3V 
士 1000nA tr=23, 3ns 
Ip=45A/Ipm=120A/ 0V/12mQ, 
AP60T- Ups = 30 V/Uscs = + 20 V/ 
Inss =1pA/ Icss = IPp=44 W 4. 5У/25т0, TO220 
03AP Uu =3V 
+1000nA £= 23. 3ns 
Тр = 45 А/ Том = 120A/ Ipss 0V/12mQ. 
AP60T- Ubs = 30У/0с = + 20 V/ 
=1pA/ Icss = Pp =44W 4.5У/25т0, TO252 
03GH Осѕањ =3V 
+1000nA tr 一 24ns 
Ibp=45A/ Том = 120А/ 10V/12mQ, 
AP60T- Ups = 30V/UGs ы = 20V/ w 
Inss =1pA/ Ics = Pb=44W ИМ. 5У/25т0, TO263 
03GS Осѕаһ =3V 











士 1000nA 











tr — 23. 3ns 
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(22) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
Ip=2. 4A/ рм =9. 6A/ Upss = 600 V/Ucs =E 30V/ 
DFF2N60 [Pp = 28% tr = 600п5 TO — 220F 
Inss =10pA/ Icss = 1 100пА Ucsa,; =2~4V 
Т =4А/ Гм = 16А/ О = 600 V/Ucs = + 30V/ 10V/2. 50, tr = 
DFF4N60 Po =33W TO - 220F 
Inss =10pA/ Icss = £100nA |Осѕев =2—4V 560ns 
I 3. 9A/ Ibm =15. 6A/ Ір Upss = 650 V/Ucs са) 30V/ 
DFF4N65 IPp 王 40W 10V/3Q,tr=392ns |TO - 220F 
=10pA/ Icss = + 100пА Uert =2—4V 
Ir = 7. ДА/ Ім =30А/ О = 600V/Ucs == 30V/ 10V/1. 00. Ze = 
DFF7N60 IPp=48W TO -220F 
Inss = 10рА/ Ics = + 100пА Ussiah) =2~4V 400ns 
I = 7. 2А/ Ім = 28. 8A/ Upss= 650V/UcGs = 30V/ 10V/1. 50. t= == 
РЕЕ7 №5 Р = 50% ТО ~ 220Е 
Inss = 10мА/ Icss = + 100пА |Осѕев =2—4V 500п5 
Ir = 2. 4A/ Том — 9. 6A/ Upss = 600V/UGs == 30V/ OV/5. 50. Ë = 
DFP2N60 IPp=64W ТО - 220 
Ipss = ОрА/ Icss = + 100пА Uert =2—4V 820ns 
I = 1. 9A/Iw = 7. 6A/ Upss = 600 V/Ucs к= ы 30V/ 10V/5. 60. ty = 
DFP2N60A IPp=47W ТО - 220 
Ipss=10pA/ Icss = + 100пА Uerde =2—4V 590ns 
I = 1. 9А/ Ім =7. бА/ Ор = 650V/Ucss = + 30У/ 10У/7. 50. ы = 
DFP2N65 Pbp=55W TO - 220 
Inss =10pA/ Icss = + 100пА Ucsan =2~4V 241ns 
Т =22А/ Т›м = 124А/ Upss == 60V/UGs = 15 20V/ 10V/0. 040. t = 
DFP30N06 IPp=85W ТО - 220 
Ins = 11А/ Icss = -100пА Осам =2—4V 4415 
Jun =57А/ Том 230A/ Upss = 100V/UGs = pi 20V/ 10V/0. 0250, 
DFP3710 IPp=200 W ТО - 220 
Inss = 10.А/ Icss = + 100пА Ucssa =2~4V tr 120ns 
Ip=4A/ Ipm =16A/ Upss = 600 V/Ucs = + 30V/ 10V/2. 50. tr = 
DFP4N60 IPp=100W ТО - 220 
Ipss=10pA/ Icss = + 100nA Осѕсњә =2—4V 560ns 
I 3. 9А/Ім= 15; 6A/ Upss = 650V/UGs == 30V/ 0V/3. 00. tr = 
DFP4N65 IPp=98W ТО - 220 
Ipss = ОрА/ Icss = + 100пА Uert =2—4V 392ns 
Т =50А/ Ibm =200A/ Upss = BON Us = + 25V/ 0V/0. 0230, 
DFP50N06 IPp=120W ТО - 220 
Тюзз =1pA/ Ісѕѕ = + 100пА [Ucsa, =2—4V In Hp 
I = 17. 2А/ Ім = 68. 8А/ Upss = 100V/UGs = 30V/ 10V/0. 160. 
DFP530 IPp=82W ТО - 220 
Ipss=10pA/ Icss = 1 100пА Ucssa =2~4V t=—112ns 
Т=9А/ Is =36А/ Upss = 200У/0с = + 30 V/ 0у/0. 40. = 
DFP630 IPp=78W ТО - 220 
Ipss = nA / Icss =£ 100nA Uert =2—4V 170ns 
In=8. 1А/ Том =32А/ Upss = 250У/Це»з = + 30 V/ 10V/0. 450. 
DFP634 Pp=74W TO - 220 
Ipss = LA/ Icss = + 100nA Uert =2—4V tr =170ns 
Ip=18A/ Ipm=72A/ Upss = 200 V/UGs =" 30V/ 10V/0. 180. 
DFP640 IPp 王 135W ТО - 220 
Ipss = nA / Icss =£ 100nA Uert =2—4V te 190ns 





























































































































(22) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
Ibp=70A/ рм 280A/ Upss = 60V/Ucs = 25У/ 10V/0. 0140, 
DFP70N06 IPp 王 158W ТО - 220 
Inss =1pA/ Icss = + 100nA [Ucsan =2~4V tr =62ns 
Ip=6. 5A/ Inm =26A/ Upss = 400 V/Ucs = + 30 V/ 
DFP730 IPp=98W 10У/10,1,==320п5 | TO- 220 
Inss = 1нА/1в5з = + 100һА [Usson =2—4V 
Ip=10A/ Ім=40А/ Оњ = 400У/0сѕ === SE 30V/ 10V/0. 550, 
DFP740 Pb=125W TO- 220 
Inss =1pA/ Icss = + 100nA [Ucsa =2~4V tr =335ns 
DFP75N75|Ip=80A Upss=75V IPp=176W ТО - 220 
I = 7. ДА/ рм = 30А/ Upss = 600 V/Ucs = 30V/ 10V/0. 850, 
DFP7N60 IPp=140W TO- 220 
Ipss=10pA/ Icss = > 100пА Usam 一 2 一 4V tr 一 400ns 
Ip=7. 2А/ Трм=28. 8A/ О = 650 V/Ucs = 30V/ 0V/1. БО» 
DFP7N65 Po=137W ТО - 220 
Jres = ОрА/ Icss = + 100пА [osa 三 2 一 4V te ==500ns 
Т =4. 5А/ Том =18А/ Upss = DOOM/Ucs = + 20N/ 0Ү/1. 50, ti 
DFP830 Pp=74W ТО - 220 
Jr =1pA/ 1єзз = + 100пА |Осѕев =2—4V 416ns 
Ip=8. 8A/ Том = 35. 2A/ Upss = 500 V/Ugcs = 30V/ 10V/0. 850. 
DFP840 IPp=137W ТО - 220 
Inss =1pA/ Icss = + 100пА Ucssa =2~4V tr 一 330ns 
Ip=7. 5A/ Том =30А/ О = 600 V/Uss = + 30V/ 0V/1. 20, 1 
DFP8N60 Pop=137W ТО - 220 
Ipss=10pA/ Icss = > 100пА [Usson =2—4V 390ns 
Ть=1А/ рм =4А/ Upss = 600У/0сѕ = + 30У/ 0У/11. 50, 
DFU1N60 IPp=30W I- РАК 
Inss =10pA/ Icss = + 100пА lr =2—4V trr =420ns 
I 2. 1А/ Тум =8А/ Upss = 600V/UGs L mus 30V/ 10V/5. БО, trr 
DFU2N60 Pp=45W I- РАК 
Ipss=10pA/ Icss = + 100пА Uer =2—4V 600ns 
DFU2N- |Ip=1. 8A/ Isu = 7. 2А/ Unss = 600 V/Uos = + 30V/| 5 w 10У/5. 60, tr І- РАК 
I =39 
60A [pss=l0nA/loss=-=100nA (Шова =2—4V i 590ns CTO- 251) 
Т=1. 7А/ Ім = 6. 8А/ 0155 = 650У/0с = +30У/ OV/7. 50, I- РАКСТ 
DFU2N65 Pp=46W 
pss = ОрА/ Icss = = 100nA Ucssa =2~4V 大 一 241ns 0 - 251) 
FQP10N- _ Upss = 200 V/UGss == 10V/0. 290, 
1 =9. 5А/1›м =38А Pp=72W TO220 
20C +30У tr 一 158ns 
_ Upss = 600V/Ucss = _ 
FQP10N60C|Ip = 9. 5А/ Ipm =38A IPp=156W TO220 
+30V 
Upss = 600V/Uess = 10V/0. 530, 
FQP12N60C Гь = 12А/ Том =48А Рр = 2253 TO220 
+30V tr =420ns 
Ip=20A/Ipm=80A/ Upss =60V/Ucs = +25V/ 10V/0. 060. 
FQP20N06 Pp=53W ТО - 220 
155 = ІА / Icss = +100һА UGsch) =2—4V trr = 43ns 
U pss 600 V/UGss 10V/3. 60, 
ЕОР2 №0С |= 2А/ Гм 58A Pp=54W TO220 
+30V trr =230ns 
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(22) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
FQP4N90C Ip=4A/ Ipm= 16A 7р5 = 900У/0с = +30V IPp=140W 10V/3. 50.1. =450ns TO220 
Т =50А/ рм =200А/ Upss = 60У/0с5 = + 25У/ 10V/0. 0220, 
FQP50N06 IPp=120W ТО - 220 
Inss = 1нА/ lues = + 100пА [Ucsa,; 一 2 一 4V tr 一 52ns 
Ip=5. 4A/ Ipu 21. 6A/ Upss = 150У/0с5 = +25V/ 0V/0. 80. 
FQP5N15 IPp=54W ТО - 220 
Гозз=1нА/ 1655 = + 100пА |Осѕаһ =2—4V 1. = 7005 
= 4. 5А/ Том = 18А/ Urss=200V/Ucs= +30V/ 10V/1. 20, 
FQP5N20 Рр = 52% ТО - 220 
Je = 1нА/1в5з5 = + 100пһА (Us =3~5V 1; ==95п8 
= 4. 5А/ Том = 18А/ Urss=200V/Ucs= +20V/ 5V/1. 250.10V/ 
FQP5N20L IPp=52W ТО – 220 
Inss =1нА/ Icss = + 100пА UcGsab 一 1 一 2V T 20.1. =95п5 
= 5. 4А/ Том = 21. 6A/ Upss = 3007/05 = +30V/ 0V/0. 90, 
FQP5N30 IPp=70W ТО - 220 
Ins = 11А/ 1655 = -100пА Urs =3—5V tr == 13015 
П›=4. 5А/ Том =18А/ Upss = 400 V/Ucss = + 30V/ 0V/1. 60, 
FQP5N40 Рр = ТОМ 
Грзз = р1А/ Ісѕѕ = + 100пА |Осѕев =3—5V 如 一 190ns 
Ip=4. 5A/ Im = 18A/ Upss = 500 V/Ucss = +30V/ 10V/1. 80, 
FQP5N50 Р =85W ТО - 220 
Inss =1pA/ 1655 =+ 100пА Uhu =3~5V tr =2l5ns 
In=5A/ ом =20A/ Upss = 500 V/Ugs = +30V/ OV/1. 40, 
FQP5N50C Pp=73W TO - 220 
Inss =1pA/ Icss = + 00nA Uert =2—4V tr =263ns 
0v/20, 
FQP5N60C Ip=4. 5A/ Im = 18A Upss = 600 V/Ugss = +30V IPp=100 W TO220 
trr = 300п5 
1=4. 8А/Ім= 19. 2А/ Upss = 800У/0с = +30V/ 10V/2. 60, 
ҒОР5 380 Ро = 140% ТО - 220 
Inss =10pA/ Icss = =+ 100nA Ussiah) =3—5V tr == 610ns 
Ip = 5. 4A/ Том = А/ Том = Upss=900V/Uoss= +30V/ 10V/2. зо, 
FQP5N90 IPp=158W ТО - 220 
21. 6A/ Ics = + 100nA UGsap) =3—5V tr =6l0ns 
FQP8N60CIp=4. 6A/Ibm =30A Upss = 600 V/Ucss = + 30V IPp=147 W 0V/1Q,tr = 365п5 TO220 
FQPF10- 0V/0. 290, 
Ip=9. 5A/ м =38А Upss=200V/Ucss= +30V [Pp =38W TO220F 
N20C tr 一 158ns 
FQPF10- 
NGOC I =9. 5А/ Тум =38А Upss = 600 V/Ucss = +30V IPp=50W tr =420ns TO220F 
оС 
ЕОРЕ12- u 10У/0. 530, 
Ie=12A/I = 48А Upss = 6007/0 = +30V IPp=51W TO220F 
N60C trr =420ns 
FQPF2- 0У/3. 60. 
П›=2А/1Том=8А Upss = 600V /Ugss = +30V IPp=23W TO220F 
N60C 如 一 230ns 
FQPF4- 0V/1.770, 
Ip=2. 6A/ Том = 10. 4A туз = 600У/0с = +30V [Pp =36W TO220F 
N60 tr =250ns 
FQPF4- 10V/3. 50, 
Inp=44A/Im=16A Upss = 900 V/Ucss = +30V IPp=47W TO220F 
N90C tr =450ns 
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( 续 ) 

型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
Ip=5A/ Ipm =20А/ Upss = 500 V/UGs SE 30V/ 10V/1. 40. ty = 
FQPFS5N500 Pp=38W TO — 220F 

Inss =1pA/ Icss =+ 100пА Usahn =2~4V 263ns 
FQPF5N6001p=4. 5A/ Том 18A Upss=600V/Ucss=+30V |Ppo=33W 10V/2Q,tr=300ns | TO220F 
FQPF8N600Ip=4. 6A/ Том = 30А Upss=600V/Ucss=+30V |Pp 王 48W 10У/10,1,.=365пѕ | TO220F 
Т =80А/ Гом = 320А/ Upss = 75VVUGs =E 20V/ 
FSM75N75 IPp=300 W 0v/0. ПО ТО - 220 
Jr =1pA/ Ісѕѕ = + 100пА IUGscw 一 2 一 4V 
10У/0. 00650, 
НКЕЗ205 Ip =100A/Upm = 390А Ups =55У/0с5= 20У |Рь=175% 和 TO220AB 
t= 110ns 
10V/0. 00650. 
HRF3205S|Ip =100A/Upm =390A Ups =55V/Ucs=+20V |Pp=175W iig TO263AB 
„= ns 
0V/0. 0190, 
HRFZ44N | =49A/Unmm =160A Ups =55V/Ucss= £20V |Рь=120% e TO220AB 
tr=72ns 
IPP120N06|Ip =80A Upss=60V ТО - 220 
ІКЕ1010Е1 = 84А Upss=60V Pp=200W TO220 
10У/0. 0090, 
IRF1104L Т = 100У/ ьм =400А U pss = 40 V /Ucs = 20V Pp=2. JW 74 TO262 
tr 一 74ns 
10V/0. 0090, | 
1ЕЕ11045|›=100У/1›м =400А Upss =40V/Ucs = +20V Pp=2.4W 7 D? Pak 
tr 一 74ns 
0V/0. 0850, 
IRF140 IIbp=27A Upss=100V/Ucs = +20V |Pp=125W TO204AE 
trr = 300ns 
IRF141 |Ip=27A Upss=60V/Ucs=+20V |Pp=125W (10У/0. 0850 TO204AE 
IRF142 |Ip=24A Upss=100V/Ucs = 20У |Рь= 125% |10V/0.119 TO204AE 
IRF143 [p =24A Upss=60V/Ucs=+20V |Pp=125W 110У/0. 110, TO204AE 
IRF150 IIp=40A Upss=100V/Ucs = +20V |Ppo=150W |0.055Q,tr=300ns|TO204AE 
IRF151 |Ip=33A Upss=60V/Ucss=+20V IPp=150W (0. 0550,1, =300п5 ITO204AE 
IRF152 Пъ›=40А Upss=100V/Ucs = +20V |Pp=150W |0. 08Q,żm=300ns |ТО204АЕ 
IRF153 |= 33А Орѕ5=60У/0с5= +20У |Ppo=150W (0.080, 1..=300һ5 (ТО204АЕ 
ІКЕ220 = 5А Upss=200V Pp=40W 10V/0. 80 TO204AA 
ІКЕ221 Пь=5А Upss=150V Pp=40W 0У/0. 80 TO204AA 
IRF222 Пь=4А Upss=200V Pp=40W 0У/1. 20 TO204AA 
IRF223 Пь=4А Upss=150V Pp=40W 10У/1. 20 TO204AA 
IRF2807 |Ip=82A Upss=75V Pp=230W TO220 
IRF320 Ip 二 3A U pss = 400 V/Ucs = +20V Pp OW 1.80 TO204AA 
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(2%) 

型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
IRF3205 1=110А Upss=55V Pb 一 200W TO220 
1ЕЕЗ2051И›=110А/1›м=390А  [Upss=55V/Ucs=+20V |Pp=200W 10V/8mQ,.,=69ns| TO262 
ТЕЕЗ2055|›=110А/1›м=390А |Upss=55V/U6s=+20V |Pp=200W 10V/8mQ,;,=69ns | D?Pak 
IRF321 [p =3A 07055 350/065 = +20V|Pp=40W 1.80 TO204AA 
IRF322 lI»=2.5A 0755 —400У/065 = +20У |Рь=40%/ 2.50 TO204AA 
IRF323 [p=2.5A 0755 —350У/065 = +20V|Pp=40W 2.50 TO204AA 
IRF330 [p=5.5A Upss=400V/U6s=+20VIPp=75W ho TO204AA 
IRF331 [p=5.5A Upss=350V/Ucs=+20VIPp=75W 10 TO204AA 
IRF333 [p=4.5A Upss=350V/U6s=+20VIPp=75W |10 TO204AA 
IRF350 [p=15A Upss=400V/U6s=+20V|Pp=150W [10V/0.3Q/600ns ITO204AA 
IRF351 [p=15A 0755 —350У/06 = +20У Pp=150W_ [10V/0.3Q/600ns TO204AA 
ІКЕЗ52 |= 13А 0755 4007/05 = +20У |рь= 150% |10У/0. 40/6005 TO204AA 
ІКЕЗ53 |= 13А Upss=350V/Ucs = +20У |рь= 150% |10У/0. 40/6005 TO204AA 
IRF3710 |5 =57А/ м =230А рз = 1007/05 = + 20У |Рь= 200% TO220AB 

t= 140ns 
IRF420 [p=2.5A 07055 = 500/065 = +20У |Рь=40%/ |10V/3Q TO204AA 
IRF421 [p=2.5A Upss=450V/U6s=+20V|IPp=40W |10V/3Q TO204AA 
IRF422 IIs =2A Upss=500V/U6s=+20V|IPp=40W I10V/4Q TO204AA 
IRF423 IIs =2A Upss=450V/U6s=+20V|IPp=40W |10V/4Q TO204AA 
IRF430 [p=4.5A ВО =500V/Ucs = + 20V |Pp=75W 0V/1. 59, 必 一 900ns| ТОЗ 
IRF440 [p =8A BUpss = S00V/Uos = E hgy EE TO3 
20V 如 一 700ns 
IRF450 |›=12А E E Pb 一 150W улай, TO3 
20V t= 1600ns 
IRF460 |Ip=21A Ия TO3 
20V 如 一 580ns 
IRF4905 IIp=—74A/Ipw=—260A lUpss=—55V/Ucs=+20V |Pb=3.8W — 10V/0.02Q,;,—89ns| TO220AB 
IRF4905L Ip=—74A/Im=—260A [Ups —55V/Uos= 20у |Рь=3.8%/ |10У/0. 020,1,,=8915 TO262 
IRF4905S Ip=—74A/Im=—260A (= 55/5 20У jpPb=3.8W |10V/0.020,4 =89ns| D'PAN 
IRF5305 |= 31А Ups =—55V/Uss=+20V |Pp=110W П0У/0. 060,2, =71ns| TO220AB 
IRF5305L |Ip=—31A Upss=—55V/Uss=+20V jpb=3.8W  |10V/0. 06st =71ns] TO262 
IRF5305S [Ip=—31A Upss=—55V/Uss=+20V jpb=3.8W |10V/0.060,4 =71ns| DPAK 
IRF530A lm 一 14A/Jbv 一 56A Upss=100V Ph=55W 0V/0. 10,1090) TO220 
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( 续 ) 

型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
IRF530N Ip=17A Upss=100V/Ucs== 土 20V |Pp==70W 10V/90mQ,tr =93ns | TO220AB 
IRF540 |ъ=27А Upss=100V/Ucs== 土 20V |Pp=125W 0V/0.85Q TO220AB 
IRF540N |1p=33A Upss=100V/Ucs= 土 20V  |Pp=130W 10V/44mQ,tn =115ns TO220AB 

IRF540NL |1p=33A Upss=100V/Ucs= 土 20V  |Pp=130W 10V/44mQ,tn=11l5ns TO262 

IRF540NS |Ip=33A Ups =100V/Ucss=+20V  |Pp=130W ОУ/А4тО0.!=115п$ D PAK 
IRF540Z |Ip=36A Upss=100V/Ucss=+20V |Ру=92\/ 0V/21m0, tr =33ns | TO220AB 

IRF540ZL |Ip=36A Ups =100V/Ucs=+20V |Ру=92%/ 0V/21mQ, tr =33ns | TO262 

IRF540ZS Ip=36A Upss=100V/Ucss=+20V |Pp==92W 10V/21mQ,tn=33ns| DPAK 
IRF630 |Ip=9A/ Һм =36А Upss=200V/Ucss=+20V  |Pp=74W 10V/0. 40.1. =170ns 

IRF630A |›=9А/ Ibm =36А Upss=200V/Ucss=+30V  |Pp=72W 10V/0. 40.1. =137ns 

IRF630B |ъ›=9А/ Ibm =36A Upss=200V/Ucss=+£+30V  |Po=72W 0У/0. 340,tr = 140пз 

IRF630N |Ъ=9. ЗА/ Iom =37А Ups =200V/Ucss=+20V [Pp =82W 0V/0. ЗО. =117ns 

IRF630NL 119. ЗА/ Im =37А Ups =200У/005= 20У |Ру=82\/ 10У/0. ЗО. == 11715 

IRF630NS |19. ЗА/ Том =37А Upss=200V/Ucs= 土 20V |Рь=82\/ 10У/0. ЗО. =117ns 

IRF634 |1p=8 1A/Ipm=32A Ups =250V/Ucss=+20V IPbp=74W 10V/0. 450.1. =220ns 
IRF634N [Ip=8A/ Гм =32A Uns =250V/Ucs=+20V  |Pp=88W 0V/0. 4350, = 13005 
IRF634NL ›==8А/ м =32А О =250V/Ucs = +20V [Pp =88W 0V/0. 4350, = 13005 
IRF634NS |In =8A/ Iom =32A Uns =250V/Ucss=+20V  |Pp=88W 0V/0. 4350, = 13005 
IRF634S |Ip=& 1A/ Iom =32A Ups =250V/Ucss=+20V  |Po=74W 0V/0. 450. =220ns 
IRF640 |Ip=18A/ Irm =72А Ups =200V/Ucss=+20V |Рь=125% 0V/0. 180, trr =300ns 
IRF640B |Ip=18A/ Iom =72А Ups =200V/Ucss=+30V |Рь=139% 0V/0. 1450, = 19505 
IRF640L |In=18A/ Iom =72A Ups =200V/Ucss=+20V |Рь=3. DW 10V/0. 180.1. = 300ns 
IRF640S |Ip=18A/ Iom =72A Ups =200V/Ucss=+20V |Рь=3. DW 10V/0. 180.1. = 300ns 
IRF644 |= МА/ Ibm =58A Ups =250V/Ucss=+20V |Рь=125% 10V/0. 280, trr =250ns 
IRF644B [= МА/ Iom =58А Ups =250У/0с5 = 3307 |Рь=139% 0V/0. 220, trr = 24015 
IRF644N |= 14А/ Һм =56А Ups =250V/Ucss=+20V |Рь=150% 0V/ 240M0, t = 165п# 
IRF644NL Ip=14A/ Im=56A Ups =250V/Ucss=+20V  |Po=150W 10V/ 24010,0, = 165п# 
IRF644NS |Ip=14A/ м =56A Ups =250V/Ucss=+20V |Рь=150% 10V/ 240M0, tr =165nş 
IRF650B |1bp=28A/ Ibm =112A Ups =200V/Ucs = 30У |Рь=156% 0V/0. 0710... = 22005 
ІКЕ6602 |/=48А/ м = 89А О = 207/05 = 20У Pb 一 2. 3W 10У/ 10mQ,tn =42ns 

IRF6602TR1 Ip=48A/ Ipv=89A Urss=20V/Ucs= 20У Pb 一 2. 3W 10V/ 1010, =42ns 
10V/2. 4mQ. 
IRF6603 |Ib=92A/ ьм =200A Cew |4 5V/3 9m0, 








—12у 











tr = 45п5 
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电流 参数 








功率 


其 他 参数 





Ib=49A/ Ipu=92A 


О =30У/05 =+ 


Рр =2. ЗМ 


7V/9mQ. 
4. 5V/ 10mQ.¿,, =31пз 





IRF6607 


Г›=94А/ TD 一 220A 


Ups =30V/Ucs =+ 


12V 


ІР =3. DAN 


10V/2. 5mQ. 
45V/3.4mgo0, 心 一 46nd 





IRF6608 


Г›==55А/ Гом=100А 


Ups =30V/UGs =+12ү 


Рр =2. IW 


0V/7mQ. 
4. 5V/ 8m0, tr =31пз 





IRF6609 


In=150A/ Ibn = 250A 


Ups =20V/Ucs =+20V 


Рр =2. 8W 


10V/ 1. Géi. 
4. 5V/ 2010,1. =32ns 





IRF6610 


Ip=15A/ Im 120A 


Ups =20V/Uss =+20V 


Рр =2. 2W 


0V/5/2m0、 
45V/8.2m0， 


如 一 12ns 





IRF6611 


Т=27А/ Том =220А 


Ups =30V/UGs =+20V 


in =2. 8W 


0М/ 210), 
4. 5У/ 2. бта, =24ns 





IRF6612 


1=136А/ Том 19А 


Ups =30У/0с5 = 


20V 


[Pp =2. 8W 


0V/2. 5mQ. 
4. 5У/ 3. 4га, = 19ns 





IRF6612TR1 


Ip=136A/ Is 1%A 


Uns =30V/Ucs =+ 


20V 


[Pp =2. 8W 


0V/2. 5m0, 
4. 5У/ 3. 4m),tr = 19ns 





IRF6613 


Ip=150A/ Ipv=180A 


Ups =40V/Ucs =+20V 


[Pp =2. 8W 


0V/ 2. 6mQ. 
4. 5V/3. 10,1, =38ns 








IRF6614 





1=12. 7A/Imm=102A 





Ups =40V/UGs =+20V 


ІР =2. 1W 


10У/5. 9mQ. 
4. 5У/ 7. 10,1: = 1505 








ІКЕ6617 


Т = 55А/Ім=120А 


Ups = 30V /Ucs = +20y 


Pp=2.1W 


10У/6. 2mQ、 
4.5V/7. 9mQ, 


tr 一 16ns 





IRF6618 


万 一 170A/Ipm =240A 


Ups =30V/Ucs = +20V 


Pp=2.8W 


10У/1. 7mQ、 
4.5V/3. Amt, 


tr 一 43ns 





IRF6619 


1 = 30А/ Ім =240А 


Ups = 20V /U gs = +20V 


Pp=2.8W 


0У/1. бото, 
4.5У/2. 20, 


tr 一 29ns 





IRF6620 


Т = 150А/ рм =220А 


Ups = 20V /U cs = +20V 


Pp=2.8W 


0V/2. 1mQ.、 
4.5V/2. 8mQ. 


tr 23ns 





IRF6621 


Ip=12A/Ipn= 96A 


Ups = 30V /U cs = +20V 


Pp=2.8W 


0V/7mQ. 
4.5У/9. 3\2. 


tr 一 9. 8ns 





IRF6623 





Ip=55A/Ipm=120A 





Ups =20V/Ucs = +20V 


Pp=2.1W 








0V/4. Amt, 
4.5V/7. 5mg ， 





tr 一 20ns 




























































































(2%) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
0V/6mQ. 
IRF6631 ГП›=13А/Г›м = 100A Ups = 307/065 = +20V Рр = 2. 8W 4.5V/8. Зто. 
t 1125 
0У/4. 10. 
18Е6633 Io =16А/ ьм =132А Ups = 20/065 = +20V Рр = 2. ЗМ 4.5V/7. Om), 
tr 一 18ns 
0V/1. 3mQ. 
IRF6635 |[=32А/ м =250А Ор=30У/065= 20У |Рь=2. М М. 5У/1. ëm, 
trr = 2005 
0У/3. 2mQ. 
IRF6636 [oe = 18А/ Ім = 140А Ups =20V/Ucs = 20У |Рь=2.2%№ 1. 5У/4. 6mQ, 
tr 一 16ns 
0V/5. 7mQ. 
IRF6637 [= 14А/Ім=110А Ups=30V/Ucss=+20V |Pp=2.3W |. 5У/8. 20, 
ter = 13п5 
0У/10. 70, 
IRF6644 Io = 10. ЗА/Іьм = 82A Ups =100V/Ucs = +20V Рь=2.8\у 2 
trr = 42ns 
IRF6645 [p =5. 7А/ Ім =45 A Ups=100V/Ucss= +20V IPp=3W 0V/28mQ ,tr=31ns 
IRF6646 [= 12А/ м = 96А Ups 一 80V/Ues 一 士 20V |Рь=2. 8% (10Ү/7. 6mQ,;,=36ns 
0V/5. 5mQ, 
IRF6648 Пъ=86А/1Т›м=260А Ups=60V/Ucss=+20V |Рь=2.8\/ i 
tr = 3 lns 
IRF6655 [Ip =4. 2A/Ipm =34A Ups =100V/Uss = +20V |Pp=2.2W 0V/53mQ, tr =31ns 
0V/17. Gm, 
IRF6662 [= 8. ЗА/ Том = 66А Ups =100У/065= +20У |Рь=2. BW 
Zu = ЗАпѕ 
IRF6665 |= 19А/ м = 34А Ups =100V/Uss = 20У |Рь= 42% 0У/53т0./,, = 3115 
ІКЕ6668 Wu =55А/ м = 170А Unps 一 80V/Ues 一 士 20V |Рь=2. BW [10V/12m0, tr =34ns 
10V/1. 7mQ. 
IRF6678 1 = 30А/ ьм =240А Ups =30V/Ucs = +20 V Pp = 2. 8W 4 DNA, Зто. 
ter = 43п5 
4. 5У/1. вто, 
IRF6691 Т =180А/ ьм =260А Ups = 20/065 = + 2V Рь=2. 8W OV/1. Zmtl, 
tr 一 32ns 
IRF721 =3А Upss =350V/Ucs = +20V |Pp=40W 1.80 TO204AB 
IRF722 Пь=2.5А Upss=400V/Ucs= +20V |Pp=40W 2.50 TO204AB 
IRF723 [p =2. 5А Upss=350V/Ucs= +20V |Pp=40W 2.50 TO204AB 
Upss = 400V/UcGss = + 10V/0. 83G, 
IRF730B [p = 5. 5А/ рм =22А Pp=73W TO220 








30V 








tr=265ns 
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( 续 ) 

型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
IRF740 IIp=10A Upss =400V/Ucs = +20V|Pp=125W_  |10V/0. 550,4 =370ns |ТО220АВ 
IRF740A [p =10A/Ipnm=40A Upss =400У/0с5 = +30V |Рь=2. 5%  (10V/0. 550,4 =240ns |ТО220АВ 
IRF740B |Ip=10A/Ipm=40A Upss=400V/Ucss= 士 30V |Pp=134W |10У/0. 430,4 =330ns | TO220 
IRF744 |In=8. ВА/ Гом =35A Upss=450V/Ucs = +20V |Рь= 125% |10У/0. 630,1. = 4900 |TO220AB 
ІКЕ820 |1 =3А/ Ім = 12А Ор = 5007/05 = 20V |Р, =75%№ |2.5Qs,tn=380ns | TO220 
IRF820B |5 =2. 5А Upss=500V Pp=49W ` ПОУ/2.60 TO220 
ІВЕ820Е1 15 =3А/ Ім =12A 05 =500У/0с5= + 20У |Р, =75№ |2. 505,1. = 38015 | TO220 
IRF830 |15 =4. 5А/ Ім =18А Upss = 500У/0с = 30У |Ppo=73W 0У/1. 160.1. =305ns | ТО220 
ІКЕЗЗОВ |5 =4. 5А Upss=500V Pp=73W 0V/1.5Q TO220 
IRF840 Ip=8A/I =32A 055 = 500У/0с = = 20/ [Pp=125W_ 10V/0.850Q./,=460ns |ТО220АВ 
IRF840B [p =8A/Inm =32A Upss=500V/Ucss = 30У Pp=134W |10V/0. 650.1. =39005 | Т0220 

IRFP150AlIp =43A/Inm=170A Upss=100V IPbp=193W 10V/0.040 心 =135ns | TO3P 
IRFP150NIp 王 42A Upss=100V IPp=160W TO247 
IRFP240B|Ip =20A Upss=200V IPp=180W |10У/0. 180 ТОЗР 
ІЌЕР244В5 = 16А Upss=250V IPp=180W |10V/0.28Q TO3P 
1ЕЕР250В›=32А/1›м =128A Upss=200V/Ucss = 30У |Pp=204W кы б | TO3P 
Z£#¿Uns 
IRFP250NIp=30A Upss=200V Pb 一 214W TO247 
IRFP254B|Ip=25A Upss=250V Pp=221W |10У/0. 140 ТОЗР 
1КЕР340В›=11А Upss=400V IPp=162W |10У/0. 540, ТОЗР 
ІКЕРЗ5ОАТь = 17А/ Гм = 68А Ор = 400У/0сѕ = + 30У |Рь= 202% ие ТОЗР 
т = AO DS 
IRFP360 |= 23А/ьм=92А „ы У ы EE ТО - 247 
400V/UçGsa =2~4V tr =630ns 
Ucs= +20 V/Upss=100V/ 0V/0.0250, 
ІКЕРЗ710|15 = 57А/ ьм =180А Pb 一 200W TO- 247 
Осѕав =2~4V tr =320ns 
1ЕЕР440В»=8. 5А Upss=500 V IPp=162W |10У/0. 850 ТОЗР 
IRFP450B|Ip=14A/ Ipm =56A Upss =500V/Ucss =+30V |Pp=205W |10V/0. 310,4 =495ns | TO3P 
IRFP460C|Ip =20A/ Ipm BO A Upss =500V/Ucss =+30V |Pp=205W |10Ү/0. 20 =480ns | TO3P 
IRFZ24N 1p=17A Upss=55V Pp=45W TO220 
IRFZ34N Ip=29A Upss=55V Pp=68W TO220 
IRFZ44N 1p=29A Upss=55V Pp=94W TO220 
IRFZ46N Ip=53A Upss=55V IPp=107W TO220 
IRFZ48N |In = 64А/ Ім = 210А Ups=55V Pp=140W |10V/l6mQ,tn=57ns |ТО220АВ 
МК55 №6 |1=30А Ups = 60У 10У/18 то TO220 











































































































( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
МК75М751ъ»=80А Ups=75V 10V/11mQ 
NTB60- Upss =U per = 60 V/Ucs = [Рр = 150W 或 5V/120mQ， 
Т = 60А/ Гм = 180А О?РАК 
N06 +20У Ру =2. 4W tr = 60п5 
NTB60- Upss =U per = BON ZU us = |Pp = 150W 或 5V/12. 4mQ， 
Тр = 60А/ Гм =180А D ?PAK 
061, +15У Рр = 2. 4W tr — 81. 9ns 
10V/0. 0380, 
STP40N20Ip =40A/Ipbm=160A Ups =200V/Ucs = +20У |P, , =160W ec TO220 
tr = ns 
STP40NF- 10V/0. 0180,4. 5V/ 
In=40A/ ьм = 160A Uns =30V/Ucss = £20V IP | =70W TO220 
03L 0. 0280,1. =65ns 
STP40- 0У/0. 0240. 
Ip 二 50A Ups =100V/Uss = +20V |P,p'=150W T0220 
NF10 tr = 114п5 
STP40N- 0V/0. 0280, 
ГП›=40А/Т›м = 160A Ups =120V/Ucs = +20V Wu =150% T0220 
F12 tr = 114п5 
STP40N- 10V/0. 0440, 
Ip =40A/ Ipm = 60A Ups = 50V/Ugs = +20V |P iot = 40W T0220 
$15 t= 270ns 
0V/0. 0270, 
ЅТРА5 М0 =45A/Ipm=180A Ups =100У/065= 25У |Р, =150% TO220 
tr=200ns 
STP45N10 0У/0. 0270, ISOWA 
Т = 24А/Ірм = 180А Ups =100У/065= 25У |P,, =45W 
FI tr 二 200ns TT220 
STP45NE- 10V/0. 0220, 
Ip=45A/Ipm=180A Ups =60V/Ucs= +20V |P. —100W TO220 
06 tr =70ns 
STP45N- 10V/0. 0220, 
Тр = 25 А/Іьм =180А Ups=60V/Ucs= 土 20V |P. =35W TO220FP 
ЕОбЕР tr 一 70ns 
STP45- 0У/0. 02140, 4. 5У/ 
Т =415А/ Том = 180А Ups = 30/0765 = 16У [Pio =70 W TO220 
NE3LL 0. 0160,1. =35ns 
10У/0. 02140, 
STP45NF34 
base Т =27А/ Ірм = 180А Uns = 307/065 = 16У IP. =25W 4. 5У/0. 0160, tr = | ТО220ЕР 
Cé 35ns 
STP4N- 
А Т =4А/ Ipv=16A Ups=800V/Ucs= 土 30V |Р, =110W |10У/2. 40,1, =680һ5 TO220 
80 
ЅТРАМА- 10У/2. 40, te =! ISOWA 
Т = 2. 5А/Ірм = 16А Ups =800V/Ucs = +30У Vu =45№ 
80FI 680ns 工 工 220 
10У/2. 50, tn = 
STP4NB50 1 = 3. ВА/Орм = 15. 2А [Ups = 5007/05 = 30У |Р, =80% TO220 

















245ns 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
STP4NB- 0У/2. 50, tr = 
Т =2. 5А/Орм = 15. 2А [|Ups=500V/Ucs= +30У |Р, =35W ТО220ЕР 
50ЕР 245ns 
STP4NB80|Ip =4A/Upm =16A Ups =800V/Uss = +30V |P, =100% |10V/3Q,tż=600ns| TO220 
STP4NB80FPIIp = 4A/Upm = 16А Ups =800V/Uss = +30V |Por=35W 10V/3Q.:,,=600ns TO220FP 
STP4NC50|Ip =4A/Upm =12A Ups =500V/Ucs = +30У PP. , =80W 0У/2.20.,1«=400пз| TO220 
5$ТРАМС5ОЕР|Д›=4А/С›м= 16А Ups =500V/Ucs = +30V |Р, =40№ 0У/2.20,1„=400п5' ТО220ЕР 
ЅТРАМС6О = 4. 2A/Upu =16. 8A [|Ups=600V/Ucs= +30V |Р, =100W |10V/1.8Q,tr=600nsl TO220 
STP4NC60FHIp—=4. 2A/Upu = 16. 8A Ups =600V/Uss=£30V [Po =35W 0У/1. 80,1. =60055 ТО220ЕР 
ЅТРАМС807 Ip =4A/Upm=16A Ups=800V/Ucss=+25V |P. =100% 0V/2. 40st =560ns| TO220 
STP4NC- 10У/2.40, tr = 
In=4A/Um=16A Ups =800У/065 = +25V |Por=35W ТО220ЕР 
80ZFP 560ns 
STP4NK50Z|Ip =3A/Upm=12A Ups =500V/Ucss = 30У |P. =45W 0V/2. 3Q,tr=260ns| TO220 
STP4NK- _ 0У/2.30. tr = 
Ip=3A/Upmm=12A Ups =500V/Uss = +30У |Р, =20% TO220FP 
50ZFP 260ns 
STP4NK- 0V/1. 760. 
Т = 4А/ Ім =16А Ups =600V/Ucs = +30У Vu =25№ ТО220ЕР 
60ZFP tr 一 400ns 
STP4NM60|Ip =4A/Upm=16A Ups =600V/Uss = +30У |Por=69W 0V/1. 3Q,tr=296ns| TO220 
0V/0. 0220, 
STP50N06|Ip =50A/Upm =200А Ups =60У/0с5 = 20У |P. =150W oh TO220 
t= 150ns 
0V/0. 0220, ISOWA 
STP50N06FI|Ip = 27 А/Орм =200А Ups =60У/065= 20У Bez DW 
te 150ns TT220 
5V/0.0240, 
STP50N06UIp =50A/Upm =200A Ups=60V/Ucs= 土 l5V |P. =150W TO220 
tr 一 110ns 
STP50N- 5БУ/0.0240, ISOWA 
Ip=27A/Up™ =200A Ups =60V/Ucs = IDN |Р =45№ 
061ЕІ = 11015 ТТ220 
STP50 10V/0. 02mQ. 
In=50A/Upm =200А Ups=80V/Ucs= 土 20V |P. =150W TO220 
NE-08 fa = 10008 
ЅТР5МВ- [5 =5А/ рм = 15. 2А/ Ups = Оъсв = 1000 V/UGs 10У/2. 40, 
tt =135W T0200 
100 Inss =1pA/ Icss = +100nA| = 30V/Ussan =4У ter = 780ns 
STP5NB [p =5A/Ipm = 15. 2А/ 1555075 = Upor = 1000 V/UGs 10V/2. 40, 
i: = 40W TO200FP 
100FP =1pA/Icss= +100nA = +30 V /Ucsab =4V trr =780ns 
STP5NC- 10V/1. 20, 
In=5. 5А/Грм =22А Ups = 5007/05 = +30У P. =35№% ТО220ЕР 
50ЕР tr =360ns 


























135 

























































































(E) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
STP5NK-|Ip=3. 5А/ Том =14А/ Ups =1000V/Ucs = 10V/2. 70, 
IP. =125W T0220 
100Z Ipss=1pA/Icss5= 104A +30 V/Ussan =3. 75У te =605ns 
STP5NK- 10V/1. 220. 
Ie=4.4A/Ipu 17. 6A Ups =500V/Uss = +30У |Р, =70W TO220 
504 tr =310ns 
STP5NK- 10У/1. 220. 
Ip=4. 4А/Ірм = 17. 6А Ups =500V/Ucs = +30У Vu =25№ ТО220ЕР 
50ZFP t = 310ns 
ЅТР5МК- |›=4. 5А/ Том = 18A/ Ups = 900У/0с5 = + 30V/ 
IP, | =125W 0V/2Q.: = 635ns TO220 
90Z Inss =1нА/ Icss = + 10A Ussiah) =3. 75V 
STP60 NE- 10V/0. 0090, 
In=60A Ups =30V/Ucs = +20V IP. | =100 W TO220 
03L-12 t==55ns 
STP60NF- 0V/0. 0120. 
In =60А/ Т›м=240А Uns =60У/065 = 15У IP | = 1103 TO220 
06L 1.=110п5 
STP60N-F 0V/0. 0120. 
In =60A/ ›м=240А Uns =60V/Uss =+15V Р.о = 30W ТО220ЕР 
06LFP tr == 110ns 
STP6NC60|Ip =6A Ups =600V/Ucss =£30V |P. =125W 10V/1Q, tr = 450ns TO220 
STP6NC- 
Ip 二 6A Ups =600V/Uss=£30V |P, =40W 0У/10.=450пз | TO220FP 
60FP 
STP6NC- 
een Ip=6A/ Том = ZA Ups=600V/Ucs= 土 30V |P. =40W 10У/10,1.=450п5 | ТО220ЕР 
ot 
STP6NC- 10У/1.50, ш = 
Т =5. 4A/ рм = 21А Ups =800V/Ucs = 25У [Piot 4 ow TO220FP 
80ZFP 850ns 
STP6NC- 10V/1. 550, 
Ip=5.4A/ Ipv=21A Ups=900V/Ucs== 土 25V |P. =135W TO220 
907. trr = 680ns 
STP6NC- 0У/1. 550. 
= 5. 4A/ Ірм = 21А Ups = 900/0 = 25У IP, | =40W TO220FP 
90ZFP 1+=680п5 
STP6NK- 10У/10, 
Ip=6A/ Ірм=24А Ups =600V/Ucs = +30У |P. =110% TO220 
60Z te =445ns 
STP6NK- 
In=6A/ Imm =24А Ups =600V/Uss=£30V [Po =32W 10У/10,1,=445пѕ | TO220FP 
60ZFP 
STP6- 10V/1. 560. 
Ip=5. 8А/ Том = 23. 2А Ups =900У/0с5 = +30У |P. =140% TO220 
NK90Z tr = 840ns 
STP6NK- 10V/1. 560. 
Ip=5. 8A/ Гм = 23. 2А Ups=900V/Ucss=+30V Pé =30W ТО220ЕР 
90ZFP trr =840ns 
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(2%) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
STP7ONF- 10V/0.00750.5V/ 
万 二 70A/TIDbw 王 280A Ups =30V/Ucs = +18V IP. = 100W TO220 
031, 0. 01350,1. =42ns 
STP75NF- 0У/0. 00950. 
Т=80А Ups =75V/Ucs = 20У IP. | =300 W TO220 
75 tr =132ns 
STP75- 0V/0. 00950, 
Т=80А Ups =75V/Ucs = 20У [Piot =45W ТО220ЕР 
NF75FP tr=132ns 
STP7NC- 10У/1.10, tr = 
Ip=6A/ Ірм= 24А Л» =700%/0с5 = 25У |Р, =40W ТО220ЕР 
70ZFP 575ns 
STP7NK- 10У/1. 50, tr = 
Т =5. 2А/ Том = 20. 8А Ups =800У/0с5 = 30У [Po = 125% TO220 
80Z 530ns 
STP7NK- 0У/1.50, te = 
= 5. 2A/ Том = 20. 8А Ups =800У/0с = 30У Р =30W TO220FP 
80ZFP 530ns 
STP80- 0V/0. 0120. 
Г›=80А/ Том = 320А Ups = 100Ұ/0с =+20V IP, =300W TO220 
NF10 tr ==-106ns 
STP80NF- 10У/0. 0130, 
Т =80А/ Ім = 320А Ups=120V/Ucs= 土 20V |P, =45W TO220FP 
12FP tr =155ns 
STP8NC50|Ip =8A Ups =500V/Ucss = +30У |P, =135W 0V/0. 70,0. =470ns TO220 
STP8NC- 10У/0.70. te = 
Ip 二 8A Ups=500V/Ucs== 土 30V |P. =40W TO220FP 
50FP 470ns 
STP8NK- [[p=6.5A/Isu =16А/ Uns = 1000У/0с = + 30У/ 10У/1.60, tr = 
t 160% TO220 
100Z Inss =1pA/ Icss = + 10A Uert =3.75V 620ns 
STP9NB60|Ip =9A Ups =600V/Ucss = +30У |P, =125W 0V/0. TOQ, t =600пз TO220 
ЅТРЭМВ- 10У/0.70, т = 
Ip 二 9A Ups =600У/0с = 30У Pot 二 125W ТО220ЕР 
60FP 600ns 
Ip=2A/ Ipv=6A/ Upss= 600 V/Uss = + 30V/ 
WFF2N60 IPp=23W 10У/40,1,,=230пѕ | TO220F 
Jus = 10нА/ Ісѕѕ =100пһА Us =2У 
Ir = 2. 5А/ Тум =16А/ Upss = 600 V/Uss = + 20N/ 
WFF4N60 IPp=33W 0У/20,1..==300пѕ | TO220F 
Ipss=10pA/ Ісзѕ = 100пА Осер =2У 
Ip=8. 1A/ Ipu = 32. 4А/ О = 250 V/Uss = + 25V/ 0V/0. 370. 
WFF634 [Pp =38W TO220F 
Inss =1pA/ Toss=100nA Осѕоһ = 2V tr =215ns 
Ip=18A/ рм =72А/ Upss = 200 V/Ucs = + 25V/ 0V/0. 1550, 
WFF640 Pp=43W TO220F 
Inss =1pA/ Toss=100nA UGsa = 2V trr Lëns 
Ip=64A/ Ipm =24A/ Upss = 400 V/Ucs к= 30V/ 10V/0. 780. 
WFF730 Pp=38W TO220F 
Inss = ОрА/ Tcss=100nA UGscap =2V tr =220ns 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 其 他 参数 封装 
Ip=10A/ Ipm =40А/ Upss = 400 V/Ucs == 25V/ 10V/0. 440. 
WFF740 IPp=44W TO220F 
Inss =1pA/ Icss =100nA Uert =2V tr 225ns 
Т =7А/ Том =28А/ Upss = 600 V/Ucs = + 30У/ 
WFF7N60 Pp=48W 10У/20,1,=365пѕ | TO220F 
Inss =10uA/Icss=100nA ` Urs =2V 
WFP75N- Ip=75A/ Том = 300А/ Upss == 80V/UGs — Ek 20V/ 10V/0. 0150. 
IPp 王 173W TO220F 
08 Ipss 二 10pA/ Icss = + 100nA Issah =2—4V tr = 90ns 
4. 电动 车 晶闸管 技术 资料 
型 号 电流 参数 电压 参数 йж | ый | 备注 
Iprm =20тА/ Irrm =50тА/ _ 
UprM = 4500V/URRM = DE 
Іусдуум = 210А/ Іукм) 门 极 关 断 
5SGA06D4502 17У/0т=4У/0то=1. 9V/ Ster 
=330A/ 1т<м=16КА/ Ін =20А/ 晶闸管 
Оскм =17У 
Іст =2А/ Іскм = 20тА 
К Uprm = 2500V/URRM = 
Ітсдум = 550А/ Ітекмѕ =870А/ Sa D 
_ 17VUro = 1.55V/Ur= 门 极 关 断 
5SGA15F2502| [rsu = 10kA/ Ipnrnm = 100mA/ Гн Ee 
2. 5У/0ст = 1. 5У/Оскм = ШАШ 
=50А/1ст=1. 5А/ Іскм = 20mA 
17У 
Іусдузм = 830А/ Irrms = UprM = 2500У/0км = 
1300А/ Ітѕм = 16КА/ вм = |17У/0то=1. 66У/0т = ГВ ЭТ 
556 А20Н2501 Së 
30mA/ Irrv = 50mA/ Гн = 50A/ |2. 8V/Ucr = 1V/Ucrm = 晶闸管 
Іст =2. 5A/ Icrm =50тА TV 
Тркм =100mA/ InRu = 50тА/ Uprm =4500V/URRM = 
Ітсҳум = 710А/1т‹кмэ› = 7V/Ur= 3.5У/0то = 门 极 关 断 
5SGA20H4502 Se 
1115A/1+rsM = 13kA/In = 50A/ 1. 8V/UcRM == 17V/UGr 一 晶闸管 
Іст =2. ЗА/Іскм =50тА у 
Іркм =30mA/ IRRu =50mA/ А 
UprM = 2500У/0 км = тие 
Іт‹лум = 830А/ Tropen = 门 极 关 断 
5SGA25H2501 17V/Ur=3. 1V/Uro= ж 
1300А/ beau = 16КА/ 1н = 50А/ ña [її 
Wa 66V/Ucrm =17V 
Іст =2. 5А/ Ісвм =50mA 
Токм = 100тА/ IRRu = 50тА/ Орвм = 2500У/0ккм = 
_ Ітслуум = 1300A/1rGQRMs ТУ/0От = 2. 5SV/Uro = 门 极 关 断 
5SGA30J2501 Б 
2040А/ Гтѕм = 30КА/1н ==» 5У/Освм =17V/UGr= 晶闸管 
100А/1вт=4А aN 
Іркм =60mA/ U prm =4500V/URRM = 
_ IRR = 17тА/ тлум = 930А/ |17У/0т= 4V/Uro = 门 极 关 断 
5SGA30J4502 и 
Irems = 1460А/1тзм = 2. 2У/0свм =17У/0ст = rit ЙА 





24КА/Ін = 50А/1ст=3А 








1V 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
Токм = 60тА/1ккм=20тА/ |Uprm =4500V/Urrm = 
Iravm = 1000А/1увмә = 17V/U+= 3.5V/Uro = 门 极 关上 断 
5SGA30J4505 Е 
1570А/ Ітѕм = 25КА/ Ін = 50А/ |1. 9V/Ucrm = 17V/Ucr = 晶闸管 
Іст =3ЗА lV 
Іукм =100тА/ Гакм = 50тА/ Uprm = 4500V/URRM = 
Iravm = 1000А/ Tous ТУ/0т=4. 4У/0то= # 07 
5SGA40L4501 
= 1570А/ Іст = 4A/Irsu =26 X |2. 1V/Ucrm = 17У/0ст = її [n] £ 
10А „2V 
Гем =100тА/ Irm = 50тА/ |Оъкм =4500V/Urrm = 
Ітслум = 960А/ Irs =25КА/ Ін 17У/0т = 3. 90У/0то = 门 极 关 上 断 
5SGF30J4502 
= 100А/1ст = 2. 5А/Іскм = |1. 80V/Ucr=1. 2V/ 晶闸管 
20mA Оскм =17У 
Іукм = 100тА/ IRRu = 50тА/ UprM = 4500У/ вм = 
Iravm = 1180А/ Irsu =25 Х 7V/Ur=3. 8V/U+ro = 门 极 关 断 
5SGF40L4502| ` e 
105 А/ Гтекмѕ 1850А/1н = |1. 2У/0ст = 1. 2V/Ucrm = ШИ 
100А/ Іст =4А/ Ісвм =20тА тү 
Тркм = 100тА/ Irru = 50тА/ UpRy = 6000V/URRM 
Iravm = 1030А/ ns = 7V/Ur= 3.5V/Uro = 门 极 关 断 
5SGT30J6004 SR 
1620А/ Гуѕм = 24kA/ Іст = 1A/|1. 7V/Ucr = 1. 2V/Ucrm = 晶闸管 
In =100А/ Іскм =20тА 17V 
TDRM = Irrm = 50mA/Irrms = |Олжм = URRM = 1200V/ 大 功率 
5STP03A1200|510A/Irm = 5000A/ler =|Ur= 1.4V/Ucr = 2.4V/|Pe=3W FEFE im 
250mA/ Ін =20~70mA Ur =12V 闸 管 
TDRM = TERM = 50тА/1Гт‹км› = |UpRM = URRM = 1600У/ 大 功率 
5STP03A1600|510A/Irsm = 5000A/IGT = |От= 1.4V/Uer = 2.4V/| Pe =3W FEFE h 
250mA/ Ги =20~70mA Окем =12V WS 
Іукм = Jeu = 50тА/1т‹км› = |UpRaM = Оккм = 1800У/ 大 功率 
5STP03A1800|510A/Irsm = 5000A/Icr = |От= 1.4V/Uor = 2.4V/|Pe=3W ЖНА т 
250mA/lu—20—70mA Urex 王 12V її 
Іукм = feu = 150тА/1т‹км› = |UpRM = Оккм = 5800V/ 大 功率 
550А/ Fra = 4500A/Iravm = |Ur= A. Bier = 2.6V/ I 
5STP03X5800 Р; =3W 相 控 晶 
350А/ Іст = 400тА/ Ін = 30 ~ UFrom = 12V/Urcm = 10V/ mm 
HE 
80mA/ I, =80~500mA Ucp = 0. ЗУ 
Іркм = Іккм = 150mA/ Tous = (Una = URRM = 6200У/ 
E ` ` 大 功率 
550A/ Irsm = 4500А/ 1т‹лу›м = Ur= 3. 5V/UGr = 2. 6V/ 
5STP03X6200 Pe=3W 相 控 晶 
350A/1Gr = 400mA/ Ін = 30 — UkrGM = 12V/UnGM = 10V/ mm 
HE 





80mA/ I, =80~500mA 





Ucn = 0. 3V 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
Токм = Trrem = 150тА/ Іусвм = (Une = URRM = 6500V/ 
l I 大 功率 
550A/ Irsm = 4500А/1т‹лу›м = Ur= 3. 5V/UGr = 2. 6V/ 
5STP03X6500 c=3W 相 控 晶 
350A/ Icr = 400mA/ Ін = 30 — Оъсм = 12V/UnGM == 10У/ ПЕТ? 
ШЕ 
80mA/ 五 和 80 一 500mA Оср=0. ЗУ 
Іукм = TRRM = 100тА/ Іусвм = _ 
690A/I 5000A/I „йай 大 功率 
TSM = 5 TAVM = Ke 
ü "TH |Ur= 2. 25У/0ст = 2. 6V/ 
5STP04D2500|440A/Tor = 400mA/ Ін = 30 ~ Pa =3W FAFE ih 
Оъом = 12V/Urcm = 10V/ b 
80mA/ 1. = 80 ~ 500mA/ Icn = її 
UG = 0. 3V 
10mA 
Іукм = feu = 100тА/ Irrms = вм = Urrm = 3600V/ 大 功率 
740A/ изм = 6400A/ Iravm = |Ur=1.78V/Uro=1V/Uer I 
5STP04D3600 Pa =3W 相 控 晶 
470A/ Іст = 400тА/ 1н 一 75mA/ = 2, 6V/UkrGM = 12V/UnGu 闻 管 
HE 
Il, =500mA/ Irem = 10А =10У/0ср=0. 3V 
Іукм = IrrM = 100тА/1т‹км› =|Uprm = Urrm = 4000V/ 大 功率 
de 
740A/ 1тзм 一 6400A/ Jr aM 一 От = L 78V/U+o = 1V/UGr 
5STP04D4000 Pe=3W 相 控 晶 
470A/ Іст = 100тА/ Ін = 75mA/ =2. 6V/UrGu == 12У/0ьсм 闻 管 
RE 
IL =500mA/ Irom=10A =10V/UGp = 0. 3V 
Іркм = TRRM = 100тА/1Тт‹км› = (Une = URRM = 4200V/ 
大 功率 
740A/Irsu = 6400А/1т‹лу›м = |Ur =1. 78V/Uro = 1У/0ст 
5STP04D4200 Pe =3W ABFE ih 
470A/ Іст 一 400mA/ TH 一 75mA/ = 2, 6V/UFoM = 12V/URGM 闻 管 
H 
IL =500mA/ Гем = 10A =10V/Ucp=0.3V 
Iprm = IRRu = 100њА/ Гтевмѕ) 二 |Upgy = URRM = 4600V/ 大 功率 
690A/Irsu = 5000А/1т‹ду›ум = |Ur= 2. 25V/U+o = 1. 2V/ I 
5STP04D4600 Pa =3W 相 控 晶 
440A/ Іст = 400тА/ Ін =80mA/ Ост = 2, 6V/UrGwM = 12V/ ma 
ШЕЕ 
Il, =500mA/ Irem = 10А Ursem =10У/0ср=0. 3V 
Іукм = Іккм = 100mA/Irrms = |UpRM = Urrm = 5000V/ 大 功率 
690А/1тзм = 5000A/ Iravm = |Ur= 2.25V/Uro = 1. 2V/ I 
5STP04D5000 Pe=3W 相 控 晶 
440А/ Іст = 400тА/ Ін =80mA/ Ост = 2, 6У/0Оъсм = 12V/ ma 
ШЕЕ 
1„=500тА/ Irem = 10А Овєм =10У/0ср=0. 3V 
TDRM = Irrm = 100тА/1Тт‹км› = | Оокм = URRM = 5200V/ 大 功率 
690A/ Trau = 5000А/ Ітдум == От = 2. 25У/0Ото = 1. 2V7 | 
5STP04D5200 Pe=3W 相 控 晶 
440А/1вт = 400тА/ Ін =80тА/ Ucr = 2.6V/VUrcM = 12У/ DIS 
HE 
IL =500тА/ Iren = 10А кєм =10V/UGp= 0. 3V 
Іркм = TRRM = 100mA/ Ітекмѕ) 二 |UpRy = URRM = 2200У/ 大 功率 
970А/1тзм = 8000А/ Iravm = |Ur= 1.7V/Uor = 2.6V/ I 
5STP06D2200 Pa =3W 相 控 晶 
620А/1ст = 400mA/ Ін = 20 一 UkrGM = 12V/UnGM к= 10V/ ma 
HE 





70mA/ TGp 王 10mA 





Ucp 王 0， 3V 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 | 备注 
TDRM = Іккм = 100тА/ Ітекмѕ = |UpRM = URRM = 2600V/ 
大 功率 
970A/ Ттзм = 8000А/ Iravym == От = 1. 7V/UGr = 2. 6V/ 
5STP06D2600 G 一 3W 相 控 晶 
620А/1ст = 400mA/ TH = 20 ~ Un = 12V/UnGM = 10V/ kee 
ШЕ 
70тА/1у›=10тА UG = 0. ЗУ 
Іукм = TRRM = 100тА/ Tops = (Une = Urrm = 2800У/ 
大 功率 
970A/ Ттзм = 8000А/ Je Au = От = k: 7V/UGr = 2. 6V/ 
5STP06D2800 Pe =3W 相 控 晶 
620А/1ст = 400mA/ Ін = 20 一 Оъсм = 12V/UnGM == 10V/ Vë 
ШЕ 
70mA/Icpn=10mA Ucp = 0. ЗУ 
Ju = Jeu = 100mA/ Irrms = (Ur = URRM = 1200У/ KIIR 
力 率 
1150А/ Irsm = 9000A/ TTCAVM = Ur= L, 4V/UGr = 2. 6V/ 
5STP07D1200 Po =3W 相 控 晶 
730A/ Ict =s 400mA/ Iu = 20 一 Оъсм = 12V/URGM == 10V/ ke 
ШЕ 
70mA Оср=0. ЗУ 
Jun = Jeu = 100тА/ Irrms = (Ur = URRM = 1600У/ KIR 
JZ 
1150А/ Гуѕм = 9000А/1т‹лу›м = От = 1. 4V/Ucr = 2. 6У/ 
5STP07D1600 Pe =3W 相 控 晶 
730A/ Ict = 400mA/ Тн = 20 一 UFGM = 12V/URGM = 10V/ ee 
ШЕ 
70mA Оср=0. 3V 
IpRM = TRRM = 100њА/ Гтевмѕ = | Оокм = URRM = 1800У/ Auge 
1150A/ Trsm = 9000A/ Iravim = |От = 1. 4V/Ucr = 2. 6V/ I 
5STP07D1800 Р; =З\/ 相 控 晶 
730A/ Ict = 400mA/ Ін = 20 一 Оъсм = 12У/0ьсм = 10V/ NO 
ШЕ 
70mA Оср=0. ЗУ 
Іукм = Irrm = 200тА/ Irrms = (Une = URRM = 6500У/ 
i 大 功率 
1200А/ Irsm = 11600A/ Ir aM От = 2. 25V/UGr = 2. 6V/ 
5STP08G6500 Pe =3W 相 控 晶 
一 760A/ Іст =400тА/ Ін 二 40 一 UkrGM = 12V/UnGM = 10V/ wn 
ШЕ 
90mA/ 五 和 100 一 500mA UG = 0. ЗУ 
Irav == Т20А/ Іукм) = 1140А/ _ 
жм = URRM = 6500V/ 
Irsu = 11. 8 X 10? A/ Iy =90mA/ 阶段 控 
Ur= 2.25V/UrcM = 12V/ | 
5STP08G6500 | Iı, =500тА/1ет =400тА/1› = ШШ 
Шкем = 10У/0ст = 2. 6V/ > 
lomA/Ircem = 10А/ әм = 管 
Оср=0. 3V 
200mA 
TDRM = TRRM = 70mA/ Tou pas? сы 
. ркм = URRM = 1400V/ 大 功率 
1464А/1тзм = 13.7 X 103A/ _ 
5STP09D1401 I ИГУ От= 1. 45У/0ст = 3V/| Ролу =3W HAPE im 
TAVM =9. GT GOU, D 
кам š Оъсм =12V/Urcm =10V WE 
=170mA/ I, =450mA 
Іркм = Irrm = 70тА/1т‹км› = 
{ Uu = URRM = 1600V/ 大 功率 
1464A/Irsu = 13.7 X 103A/ 8 
5STP09D1601 УД А АЛІ От= 1. 45У/0сг = 3У/ | Ролу =3W 相 控 晶 
Ira = 93 江 一 250m. 
N "1м =12V/Ugeu =10V DK 





= 170тА/ I, =450mA 
























































( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
TDRM = JRRM = 70mA/ Tou pas? = 
| Uprm = UrrM = 1800V/ 大 功率 
1461А/ Ітѕм = 13.7 X 103A/ 
5STP09D1801 От = Р 45V/UGr == 3V/ PGcAw 王 3W FEFE h 
Iravm=932A/ Іст = 250тА/ In оту 
Овом =12У/0всм =10У WS 
=170mA/ 1. = 450њһА 
TDRM = Jeu = 70mA/ тмә = 
I UprM = URRM = 2000V/ 大 功率 
1354А/ Irsu =12X 10° А/ Iravm 
5STP09D2001 От =]. 6V/UGr = 3V/UrGM Реду» =3W 相 控 晶 
== 862A/1Gr == 250тА/ Ін == EN 
= 12У/0ьс̧м=10У 闸 管 
170mA/ h, =450mA 
TDRM = Irrm = 70тА/Гт‹км› = 
к UprM = URRM = 2200 V/ 大 功率 
354A/Irsu =12 X 10° A/ тлум 
5STP09D2201 От =1. 6У/Ост = ЗУ/0Оьсм | Рв‹лу› =3W ЖНА т 
Ес 862А/ Іст 一 250њА/ Ін 一 
=12У/0ьсм=10У WE 
70mA/ П. =450mA 
Jr aa = 969А/ Ітевмѕ) = 1521А/ 
| UprM = URRM = 1200V/ 阶段 控 
Irsu = 15 X 10° A/ Iy = 170mA/ | 
5STP10D1201 От= 1.4V/Urc = 12У/ | Poa =3W ШЕШ 
L. = 450mA/ Іст Ss 250mA/ IGM 
Ursem =10У/0ст =3У 管 
k= 10А/ TDRM 一 70mA 
Irav) = 969А/ ттм = 1521А/ 
А Uprm = км = 1400У/ 阶段 控 
Irsm = 15 X 103A/ Ін = 170mA/ 
5STP10D1401 Ur= 1.4V/Urc = 12V/| Paav 一 3W ШИШ 
1. == 450тА/ Іст = 250тА/ Irem 8 
Окем =10У/0ст =3У 管 
= 10А/ TDRM 一 70mA 
Irav) = 969А/1т‹тм› = 1521А/ 
| Оъкм = URRM = 1600V/ 阶段 控 
Irsu = 15 X 10° A/ Ia = 170mA/ ' 
5STP10D1601 От= 1.4V/Urc = 12V/| Poa =3W ШШ 
Ц, = 450тА/ Іст 一 250mA/ Irem 
Окем =10V/Ucr=3V 管 
== 10А/ TDRM 一 70mA 
Irav = 1150A/1+RM9 
Uu = URRM = 4200V/ 
Ur= 2. 1У/0ьсм = 12V/ 
5STP12F4200 |80mA/I, = 500mA/Icr = 制 晶 闸 
Окем = 10У/Овт = 2. 6V/ 
400mA/ Іср = 10mA/ Irem Е 
UG =0. ЗУ 
10А/ TPRM 一 200mA 
Irav = 1370А/Ітевмә =|Upm = Оввм = 6500V/ 
А 阶段 控 
2160A/Irsm=21. 9X 10° A/ In = |От = 2.12V/UFom = 12У/ 
5STP12K6500 ШИШ 
125њА/ П. = 600mA/IGT =|Окем = 10У/0ст = 2. 6V/ е 
Е 
400mA/ Іор = 10тА/ Irem =10А Оср=0. 3V 
TDRM = Іккм = 600mA/ Irrms = |UpRM = Urrm = 6500У/ 
大 功率 
2080А/ Ттзм == 22000А/ Гулум От = 2. 12У/0ст = 2, 6V/ 
5STP12M6500 Pe=3W 相 控 晶 
= 1330А/ Іст 王 400mA/I 王 501Urcx = 12VVURGM = 10V/ IS 
HE 





~125mA/ IL =150~600mA 





Ucp =0. ЗУ 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
Ітекмѕ) = 1880А/ Ітѕм = 35000А/ км = Urrm = 8500У/ 
大 功率 
Jr AM = 1200A/ Іст = 400mA/ Ur=2V/Ucr=2. 6V/UrGM 
5STP12N8500 G= 3W 相 控 晶 
In = 75 ~ 150тА/ П. = 150 ~ | = 12У/0ьсм = 10У/0ср = vi 
ШЕ 
600mA/ Tocp=10mA 0.3V 
Ірвм = IrrM = 1200mA/ IreRMS; 
Uprm = URRM = 2200V/ 
= 2210А/ лм 18000А/ 大 功率 
От = iR 55V/UGr = 2. 6V/ 
5STP16F2200 | Тт‹лу›м = 1400A/ Іст = 400mA/ Pc=3W 相 控 晶 
Овом = 12V/Urcm = 10У/ 
In = 25 ~ 75mA/I, = 100 ~ KK 
UG = 0. ЗУ 
500тА/ Іс = 10тА 
JpRM = Іккм = 1200тА/ [reRMS; 
Оъкм = Urrm = 2600V/ 
= 2210A/Irm = 18000A/ 大 功率 
5STP16F2600 | Тт‹лу›м = 1400A/ Ict = 400mA/ PG 王 3W ХА 
Окем = 12V/Urcm = 10У/ GES 
In = 25 ~ 75mA/h, = 100 ~ DS 
UG = 0. ЗУ 
500тА/ Іс = 10тА 
TDRM = Іевм = 1200mA/ IreRMS 
Uprm = Urrm = 2800У/ 
= 2210A/Irs = 18000A/ 大 功率 
5STP16F2800 | Тт‹ду›м = 1400А/ Іст = 400mA/ Pc=3W ШЕКА 
Овом = 12V/Urcom = 10У/ эр 
In = 25 ~ 75mA/I = 100 ~ WS 
UG = 0. ЗУ 
500mA/ [ср = 10њтА 
Irav = 1512А/ Ircrvs) = 2375А/ 
` UprM = URRM = 2800 V / 阶段 控 
Іуѕм = 23. 6 X 10° A/ Ін = 170њА/ N 
5STP16F2801 От = 1. 55У/0ьсм =12V/| Pea =3W Щй ñi [ЇЇ] 
I —=450mA/ Іст = 250mA/ Irem = үн 
Оъсм = 10У/0ст=3У 管 
10А/ Грем = 150тА 
bn au = 1702А/ Irrvs = 2674А/ 
| UprM = URRM = 2200 V/ 阶段 控 
Irsm= 25. 5 X 10° A/ Ін = 170mA/ N 
5STP17F2201 Ит=1.55У/Шквм =12V/ | Ролу =3W 制 晶 闸 
五 和 450mA/ Іст = 250mA/ Irem = P 
Urcem = 10У/0ст=3У 管 
10A/ Iprm =150mA 
TDpRM = TRRM = 400тА/ Irus _ 
UprM = URRM = 5200 V/ 
= 3100A/TrsM = 29000А/ 大 功率 
55ТР17Н5200 Iravm = 1975A/lor P I| =3W 相 控 唱 
Оъсм = 12У/0всм =10У/ 2, 
400mA/ In = 30 ~ 80mA/ I, = ШЕ 
UG = 0. ЗУ 
150 ~ 600тА/ Іср= 10њтА 
TpRM = TRRM = 200 тА/ Ітскмә 
UpRM = URRM = 1200У/ 
= 2610А/1тѕм = 21000А/ 大 功率 
От= 1. ЗУ/Ост = 2. 6У/ 
55ТР18Е1200 TTCAV)M = 1660A/1Gr = Po =3W ШЕ ñij 
Оеъсм =12V/Urcm =10V/ P 
400mA/ In = 20 ~ 70mA/lop 2629 





=10тА 





Оср= 0. 3V 
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( 续 ) 

型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
Iprm = Іекм = 200тА/1Тт‹км› 二 |Upgy = URRM = 1600V/ 大 功率 
2610A/ Ттзм = 21000А/ Тт‹лу›м От = IR 3V/UGr = 2. 6V/ 

5STP18F1600 G 一 3W 相 控 晶 
= 1660A/ Іст = 400mA/ 1н = 20 Un = 12V/UnGM = 10V/ DE 
B 
~70mA/ Іср= 10mA Ucp = 0. 3V 
IpRM = feu = 200mA/ Irrms = |UpRM = Urrm = 1800У/ 
| 大 功率 
2610A/ Ітѕм = 21000А/ Iraavm От = IR 3V/UGr = 2. 6V/ 
5STP18F1800 Pe =3W 相 控 晶 
= 1660A/ Іст = 400mA/ TH 一 20 Оъсм = 12V/UnGM == 10V/ DE 
B 
~70mA/ Іср= 10mA UG = 0. 3V 
Irav = 1825A/IreRys = 
2867A/Irsu = 26. 25 X 103 А/ Ін |Uprm = URRM = 1800V/ 阶段 控 
5STP18F1801 | = 170mA/ 五 = 450mA/Icr = От == 1.3V/Urcw = 12V/|Poavw=3W ШШШ 
250тА/ есм = 10А/ км == | Овом =10У/0ст =3У 管 
150mA 
Irav = 2075А/1вм› = 
Uprm = Шм = 4200V/ 
3260A/Irsm = 23000А/1Ін = 阶段 控 
UT 王 1.53V/Urcy = 12V/ | 
5STP18H4200|80mA/ 五 = 600mA/Icr = Peavw =3W ШШ 
кем = 10У/0ст = 2. 6V/ н 
400mA/ Irem = 10А/ вм = 管 
UG = 0. 3V 
300mA/TGop 王 10mA 
Токм = TRRM = 600mA/ Tops = |Олжм = URRM = 5800V/ жж 
de 
2820А/ 1т5м = 32000А/ Тт‹лу›м От = 1. 9V/Ucr = 2. 6V/ 
5STP18M5800 Po =3W FEFE m 
= 1800А/ Іст = 400mA/In = Un = 12V/Urcm = 10V/ ma 
B 
125mA/ Ål, =500mA Ucp = 0. 3V 
Іукм = IrrM = 600тА/1т‹км› = |UpRM = Оккм = 6200У/ 大 功率 
2820A/Irsm = 32000A/Iravm От = 1.9V/Ucr = 2.6V/ 
5STP18M6200 Pe =3W JEPE m 
= 1800А/ ст ы 400тА/ TH = Оъсм = 12V/UnGu = 10V/ 闻 管 
B 
125mA/ l, =500mA Ucp = 0. ЗУ 
Іркм = Іккм = 600mA/ Irrms = |UpRM = URRM = 6500У/ 大 功率 
2820А/ 1т5м = 32000А/ Гт‹лу›м От = 1. 9V/UGr = 2. 6V/ 
5STP18M6500 Pe =3W 相 控 晶 
= 1800А/ Іст Б 400mA/ Iy = UkrGM = 12V/AURGM = 10V/ 闻 管 
B 
125mA/ l, =500тА Ucp = 0. 3V 
Irav = 1901A/TTaRMs) 
2987A/Irsu =27. 3X102A/Iu = (Uu = URRM = 1600V/ 阶段 控 
5STP20F1601|170mA/ 五 = 450mA/Ior = |От = 1.25V/Urom = 12У/ | Peavy) =3W 制 晶 闸 
250њА/ есм = 10A/TIpgM = |Овсм =10V/Ucr=3V 管 
150mA 
Іукм = Іккм = 200тА/ [reRus) = |UprM = Ungu = 800V/U+ 大 功率 
5STP21F0800|3080A/Irsu = 25000А/1ст = 11. 22У/0ст = 2.6У/Шкем | Pe =3W 相 控 晶 
400mA/ In=20~70mA =12V WS 




















144 






































( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 Гаж | 备注 
Іукм = Гавм = 200тА/1т‹км› 一 |UpR = URRM = 1200V/ 大 功率 
5STP21F1200|3080A/Trs = 25000А/1ст =|Ur= 1. 22V/Ucr = 2.6V/ | Pe=3W ШЕКА 
400mA/lu—20—70mA Urom =12У її 
Іркм = Іккм = 200mA/ Irrms = |UpRM = URRM = 1400V/ 大 功率 
55ТР21Е1400 | 3080А/ Ітѕм = 25000А/1вт = |От = 1. 22V/Ucr = 2.6V/ | Рс =3W ШЕКА 
400mA/lu—=20—70mA Urom =12V її 
Ju = TRRM = 300тА/Тт‹км› = 
Ом = URRM = 2200V/ 
4120А/1тзм = 43000А/1т‹лу›м 大 功率 
Ur= 1.35V/Ucr = 2. 6V/ 
5STP24H2200| = 2625A/ Іст = 400mA/ Tu = 25 Pa =3W FAFE ih 
Оъсм = 12У// кем = 10V/ E 
~75mA/ П, = 150 ~ 600mA/ Gp 闸 管 
Ucp=0. ЗУ 
=10тА 
Іркм = Гккм = 300mA/ Irus = 
Uu = Urrm = 2600У/ 
4120А/1тзм = 43000А/ Гулум 大 功率 
От = J 35V/UGr = 2. 6V/ 
5STP24H2600| = 2625А/ Іст = 400mA/ Ін = 25 Pce=3W 相 控 晶 
Оъсм = 12V/URGM = 10V/ Së 
~15mA/ П. = 150 ~ 600mA/ lp KK 
Оср=0. 3V 
=10тА 
Іркм = TRRM = 300mA/ Irus = 
| UprM = км = 2800V/ 
4120A/Irsu = 43000A/ Iravym 大 功率 
От = 1, 35V/UGr = 2. 6V/ 
55ТР24Н2800 | = 2625А/ Іст = 400mA/ Ін = 25 Pce=3W 相 控 晶 
Оъсм = 12V/Urcm = 10У/ Ми 
~75mA/ Åh, = 150 ~ 600mA/ Іср ml 
UG = 0. ЗУ 
=10тА 
Іукм = FRRM = 400mA/ Irus = _ 
Оъкм = Urrm = 5200V/ 
4340A/Trsm = 42000А/1т‹лу›м 大 功率 
5STP25L5200 | = 2760A/ Іст = 400mA/ In = 30 Pa | =3W 相 控 晶 
Оъсм = 12V/Urcm = 10У/ SS 
一 80mA/ 五 二 80 一 500mAVT6p 王 її 
UG = 0. ЗУ 
10mA 
IpRu = 下 RM = 600тА/1т‹км› =|Uprm = Окем = 6500V/ 大 功率 
de 
4410A/ IrsM = 45000А/ Ir Aw От =2У/0ст = 2. 6V/UrGM 
5STP26N6500 Pe =3W JEPE m 
= 2810А/1ст = 400mA/In = |=12V/Urcm = 10V/Ucn = ia 
ШЕ 
50~125mA/IL=100~500mA 0.3V 
June = Jeu = 200тА/ Гтевмѕ = Олим = URRM = 1200V/ 大 功率 
ТЕ 
4710А/ Іуѕм = 47000А/ Гулум От = 1. 21У/0ст = 2. 6У/ 
5STP27H1200 Pe=3W 相 控 晶 
= 3000А/ Іст = 400тА/ TH = UrGM = 12V/UnGu = 10V/ Si 
ШЕ 
20~70mA/ Іср= 10mA Ucp=0. ЗУ 
Токм = IRRM = 200тА/ Гтскмѕ = |Олжм = URRM = 1600У/ KR 
4710A/ Ітѕм = 47000А/ Тт‹лу›м От = L 21V/UGr = 2. 6V/ | 
5STP27H1600 Pe =3W 相 控 晶 
= 3000А/ Іст = 400mA/In = Una = 12V/URGM = 10V/ IS 
HE 





20—70mA/ Іср= 10mA 





Оср=0. 3V 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
TDRM = IRRM = 200т\А/ 1т‹км› = | Оъкм = URRM = 1800V/ 大 功率 
ЕЗ 
4710A/ 1т5м = 47000A/ Ir aM От = 1 21V/UGr = 2. 6V/ 
5STP27H1800 Pe =3W ШЕКА 
= 3000А/ Іст = 400mA/ TH 一 20 Оъсм = 12V/UnGM == 10V/ ke 
ШЕ 
一 70mA/TGp 王 10mA Оср=0. ЗУ 
Irav = 2670А/ Irrms = 4193А/ 
| UprM = вкм = 2800У/0т = 阶段 控 
Irsu= 33 X 10 А/ Ін = 170тА/ 1. | 
5STP27H2801 1. 55У/0ъсм = 12У/0ьсм = | Рслу =5W ШЕШ 
== 1500њА/ Іст = 250mA/ Irem = e 
10V/U. St: =3V 管 
10A/ TDRM 一 200mA 
UDRM = URRM = 4200V/URsu 
Iravm=3170A/ Ircrvs,) =4980A/ | = 4600V/Ur= 1.45V/Uro 大 功率 
5STP28L4200 | ILrsu = 52000А/ Irem = 10А/ Іст = | = 0. 97V/Urem = 12У// ком | Pe=3W 相 控 晶 
10тА/ Iy = 100тА/ 五 一 500mA = 10V/UGr = 2. 6У/Оср = 疗 管 
0. ЗУ 
Irav = 2855А/ Іткмѕ) = 4484А/ 
UprM =URRM = 2200У/0т = 阶段 控 
Irsvm=45X10%A/In=170mA/ h, 
5STP29H2201 l 43V/UrGM == 12V/URGM = Paav, =5W 制品 闸 
= 1500mA/ Іст == 250тА/ In = ý 
10V/UGr =3V 管 
10А/ TDRM 一 200mA 
Іуду) = 3108А/ Ітсвмѕ = 4882А/ 
| UprM = Оккм = 1800У/0т = 阶段 控 
Isu 47 X10 A/ In =170mA/ 1, I | 
5STP30H1801 1.3V/Urcy = 12У/0см = | Pea 一 5W ШЕШ 
= 1500mA/ Іст = 250mA/ Irem = SE 
10V/UGr =3V 管 
10А/ TDRM 一 200mA 
Thru = TrrM = 400тА/1т‹км› = 
UpRM =Ungu = 22000V/Ur = 
5880A/ Irsm = 60000А/ Iravm = 大 功率 
1. 23V/Usr = 2. 6V/UFom = 
5STP33L2200 |3740A/ Icr = 400mA/ Ir = 30 ~ P a| =3W 相 控 晶 
12У/0см = 10V/Uop = Re 
100mA/ П, = 100 ~ 500mA/ Іор = ki 
0.3V 
10mA 
TDRM = TRRM = 400mA/ brun = 
Uprm =Urrm = 2600У/0т = 
5880A/ Irsm = 60000A/ Te Aan = 大 功率 
1. 23V/UGr = 2, 6У/ 0см == 
5STP33L2600 | 3740А/ Іст = 400mA/ Ін = 30 ~ Р = 3W 相 控 晶 
12V/Ursm = 10V/Uecp = Wi 
100mA/ П, = 100 ~ 500mA/ Іор = ki 
0. ЗУ 
10mA 
TDRM = TRRM = 400mA/ brun = 
i UbrM = URRM = 2800V/U+r = 
5880А/ Tis = 60000А/ Iravm = 大 功率 
1. 23V/UGr = 2, 6V/UrGu = 
5STP33L2800 |3740A/ Icr = 400mA/ Ir = 30 ~ Pc=3W 相 控 晶 
12VURGM = 10У/0о = ER 
100mA/ П, = 100 ~ 500mA/ Іор = Ç 闸 管 
0.3 





10mA 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
Гулу) = 3370А/ IraRus) = 5292A/ 
| UprM = URRM = 1600V/Ur = 阶段 控 
Irsm= 49 X 105 A/ Ін = 170тА/ Ц, _ | 
5STP34H1601 1.2V/Urom = 12VURGM = | Ре‹ду› =5W 制 晶 闸 
== 1500mA/ Іст == 250тА/ Irem = % 
10V/U. Sp =3V £ 
10А/ TDRM 一 200mA 
TDRM = Гекм = 500mA/ 1т‹км› = 
UprM = Овкм = 5200У/0т = 
5650А/ Fro = 55000А/ Глум = 大 功率 
54V/UGr = 2, 6V/UrGwM 一 
5STP34N5200 | 3600А/ Іст = 400mA/ Ін = 50 一 Po | =3W ШЕ АТ 
12VWURc = 10У/0с = SR 
125mA/ П, = 100 ~ 500mA/ Іор = 闸 管 
0. ЗУ 
10mA 
Іукм = Іккм = 500mA/ Іукм) = К 
UprM = URRM = 5200У/0т = 
6090А/ Jrs = 55000A/ Iravm = 大 功率 
d 54V/Ucr = 2, 6V/UrGwM 一 
5STP34Q5200 | 3875А/ Іст = 400mA/ Ir = 50 ~ P I| =3W 相 控 晶 
12У/0см = 10У/0 = ин 
125mA/ П, = 100 ~ 500mA/ Іор = 闸 管 
0. ЗУ 
10mA 
Ітеду) = 3960А/ Ітевмѕ) = 6230А/ |UprM = Окем =4200V/Ur = 
- 阶段 控 
1тзм = 60000А/ Ін = 75mA/ Іст = |1. 35У/Оьсм = 12V/URem = | 
5STP38N4200 Расу =3W ШШ 
400mA/ lIFem = 10А/ TDRM = 10V/UGr = 2 6V/UGp = а 
Е 
400тА/ TGp 王 10mA 0.3V 
TDRM = TRRM = 400mAV Ircrvs) = |UprM = Оккм = 3600V/Ur = 
6715A/ Irsm = 60000А/ Iravm = |1, 35V/U+o = 0. 95V/UGr = 
5STP38Q3600 P I| =3W HEFE ii 
4275A/ Іст = 400mA/ Гн = 40 ~ |2. 6У/ Лем = 12// ем = we 
H 
100mA/ I. =100~500mA 10V/UG =0. 3V 
TDRM = TRRM = 400mAV Irem = |UpRu = Оккм =4000V/Ur = 
| | 大 功率 
6715A/ Ітѕм = 60000A/ Iravm = |1. 35V/Uro =0. 95V/UGr = 
5STP38Q4000 P I| =3W 相 控 晶 
4275A/ Іст = 400mA/ TH = 40 一 | 2. 6V/Urcw == 12V/UnGu = 闻 管 
H 
100mA/ Ц. = 100—500mA 10V/UGp =0.3V 
TDRM = TRRM = 400mA/ Ircrvs) = | Оокм = Оккм = 4200V/Ur = 
i | 大 功率 
6715A/ IrsM = 60000А/ Ir Aan Sib 35V/U+o = 0. 95V/UGr = 
5STP38Q4200 P I| =3W FAFE h 
4275A/ Іст = 400mA/ 1н = 40 — |2, 6У/Оъсм = 12V/UnGu = 闻 管 
B 
100mA/ Ц. = 100—500mA 10V/UGp =0.3V 
TDRM = TRRM = 700mA/ 1т‹км› = |UprM =—=URRM = 5800V/U+r = 
4 | 大 功率 
6594A/ Ітѕм = 67500A/ Iravm = |1. 73V/UGr = 2, DV км = 
5STP42U5800 P I| =3W FAFE h 
4200A/ Іст = 400mA/ Iy = 50 ~ 12V/Urcm = 10V/Ucp = S 
闸 管 
200mA/ П. =150~900mA 0. ЗУ 
Torm = JRRM = 700mA/ Гт‹кмъ› = | Оокм = Окем = 6200V/U+ = 
6594A/ Ітѕм = 67500А/ Ir aM scil, 73V/UGr =2. 6V/UrGM = 
5STP42U6200 P I| =3W 相 控 晶 
4200A/ Іст = 400mA/ Ін = 50 ~ 12V/UnGM = 10V/Ucp = 闻 管 
B 





200mA/ I; =150~900mA 





0. ЗУ 















































( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
TDRM = TRRM = 700mA/ Ітевмѕ = |UprM = Окем = 6500V/UT = 
大 功率 
6594A/ Ітѕм = 67500A/ Iravm = |1. 73V/UGr = 2, 6V/UFom = 
5STP42U6500 Pc=3W ЖЕКА 
4200А/ Іст = 400mA/ Ju = 50 ~ 12V/UnGuM = 10V/Ucp = o 
闸 管 
200mA/ П. —150—900mA 0.3V 
Iprem = TrrM = 400mA/ Tee = 
UprM = Овкм = 2200У/0т = 
7970А/ Irsm = 75000А/ лум = 大 功率 
D, 29V/UGr = 2, 6V/UrGwM 一 
5STP45N2200 | 5080А/ Іст = 400mA/ Ін = 40 ~ P a| =3W 相 控 晶 
12V/Urcm = 10V/Ucp = 
100mA/ 五 二 100 一 500mAV Іор = DIS 
0.3V 
10mA 
TDpRM = TrrM = 400тА/1т‹км› = 
UprM = URRM = 2600V/U+ = 
7970A/ Lrsu = 75000А/ дум = 大 功率 
d 29V/UGr = 2, 6V/UrGwM = 
5STP45N2600 | 5080А/ Іст = 400тА/ Tn = 40 ~ P a| =3W ШЕКА 
12V/Urcsm = 10VU6b = STE 
100mA/ П. = 100 ~ 500њА/ Icp = KK 
0.3V 
10mA 
Іркм = IrrM = 400mAV ткм) = 
Uprm = Urru = 2800 V/Ur = 
7970A/ Irsu = 75000А/ To Au = 大 功率 
29V/UGr = 2, 6V/UFom == 
55ТР45 32800 | 5080А/ Іст = 400тА/ In = 40 ~ Poe=3W 相 控 晶 
12V/Urcm = 10V/Ucp = Ge 
100тА/ П. = 100 ~ 500mA/ Іс = HG 
0.3V 
10mA 
Іркм = TrrM = 400mA/ Im = 
_ UDRM = км = 2200V/U+ = 
8625А/ Іуѕм = 75000А/ Iravym = 大 功率 
1. 29V/Usr = 2. 6У/Јьсм = 
5STP45Q2200 | 5490А/ Іст = 400mA/ Iy = 40 ~ Pa | =3W 相 控 晶 
12V/Urcsm = 10VWU6b = 
100mA/ П, = 100 ~ 500mA/ Іор = 闸 管 
0. ЗУ 
10mA 
TDRM = Irrm = 400mA/ ткм) = 
a S Upa = URRM = 2600V/U+ = 
8625А/ Irs = 75000A/ Iravm = 大 功率 
1. 29V/UGr = 2, DV км 一 
5STP45Q2600 |5490А/ Іст = 400mA/ Ін = 40 ~ P a| =3W 相 控 晶 
12V/Urcm = 10V/Uep = 2 
100mA/ П, = 100 ~ 500mA/ Іор = 闸 管 
0. ЗУ 
10mA 
IpRM = Irrm = 400mA/ ткм) = 
Uprm = URRM = 2800 V/Ur = 
8625A/ Lrsu = 75000А/ Глум = 大 功率 
1. 29V/UGr = 2, 6У/Оъсм = 
5STP45Q2800 | 5490A/ Іст = 400mA/ Ін = 40 ~ P | =3W 相 控 晶 
12V/URG = 10V/Uep = We 
100mA/ П, = 100 ~ 500mA/ Іор = 闸 管 
0. ЗУ 
10mA 
TDpRM = Іккм = 300mA/ Tee = |Upau = Окем = 1800У/0т = 
大 功率 
9600A/ Irsm = 94000A/ Ir Aa = |], 04V/UroO. 9V/Ucr = 
5STP50Q1800 Wl 
6100А/ Іст 400тА/ Ін = |2. 6У/0см = 12V/Urcm = К 
闸 管 





100тА/ I, =500mA 





10V/Ucp =0. 3V 
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( 续 ) 
au 电流 参数 电压 参数 йж | 封装 | 备注 
IpRM = TrrM = 600mA/ Tee = _ 
_ UprM = URRM = 5200У/0т = 
8164A/ Irsm = 82500A/ Iravm = 大 功率 
1. 38V/UGr =2, 6V/UFoMm = 
5STP52U5200 | 5200A/ Іст = 400mA/ In = 50 ~ Po Ou 相 控 晶 
12V/URGM = 10V/Ucp = ei 
200mA/ 五 一 150 一 900mA/ Jun = 闸 管 
0.3V 
10mA 
Іт = 1А/ Isu = 10А/ Ін = 8mA/ "Ur =Urrm = 600У/0тм = 
ВТА 01 TO92 双向 
lor=6mA 1.7V/U er =1. 5V 
BTA02 Ir 2A/ TTSM 20А/ 1н 15mA/ UpRM 二 LURRM =600У/ тм == T )126Е/ 双向 
TA 02 
Ior=6mA 1.7V/Uor=1.5V TO202 (绝缘 型 ) 
Ir=4A/ Trsv = 40А/ Ін = 15mA/ |UprM =0Оккм = 600У/0тм = 双向 
ВТА 04 TO220 
Tor =6mA . 7V/UcGr= 1. 5V (绝缘 型 ) 
双向 
Тт‹км› = 4A/ Trsm = 42А/ Іст = | Оовм = Оввм = 600V/UGr = 
ВТА 04 – 6000 TO220AB | (BTBO4 - 
5mA/ Гн = 15тА/ ем =0. 1А |1. 5V/Ucpn=0. 2V 
600D) 
双向 
June = 4A/ Irsm = 42А/ Іст = |Upau = Оккм = 400У/0ст = 
ВТА 04 - 6005 ТО220АВ | (ВТВО – 
10mA/ Ін =25mA/ Гом = 0. ОА 1, 5V/Ucp=0. 2V 
6005) 
双向 
June = 4A/ Isu = 42А/ Іст = |UprM=URRM=700V/Uer= 
ВТА 04 — 7005 TO220AB | (BTBO4 - 
10mA/ Ін =25mA/ Іам = 0. ОА 1. 5V/UGc = 0. 2V 
700S) 
Irerms) = 4А/ Ітѕм = 42А/1вт 双向 
BTA04T— UprM = Окем =400 V/UGr 
= 5mA/In = 15њА/Іькм = TO220AB| (ВТВО4 – 
4000 =]. 5V/Ucpn=0. 2V 
0. 01mA 400D) 
TTCRMS) = 4А/1тзм = 42A/1Gr 双向 
BTAO4T - UprM = Оккм = 400V/Uer 
= 10mA/In = 25mA/Iprm = TO220AB| (BTB04 - 
400S =]. 5У/Оср=0. 2V 
0. 01mA 400S) 
Ir = 6А/1тзм = 60А/1н =|Uprm = URRM = 600У/ 双向 
ВТАОб TO220 
50mA/Ior=25mA Отм = Š 7V/UcT 王 1. 5V (绝缘 型 ) 
BTA06- |[т‹км› = 6A/Irsm = 60A/Icr|Urrm = Оркм = 600V/ 
TO220AB| “双向 
600B =50тА/1тм=8. 5А Отм = 1. 55У 
BTA06- |Іткмѕ = 6А/1тзм = 60А/1ст |Оккм = Uprm = 600У/ 
TO220AB| “双向 
600BW =50тА/1тм=8. 5А UTM 王 1.55V 
BTA06 - |1т‹кмз› = 6А/1тзм = 60А/1с̧т Оккм = Оркм = 600V/ 
TO220AB| “双向 
600C =25mA/Irm=8. 5A Urm=l1. 55V 
双向 
BTA06 - |[т‹кмэ› = 6А/1тзм = 60A/Icr|Urrm = Uprm = 800У/ 
Рс‹лу =1W | TO220AB| (BTB06 - 
800B =50mA/Irm=8. 5А Urm=1. 55V 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
双向 
BTA06- Vrsws = 6A/Irsm = 60A/Icr|Urrm = Оркм = 800У/ 
Ре‹лу› =1W  ТО220АВ| (ВТВОЄ - 
800С =25тА/1тм=8. 5А Urm=1. 55V 
800C) 
BTA06- |Іткмѕ = 6A/Irsm = 60A/Icr|Urrm = Uprm = 800V/ 
Ролу =1W | ТО220АВ 双向 
800CW |=35mA/Irw=8.5V Отм = 1. 55У 
BTA06- |м = 6А/ brau = 60А/ Іст = | Окем =Uprm =800V/U+ru = 
Peavy) = ГУ | ТО220АВ 双向 
800SW 10mA/ Irm =8. 5У/ Гн =15mA 1. 55У/0ст =1. ЗУ 
ВТА06 – |1т‹км› = 6A/ Frau = 60А/ Іст = |URRM=UDRM=800V/UTM= 
Paav =1W | ТО220АВ 双向 
800TW 5mA/ Fr 一 8.5V/TH 王 15mA 1. 55У/0ст =1. ЗУ 
17 = 8А/ Іуѕм = 80А/ Ін = 50mA/ | Uprmu =Urrm = 600У/0тм = 双向 
ВТА 08 TO220 
Se Тт‹км› =8А/ Іуѕм =85А/ Іст URRM = Ur = 200У/0ст = 
75mA/ Тн =75тА/ Іукм = 1. 5У/Оср = 0. 2V/Uru = ТО220АВ 双向 
200AW 
0.01mA ЖУУА 
Sieg Тт‹км› =8А/ Іуѕм =85А/ Іст URRM = Ом = 400V/UGr = 
75mA/ Ін =75mA/ TDRM 一 . 5У/0Оср = 0. 2V/Ur™ = TO220AB 双向 
400AW 
0.01mA 1. 75У 
双向 
1т‹км› = 8А/ Trsm = 80А/ Іст = | Urrm =Uprm =600У/0тм = 
ВТА 08 – 6008 Pewav = ГУ | ТО220АВ | (ВТВОб – 
50mA/ Irm =ПА 1. 55У 
6008) 
双向 
Irrms == 8A/Irsm = 80А/ Іст = ркм =Upru =600V/Uru = 
BTIA08 — 600C Peav =1W |ТО220АВ | (ВТВОб – 
25т\А/1тм=11А 1. 55У 
600С) 
Jop =8А/ Irsu =85А/ Іст Окем = Оркм = 800У/0ст = 
ВТА 08 – 
75mA/ Ін =75тА/ жм = .5V/Ucp = 0.2V/U+u = ТО220АВ 双向 
800AW 
0.01mA ЧӨ 
URRM zU = 800V/UGr = 
ВТА08 — 1т‹км› = ВА/ Гум = 80А/ Іст 
1.ЗУ/Оср = 0. 2V/Urm = |Ре‹лу› =1W | ТО220АВ 双向 
800CW 35mA/ TH 一 35mA/ І М =4А 
1. 55У 
URRM =Uprm = 800У/0ст = 
BTIA08- |м = 8A/Irsm = 80A/ Іст 
1.ЗҰ/Оср = 0. 2V/Urm = |Ре‹лу› =1W | ТО220АВ 双向 
800SW 10mA/ TH == 15mA/ Icm =4А 
1. 55У 
ü URRM zU = 800У/0ст = 
BTIA08- |Irems = 8А/ Гтѕм = 80A/ Icr 
1.3V/Ucp = 0. 2V/Urm = |Ре‹лу› =1%/ | ТО2?20АВ 双向 
800TW  |5mA/In=10mA/ см 4А 
1. 55У 
17 =10А/ Ізѕм==100А/ Ін UpRM =URRM == 600У/0тм = 双向 
ВТА 10 TO220 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
ВТА10- |Irems=10A/ 1тзм=100А/ Icm = |Uprm = Urru = 400/UGr 
Poaav =1W |TO220AB 双向 
400BW |4A/ Icr=50mA/ In =50mA 1. 3V/Urm=1. 55V 
lon "le N 
Inn = 10А/ Irsu = 100А/ Icm 为 第 [ 象 
4A/ Іст = 25mA/ Jon = 25mA/ Uprm = URRM = 400/UGr = RENA 
BTA 10 ~ 400C Е Ролу =1W | ТО220АВ 
Істр =25mA/ kr, 一 50mA/ Тн = |1. 3V/Urm=1. 55У 限 控制 极 触 
25mA 发 电流 、 双 
向 
Irems = 10А/ [rsu = 100А/ Icm 
R 4A/ Іст = 25тА/ Jon = 25mA/ Uprm = URRM = 400/UGr = 
ВТА 10 - 400C Ролу =1W |TO220AB 双向 
Jon =25mA/ lory 一 50mA/ 三 一 L ЗУ/Отм=1. 55V 
25mA 
BTIA10- | Іукм = 10А/ 1тзм=100А/1єм = lU = Ungu = 400/UGr 
Рсслу =1W | ТО220АВ 双向 
BTA10- |м =10А/ Гтѕм =126А/ Іст = |UprM=URRM = 400 V/Ucr = 
TO220AB | ”双向 
400GP 50mA/ Ін =13mA/ Іам — 0. ОА I 5V/Ucp=0. 2V 
BTIA10- | Irems =10А/ Trsv=100A/ Icm = | Оокм = URRM = 400/0ст 
Peavy) =1W | ТО220АВ 双向 
400SW ДА/ Іст =10тА/ Ін =15тА 1. ЗУ/Итм=1. 55У 
BTA10- |м = 10А/1тзм=100А/ Icm = |Итжм = Urru = 400/ вт 
Paoav =1\/ | ТО220АВ 双向 
400TW 4A/ Іст =5mA/ 1н = 10mA 1. 3V/U+w =]. 55V 
BTA10- rm =10А/ brau =126A/ Іст = | Uprm Ungu = 600 V/Ucr = 
TO220AB | XM 
600GP 50mA/ Ін =13mA/ TDRM 一 0. ОА 1. 5V/Ucp=0. 2 
Іст Тоту 
Inn = 10А/ Irsu = 100А/ Icm l ! 
Ste WE EH ZE 
4A/ Гл = 50mA/ Тоту = 50mA/ {хм = URRM = 400/UGr = 第 [象限 
BTA 10 - 800B ` Роду =1W |ТО220АВ | 第 NW 象限 
Тоту = 50mA/ lory = 100mA/ Гн L 3V/Urm= 1. 55V 
控制 极 触发 
=50тА 
电流 、 双 向 
Ir = 12A/Irs = 120А/1н = |Uprm =Urrm =600V/Urm = 双向 
BIA12 TO220AB 
Uu =URRM = 600V/UGr = 双向 
Irrms 一 12A/TTsM 王 120AVTGr 
ВТА 12 – 600B 1.5У/0Ост = 1.3V/Ucp =|Рлу› IW | ТО220АВ | (BTB12 – 
50mA/ Гн =50тА/ Icm =4А 
0. 2У 6008) 
Upa —=URRM = 800V/UGr = 双向 
Ітевмә) =12А/ Ітѕм =120А/ Іст _ 
ВТА 12 - 800B 1. 5V/Ucr = 1.3V/Ucp = | Ролу =1W | Т0220АВ | (ВТВ12- 
50mA/ 1н =50тА/ 1см 一 4A 
0. 2V 800B) 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
5 Іст, — lory 
Jupe =25А/ LDjrsu = 190A/ Icm 
2A/ Ict = 6mA/ lo = 10mA/ Рем = 5W/ 为 第 [象限 一 
ВТА 140—500 Uprm = 500У/0см =5 V _ |TO220AB| NAR 
Істу =11mA/ lory =23mA/ Ін = Paav) =0. 5WI Я 
控制 极 触发 
7mA е 
" 电流 、 双 向 
u Isr Істр 
TTCGRMS) 25A/ Ітѕм 190А/ Icm I 
BTA140 - 2A/ Tor = бтА/ Істу = 10mA/ Рем = 5W/ 为 第 [象限 一 
Uprm =800У/0см =5V TO220AB| 第 人 象限 
800 Jon =11mA/ Jon, 二 23mA/ Ін = Реду = 0. 5W| 
控制 极 触发 
7mA 
" 电流 、 双 向 
= Jun ~ lory 
Jop = 25А/ Irsu = 190A/ Icm 
BTA140B- |2A/ ken = 6mA/ Ior = 10mA/ Рем =5W/ 为 第 [象限 ~ 
Орвм = 500У/0см =5V SOT404 | 第 人 象限 
500 Jun, =11mA/ lory 二 23mA/ lu Peavy =0.5W 
控制 极 触发 
Ges 电流 、 双 向 
5 lor "Joer 
Jup = 25А/ [rsu = 190А/ Icm 
BTA140B |2A/ ken = 6mA/ Jon = 10mA/ Рем =5%// элен 
ркм =800V/Ucm =5V SOT404 | ENAR 
800 Jon =11mA/ lory =23mA/ Ін = Paav) =0. DW 
控制 极 触发 
7mA 
电流 、 双 向 
TTCAV) = 7. 5А/1т‹кмз› 二 12A/ 
BTA151 - UprM = URRM = 500V/|Pem =5W/ 
Ітѕм = 100А/ Icm = 2A/ Ict = SOT82 单 向 
500R Ucm=5V/Ucr=0. DN Реду) =0.5W 
2тА/ Ін =7тА/ 1. =10тА 
1т‹лу› = 7. 5А/1т‹км› = 12А/ _ 
ВТА151- Uprm = UrrM = 800У/ | Poem =5W/ 
Ітѕм = 100А/1вм = 2А/1вт = SOT82 单 向 
800R Ucm=5V/Ucr=0. 6V Реду) =0.5W 
2тА/1н=7тА/П.=10тА 
Ir = 16А/1тзм = 160А/1н =|Uprm = Овкм = 600У/ 双向 
ВТА16 TO220 
双向 
BTA16- |Ітвмѕ = 16А/1тѕм = 160A/|Urrm = Оркм = 600V/ 
TO220AB| (BTB16 ~ 
600B Іст = 50тА/1тм =22. 5A UTM 王 1. 55У 
600В) 
双向 
BTA16 - |Irrms =16А/ Ітѕм =160А/ Іст = Оккм = Uprm 600 V/ 
TO220AB (BTB16 ~ 
800B 50тА/ Irm =22. 5А UTM 王 1.55V 
800B) 
双向 
ВТА16 - |Тт‹км› = 16A/1rsu = 160A/ Ungu = Оркм = 600У/ 
TO220AB| (BTB16 - 
800C Icr=25mA/Irm=22. 5А Отм = 1. 55У 
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( 续 ) 
au 电流 参数 电压 参数 йж np" 备注 
BTA201 - |м = 1А/ Trsv = 12. 5A/ Icm = S Рем =5W/ 
Uprm =600V/Ucr =1. 5V TO92 双向 
600B 2A/ Іст =50mA/ Ii=30mA Реду) — 0. IW 
BTA201- | Fravs = 1А/1тзм = 12. 5A/ Icm Buzz 5W/ 
Uprm = 600У/0ст= 1. 5V TO92 双向 
600E 2А/ Іст = 10тА/ 1н =12тА Реду) =0. 1W 
ВТА 201 - | Fravs = 1А/ brau = 12. 5A/ Icm Ром =5W/ 
Uprm = 800У/0ст = 1. 5V TO92 双向 
800B 一 2A/ Іст =50mA/ 1н =30mA Реду) =0.1W| 
BTA201- | Іукм = LA/ Tea = 12. 5А/ Icm u Рем =5№/ 
Uprm =800У/0ст = 1. 5V TO92 双向 
800Е 2А/ Іст =10тА/ Ін =12тА Ролу =0. IW 
Ісу бе lory 
Irrms = 20А/1твм = 200А/ Ін 为 第 [ 象 
BTA20- [|= 50mA/Ion = 50mA/ Iet] = Ungu = {Ллжм = 400V/Ucr REN 
Рех‹лу› =1W | ТО220АВ 
400B 50mA/ Іст п 一 50mA/ Iory = | =1. 5V/Urm=1. 7V 象限 控制 
100mA 极 触发 电 
流 、 双 向 
ВТА 20- |1т‹км› = 20A/TTsM = 200А/ Ін |Urrm = Uprm = 400V/UGr 
Paavi =1W | ТО220АВ 双向 
400BW =50mA/ [Gr =50mA =1. 5V/U+ru— L TV 
Істу ~ Істр 
Irrms = 20А/1твм = 200А/ Ін 为 第 ] 象 
BTA20- |= men = 25mA/ Tem = Unga = Upry = 400V/Ucr REN 
Paavi =1W | ТО220АВ 
400C 25mA/ Іст п 一 25mA/ lory = |=1.5V/U+u 1. 7V 象限 控制 
50mA 极 触发 电 
流 、 双 向 
BTIA20- |1т‹км› = 20A/Isw = 200А/ In |Urrm = Uprm = 400V/UGr 
Реду =1№ | TO220AB 双向 
400CW = 35тА/ Іст = З5тА =]. 5V/U+ru=— 1. TN 
ВТА 20- |[т‹км› = 20A/Irsw = 200А/ In Оккм = Upr™ = 400V/UGr 
Рсслу =1W | TO220AB 双向 
BTIA20- |Irrms = 20A/Trsm = 200А/ Ін |Urrm = Оркм = 400V/UGr 
Peavy) =1W | TO220AB 双向 
400TW = 10тА/ Іст =5mA =]. 5V/Urm=1. ГАТ 
ВТА 204 - | Іукм = 4А/ Irsm = 25А/ Icm = | Окм = 500У/0ст = 0. 7У/ | Pem =5W/ 
TO220AB| ”双向 
500B 2A/ Іст = 50њтА/ Ін =30mA Осм=5У Paav) =0. IW 
BTA204- |Іткмѕ) = 4A/Irsm = 25А/Ісм |Uprmm = 800У/0ст = |Pem=5W/ 
TO220AB| “双向 
800B 一 2A/TGT 王 50mA/TH 王 30mA OR 7У/Осм =5V Poav, — 0. LW 
BTA204S - | Ітекмѕ = 4А/1тзм = 25A/Icm U DRM == 500V/UGr = Рем =5№/ 
SOT428 双向 
500D 2А/1вт 5тА/1н 6mA 0. ТУ/Осм = 5V Реду) =0. IW 
BTA204S - |1т‹кмз› = 4A/Irsm =25A/Iem lIUprm = 500V/Uer = |Pem=5W/ 
SOT428 双向 
500E 一 2A/TGT 王 10mA/TH 王 12mA 0. 7У/Осм= 5 V Реду — 0. WI 














































































































( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
BTA204S - |Іткмѕ = 4A/Irsu = 25A/Icm Uprm = 500У/0ст Рем =5\/ / 
SOT428 双向 
500F =2A/Ior=25mA/In=20mA Er. 7У/Осм = 5% Paav — 0. LW 
BTA204W -| Irrms = 1A/Irsm = 10А/1Іс̧м |Оркм = 500V/UGr Рем =5W/ 
SOT223 双向 
500B 一 2A/TGT 王 50mA/TH 王 30mA 0. 7V/UoMm=5V Реду =0. 5W 
BTA204W – | Irrms = 1А/1тзм = 10A/Icm|Uprm = 500V/Ucrt Рем =5W/ 
SOT223 双向 
500C =2A/Icr=35mA/In=20mA 0. 7У/Осм = 5V Реду =0. 5W 
BTA204W fens = 1А/1тзм = 10A/Icm|Uprm = 500V/Ucrt Pem =5W/ 
SOT223 双向 
500D 2А/1вт 5mA/TH 6mA 0. 7У/Осм = 5% Реду) =0.5W| 
BTA204W - | Іткмѕ) = 1А/1тзм = 10A/Icm|Uprmm = 500V/UGr Pau =5W/ 
SOT223 双向 
500E =2A/Icr=10mA/In=12mA 0. 7V/Uou=5V Daa =0. 5W 
BTA204W -| Тт‹кмэ› = 1А/ Гтѕм = 10A/Icm|Uprmm = 500V/UGr Рем =5W/ 
SOT223 双向 
500F 一 2A/TGT 王 25mA/TH 王 20mA 0. 7V/Ucm =5V Paav =0. DW 
BTA204X - | Irerms) = 4A/ Гуѕм = 25A/ Icm |UpRM 500V/UGr Pou= 5W/ 
SOT186A 双向 
500B =2A/Ior=50mA/In=30mA 0, 7V/Ucom=5V Paav =0. DW 
BTA204X - | Irrms = 4А/ Ітѕм = 25A/Icm Uprm = 500V/UGr Рем =5W/ 
SOT186A| ”双向 
500С =2A/Ior=35mA/In=20mA i ТУ/Осм =5У Paav — 0. DW 
BTA208 - |Ітвмѕ = 8A/Irsu = 65А/ lou Uprm = 500V/Uer Рем =5W/ 
TO220AB| ”双向 
500B =2A/Ior=50mA/In=30mA 0. 7V/UoMm=5V Реду =0. 5W 
BTA208 - |Ітвмѕ = 8A/Irsm = 65A/Icm|Upnrmm = 800V/Ucr Рем =5W/ 
TO220AB| “双向 
800B =2A/Ior=50mA/In=30mA 0. 7V/Uóu = 5V Реду — 0. DW 
BTA208X - | Іукм = 8A/Irsm = 65А/Ісм Оркм = 1000V/UGr Pem =5W/ 
SOT186A| ”双向 
1000B =2A/Ior=50mA/In=30mA fs 7У/Осм =5V Реду — 0. 5W 
BTA208X - | Irrms = 8А/ Гъѕм = 65А/ Icm = |UpRM 600V/UGr Рем =5W/ 
SOT186A| ”双向 
600D 2A/Icr=0. 8mA/ Ін =5. 3mA 0. 7V/UGu =5V Реду) 二 0. 5W| 
ВТА208Х - | Irrms) = 8A/Irsm = 65А/Ісм Uprm = 600V/UGr Pem=5W/ 
SOT186A| ”双向 
600E 一 2A/TGT 王 10mA/TH 王 25mA 0. 7V/UoMm=5V Реду — 0. 5W 
Irrms = 12A/Irsm = 95А/ Е 
ВТА212 - Орвм = 600У/0ст Ром 5W/ | 
[IGM = ?А/Іст = 35mA/lu 一 Е ТО220АВ 双向 
600C 0. 7V/UoMm=5V Реду) =0.5W 
15mA 
BTA212 - |1[т‹км› = 12A/1rsu = 95A/lIev Uprm = 800У/0ст Pem =5W/ 
TO220AB 双向 
800C =2А/ Іст =35тА/ Ін =15тА 0. 7У/Осм = 5% Paav — 0. DW 
Irrmus = 12A/Irsm = 95А/ _ 
ВТА?212В ~ Uprm = 600V/UGr Рем =5W/ 
Ісм = 2A/ IcT = 35тА/1н = 8 SOT404 双向 
500C 0. 7V/UcMm=5V Реду) 一 0.5W| 
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( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
Irrms = 12A/Irsm = 95А/ ` 
ВТА212Х - Uprm = 500У/0ст =|Pem=5W/ 
TGM == 2A/ IcT = 18тА/1н = SOT186A 双向 
500B 0. 7У/Осм = DN Реду) =0.5W| 
30mA 
Ї1т‹км› = 16А/1тѕм = 140А/ Д B 
BTA216 - Оркм = 500У/0ст = |Pem =5W/ 
Ісм == ?2А/Іст == 18тА/ Ін 一 TO220AB 双向 
500B 0. 7У/Осм = 5% Реду) 一 0.5W| 
30mA 
Ітевмѕ = 16А/1тзм = 140А/ 7 
ВТА216Х - Им = 600У/0ст = |Рсм=5№/ 
Ісм == ?2А/Іст == 5mA/ln == SOT186A 双向 
600D 0. 7У/Осм =5У Роду =0. 5W 
15mA 
Ітекмѕ = 16A/1rsu = 140А/ _ 
BTA216X - Uprm = 600У/0ст = | Ром =5№/ 
Ju == ?2А/Іст = 10тА/1н 一 SOT186A 双向 
600E 0. 7У/Осм = 5% Реду =0. 5W 
25mA 
Ітскмѕ) = 16A/Irsm = 140А/ 
BTA216X - UpRM = 600У/0ст = |Pem=5W/ 
Icm = 2A/ IcT = 25mA/lH = SOT 86A 双向 
600F 0. ТУ/Осм = 5 V Paav) =0. DW 
30mA 
1т‹км› = 25A/Irsu = 190А/ я _ 
ВТА225- О ркм 500V/UGr == Pau = 5W/ 
Icm = 2А/1вт = 18mA/In = TO220AB 双向 
500B 0. ТУ/ОЈсм = 5 V Реду =0. 5W 
30mA 
BTA24- |IreRvs) = 25A/Irsm = 250A/|Urrm = UpR = 800V/ 
TO220AB 双向 
800BW Iar=50mA/Iru = 35А Отм = 1. 55V 
Irrms = 25А/1тзм = 260A/|Uprm =U rrm = 600 V/Ucr 
ВТА25 ~ 
Gem Іст = З5тА/ Ін = 50тА/ 1см | =1. 5У/Ост = 1. ЗУ/Оср | Ролу =1W |RD -91 双向 
00 
=4А =0. 2V 
Irerms) = 25A/Irsu = 260A/ Upgu = Оккм = 600У/0ст 
BTA25 ~ 
Іст == 50тмА/ Ін = 75mA/TGw =]. 5V/UGr =]. 3V/Ucp Paav) =1W RD 一 91 双向 
600BW 
=4A =0. 2V 
BTA26 [Ir RMS;) =26А/1ст 一 50mA UpRM 一 600V TO220AB 
BTA40- |Тт‹км› = 40А/1тзм = 400A/ Ungu = Оркм = 600V/ 
RD91 双向 
600B Іст = 50њА/ тм = 60А Отм = 1. 55ү 
ВТА40 - Venus = 40А/ rau = 400А/ Ungu = Оркм = 800У/ 
RD91 双向 
800B Іст = 50тА/ тм = 60А Отм =1. 55У 
Іт = 41А/1тѕм = 410А/1н 三 |UpR = Ungu = 600У/ 双向 
BTA41 
I GTT "Jon, 
TTCRMS) = 40A/Irsm = 420A EN 
T(RMS) /Irsm / СИЕТИ? 为 第 I 象 
BTA41- Tor] = 22тА/1ст I 一 23mA/ 限 一 第 r 
12 в I 2 A/I А/ Ост = L 5V/Ucr = Р 3V/ Paav) =1W | ТОРЗ 
00 сту == 25m. rw == 50m e Ж 
GT GTT Uru 1. 55У 象限 控制 
Га =80тА 极 触发 电 




















流 、 双 向 















































































































































( 续 ) 
型 号 电流 参数 电压 参数 功率 封装 备注 
Іст ~k түү 
Ітекмѕ) = 40A/Irsm = 420А/ 为 第 а 
втАй1- List, =22mA/Ior, =23mA/ Uprm = Urrm = 1400У/ s 
1400B8 |Ют=?%шА/Клу = 0mA/ Шет= 1. 5У/Шет =1. ЗУ/ | Ре‹лу› =1W | TOP3 ee? 
Отм=1. 55V 
In=80mA 极 触发 电 
流 、 双 向 
Гот — lory 
Irrms = 40А/1тзм = 420A/ YETA 
BTAtl Mer = 22mA/ Tor ge 23mA/ UprM = Овкм =600V/UGr BEN 
a e ss A. 1.5V/Usr = 1. 3V/| Peavy) =1W TOP3 A 
H N Отм=1. 55У ен 
Ін =80њА 极 触发 电 
流 、 双 问 
Lor —lory 
Irrms = 40A/Irsu = 420A/ зата 
BTA41- (or, =22mA/Ior, = 23mA/ Uran =Urrm = 800У/7от 限 一 第 
人 1.5V/Uur = 1.3V/|Poav =1W | TOP3 аи 
" N Urm=1. 55V See 
In=80mA 极 触发 电 
流 、 双 向 
2.3 电动 车 常用 蓄电池 资料 
1. 电动 车 用 蓄电池 基本 参数 
Se 额定 电压 | 额定 容量 外 形 尺 寸 /mm 参考 重量 
7 /V | /A:h 长 % 高 总 高 | /kg 
3-рхМ 10 6 10 51+2 50+ 942 1002 2.1 
6- DZM-6 2 6 151+2 65 942 002 2.7 
6- DZM-7 12 16 士 2 86 士 1 102+2 | 102+2 2.9 
6-DZM -10 12 10 51+2 991 942 1002 4.2 
6 DZM - 12 2 12 151+2 99+ 972 01+2 4.4 
6-рхМ - 14.5 2 14.5 81+2 77 133+2 33+2 5.3 
6 -DZM -16 12 16 151+2 99+ 123+2 | 1272 5.8 
6 - DZM -17 2 17 181 士 2 77+ 167+2 67+2 6.5 
6 - DZM - 20 2 20 81 士 2 77 士 1 170+2 | 172 士 2 7.2 
6 - DZM - 20 О) 2 20 812 | 1552 95 士 2 95 士 2 7.3 
12-р2М - 12 (A) 24 12 302+2 | 100-1 972 1012 9.0 
12 -DZM - 12 (В) 24 12 320 士 2 80 士 1 115+2 20+2 9.0 
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(2%) 
as 额定 电压 | 额定 容量 外 形 尺 寸 /mm 参考 重量 
E T 
IN "Ah 长 宽 高 总 高 /kg 
18-DZM -12 36 12 380 士 2 | 151+2 02+2 022 14.0 
8-DZM - 14 6 14 201+2 | 112+1 00+2 052 6.9 
6 - DZM ~ 25 2 25 320 士 2 81 士 1 18+2 18+2 9.2 
6 - DZM ~ 26 2 26 312+2 80-1 25+2 282 9.5 
6 -DZM ~ 27 2 27 196 士 2 | 130+1 54 士 2 802 11.0 
6 - DZM ~ 28 12 28 166+2 | 175+2 | 126+2 | 1262 10. 0 
DZM/GN12V10 2 10 15 99 94 100 4.2 
DZM/GN12V12 2 12 151 99 97 102 4.4 
DZM/GN12V17 2 17 18 76 167 167 6.4 
DZM/GN12V20 12 20 181 104 167 167 7.1 
DZM/GN12V22 2 22 18 104 167 167 7.3 
2. 电动 三 轮 车 用 蓄电池 基本 参数 
额定 容量 / (А,В 外 形 尺寸 /mm 参考 重量 /kg 
型 号 额定 电压 /V 
5h 20h 长 宽 高 无 液 含 液 
6 一 DG 一 45 35 45 12 239+ 1 29+ 1 220+3 9.1 12.0 
6—DG—60 45 60 2 260+ 69+ 2243 11.8 15.9 
6 一 DG 一 80 60 80 12 260+1 69-1 | 2533 15.7 20.5 
6 一 DG 一 120B| 85 110 2 362+ 72+ 262+3 22. 8 30. 5 
6 一 DG 一 120A| 90 120 12 362 士 1 72 士 1 | 2623 24.5 32.5 
6 一 DG 一 140 105 140 2 362+ 72+ 275+3 27.5 36. 5 
3. 春兰 电动 车 故障 代码 
故障 代码 代码 含义 备 注 
El 控制 器 与 电动 机 霍 尔 连接 异常 
E2 调 速 手柄 与 控制 器 连接 异常 кл ш чеш 
CLTDN04Z 
EA 代码 E1, E2 的 故障 均 可 能 存在 
4. 凯利 KDS 系列 电动 车 故障 代码 (通过 LED 显示 ) 
LED ( 红 灯 ) 代码 说 明 故障 排除 方法 
























































L 著 电 池 电 压 高 于 控制 器 最 大 工作 电压 ， 请 检查 六 
! шон | 电池 电压 
SS 过 电压 错误 ”| 2， 如 果 电压 在 5s 后 恢复 正常 ， 控 制 器 将 试图 去 自动 
清除 故障 代码 
1. 如果 电压 在 5s 后 恢复 正常 ， 控 制 器 将 试图 去 自动 
清除 故障 代码 
1, 3 | Donn | ximat | 2. 检查 蓄电池 电压 
3， 低 于 控制 器 最 低 工 作 电压 

















4. 必要 时 给 蓄电池 充电 
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(ж) 
LED ( 红 灯 ) 代码 说 明 故障 排除 方法 
控制 器 外 壳 温 度 高 于 out. 。 这 时 控制 器 将 会 ишш 
La | anaana | 过 热 警 千 电流 进行 弱化 输出 。 建 议 停止 输出 或 减少 输出 而 使 温度 
下 降 ， 以 保护 控制 器 
1. 检查 蓄电池 电压 是 否 正常 
JER 
2, 2 on on 2, 连 线 是 否 正确 
š з. 控制 器 损坏 
1， 此 时 控制 器 温度 超过 100C ， 控 制 器 停止 输出 ， 以 
ет 保护 控制 器 
寸 执 и 
Saz UU ооо | 过 热 错误 2， 此 时 需要 关闭 控制 器， 当 控 制 占 温度 低 于 80C 
再 使 控制 器 继续 工作 
1 打开 控制 器 时 踏板 存在 有 效 区 域 信号 时 出 现 此 错 
о 误 ， 通 过 配置 程序 重新 设置 踏板 有 效 区 域 或 设置 踏板 安 
24 | Donn 全 开关 
š 2. ШЖ ВЕ. AOLE HITIA Be DR SIB 
板 后 故障 消失 
| 控制 器 进行 | L 控制 器 过 电流 保护 
zx? AGAU | 多 次 复位 2。 需 关机 重新 打开 后 故障 清除 
控制 器 内 部 进 | ”由 于 蓄电池 过 电流 、 电 压 过 高 或 过 低 引 起 的 控制 器 复 
32 | HHH DD | 行 了 一 次 复位 “| 位 ， 偶 尔 出 现 
注 : 每 次 开机 时 LED 闪 一 下 ,在 控制 器 正常 运行 之 后 LED 处 于 常 亮 状态 。 例 如 : 1. 2 表示 当 有 过 电 
压 错误 时 ， 亮 灭 1 次 ， 然 后 等 0. 5s 再 亮 灭 2 次 ，LED 灭 与 亮 的 时 间 间 隔 为 0. 25s， 显 示 一 个 错误 































































































后 灯 灭 1s 后 循环 显示 下 一 个 错误 直至 错误 消除 。 
5. 凯利 KEB 系列 电动 车 故障 代码 (通过 LED 显示) 
LED ( 红 灯 ) 代码 说 明 故障 排除 方法 
蓄电池 电压 高 于 控制 工作 电压 ， 蓄电池 
E GE 过 电压 错误 蓄电池 电压 高 于 控制 器 最 大 工作 电 请 检查 蓄电池 
电压 
1. 如 果 电 压 在 5s 后 恢复 正常 ， 控 制 器 将 试图 去 自动 
清除 故障 代码 
1. 3 DD 欠 电 压 错 误 2. 检查 蓄电池 电压 
3. 低 于 控制 器 最 低 工 作 电 压 
4. 必要 时 给 蓄电池 充电 
控制 器 温度 高 于 90°С, 。 这 时 控制 器 将 会 对 输出 电流 
1, 4 Don | hama 进行 弱化 输出 。 建 议 停止 输出 或 减少 输出 而 使 温度 下 
降 ， 以 保护 控制 器 
SC T 电动 机 无 法 | ”控制 器 开始 输出 Ee 
Е 起 动 min， 很 可 能 是 霍 尔 元 件 或 相 线 问题 
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( 续 ) 
LED ( 红 灯 ) 代码 说 明 故障 排除 方法 
т. 检查 蓄电池 电压 和 控制 电压 是 否 正 常 ， 也 可 能 是 
papap | ENEE 
2, DO On in 2. 检查 5V 电压 的 负载 ， 可 能 是 5V 电压 负载 过 高 ， 
不 正确 的 外 部 元 器 件 接线 可 能 使 负载 电压 过 高 
3. 控制 器 损坏 
1. 此 时 控制 器 温度 超过 100C ， 控 制 器 停止 输出 ， 以 
保护 控制 器 
2, пй DO 寺 热 错 
` 2. 此 时 需要 关闭 控制 器 而 等 待 温度 下 降 ， 当 控制 器 
温度 低 于 80C 时 ， 控 制 器 将 继续 工作 
1. 打开 控制 器 时 踏板 存在 有 效 区 域 信号 时 出 现 此 错 
| 误 ， 通 过 配置 程序 重新 设置 踏板 有 效 区 域 或 设置 踏板 安 
пй 起 动 时 踏板 错 | 
ES урон D 全 开关 
2. 如 果 踩 着 踏板 开机 ， 关 机 重新 打开 后 或 释放 掉 踏 
后 故障 消失 
1. 检测 到 多 次 复位 ， 控 制 器 会 停止 输出 
空 制 器 进行 | ”2，B 一 或 者 接线 不 
3, пй r SE Ree D 
多 次 复位 з. 可 能 由 于 过 电流 保护 ， 可 以 减少 最 大 电流 设置 
4. 重新 起 动 会 清除 错误 
Бар ü 
TE M s 由 于 过 电流 、 蓄 电池 电压 过 高 或 过 低 引 起 的 控制 器 复 
3， CCC pn | 进行 了 一 次 复 | 
、 位 ， 偶 尔 出 现 
位 
пиш 切换 方向 时 
3, GH E ЛЫ IB. ВЕСА et 
aaan 踏板 有 信号 控制 器 将 H 5 у К 1E 4 
通电 后 检测 到 过 电压 ， 控 制 器 就 不 会 起 动 电动 机 ， 发 
再 生发 电 或 | 电 时 产生 过 电压 错误 控制 器 会 削减 电流 或 者 停止 发 电 。 
4, DOC 起 动 时 过 电压 | 可 以 在 图 形 用 户 界面 上 设置 过 电压 值 ， 最 大 为 控制 器 额 
错误 定 电 压 的 1.25 倍 ， 比 如 48V 控制 器 可 设置 最 大 过 电压 
值 为 60V 
1. 120" 堆 尔 电 动机 出 现 60" 霍 尔 的 编码 ， 或 者 60° ¿K 
电动 机 出 现 了 120* 霍 尔 的 编码 ， 将 会 出 现 此 错误 。 需 要 
aaan 尔 传 感 器 信 ` 
4, Se SEN 信 | 用 户 通过 标定 软件 设置 堆 尔 角度 至 正确 类 型 
2. 霍 尔 传感器 接线 错误 
3. 霍 尔 传感器 损坏 或 者 时 断 时 续 地 出 现 
See шын | 电动 机 温度 传感器 检测 到 超过 设置 的 最 高 温度 ， 
4, a ОТ | 将 停止 输出 ， 等 待 电动 机 温度 降 至 正常 温度 后 重新 起 动 
пиш 过 高 . 
2. 可 通过 标定 软件 改变 电动 机 过 热 温 度 


注 : 





压 错 误 时 ， 














每 次 开机 时 LED 闪 一 下 ， 


在 控制 器 正 


直至 错 





常 运行 


亮 灭 1 次 ， 然 后 等 1s 再 亮 灭 2 次， 


灯 灭 2s 后 循环 显示 下 一 个 错误 ] НЕНИ. 


之 后 LED 处 于 常 
LED 灭 与 亮 的 








亮 状态 。 例 如 : 1，2 表示 当 有 过 电 
时 间 间 隔 为 0.5s， 显 示 一 个 错误 后 
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电动 车 维修 速 查 








































































































































































































































































































































































































3.1 通用 车 型 故障 速 查 
故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
握 住 左右 曲轴 移动 ， 
中 轴 辊 出 现 上 下 、 左 | 中 轴 滚 动 轴承 配合 过 松 JM r ШЕ El 
右 的 明显 松动 
中 轴 自 锁 紧 ， 中 轴 | “中 轴 锁 紧 螺 母 松动 ， 使 中 轴 滚 动 
调整 中 轴 滚 动 轴承 间隙 ， 并 将 锁 紧 螺 母 紧 基 
о ш гоо ME Р ШШ ЖН. ЖЕЙ DN 238 LEI 
中 曲轴 销 和 曲轴 松动 
EREI @ 米 制 、 英 制 曲轴 销 混淆 使 用 
图 遇 轴 和 中 轴 方 锥 部 位 不 吻合 
在 推 车 前 行 时 ， 飞轮 油污 过 多 ， 使 飞轮 外 套 和 芯 | 将 转子 向 左 侧 倒 ， 从 飞轮 外 套 和 丝 挡 空隙 
轴 自 动向 前 转动 фана 注入 煤油 ， 并 倒 拉链 条 ， 清 洗 飞轮 内 的 油污 
骑 行 时 ， 曲 轴 松 动 | 四 曲轴 与 中 轴 配 合 过 松 ФЕ ШШШ 
并 发 出 响声 四 遇 轴 销 钉 损坏 四 更 换 曲 轴 销 钉 
ës z 松动 ， 间 P УЫ ЖЕ s Z ЖЕ [Н] 
онии OPRITA жыш Ces AER 
发 出 响声 Ge 
ET @ БЕЙ {у Ж. 
ФБ ЕЕЕ ФОТ FF, Ж ЄҖЕ ЕЙ. [БЕ Ж 
松紧 度 适当 ， 然 后 旋 紧 螺母 
| 四 链 单 变形 四 校正 或 更 换 链 齐 
连 条 E >й: Déi > Re 
BA SAR an, ENKE El 回调 整 链条 、 链 轮 和 飞轮 ， 使 其 处 在 同 _- 
КЖ Е 
而 上 平面 上 
@ 链 轮轴 向 跳动 @ 校 正 链 条 ， 消 除 链 轮轴 向 跳 如 
© ЖЕШКЕ отин 
@ 链 条 过 松 加 链条 的 松紧 度 应 为 重度 10 一 15mm， 若 过 
松 ， 应 进行 调整 ， 其 方法 是 松 开 后 轴 螺 母 
将 链条 松紧 度 调 至 适当 ， 然 后 拧紧 螺母 即 可 
掉 链 条 四 链条 和 飞轮 不 在 同一 水 平面 上 | @ 检 查 车 架 与 平 、 立 叉 管 是 否 变形 ,车 变 
形 应 校正 ， 将 链 轮 、 飞 轮 调整 到 一 条 水 平 线 
上 ， 并 将 链条 、 飞 轮 装 正 ， 防 止 轴 向 跳动 
@ 链 轮 或 飞轮 磨损 严重 @ 更 换 链 轮 或 飞轮 
松 开 锁 紧 螺母 ， 调 整 前 又 滚动 轴承 间 队 到 
ШУ b zJ LAZ k jj K x 
G S ku Q ам 合适 的 位 置 ， 再 拧紧 锁 紧 螺母 
飞轮 千斤 不 能 与 外 套 内 此 路 合 ， | 
HS EE EE 
= пе 换 飞 轮 千 斤 与 飞轮 外 套 











ЕДШ И ЕКЕ 
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故障 现象 


故障 部 位 


( 续 ) 


备注 (说明 ) 





行驶 中 车 圈 时 左 





前 轴 或 后 轴 的 滚动 轴承 间隙 过 
大 、 辐 条 松紧 不 一 摇动 固 定 在 








үй 4 83% 84 ДЕ ЕЕ a NIR 

HE ZER. WWW WW O ARRERA E 
损 或 大 小 不 一 

ap RE, HEI. WER ОЕШ, IEN 


















































































































































































































































































































































而 发 出 响声 加 制 动 块 移 位 四 校正 制 动 块 位 置 
(a bes gr 4 El FJ t K < (IT аА t 4: al t RI Bz 
四 制 动 钢丝 上 精 有 泥 沙 、 杂 物 @ 清 理 制 动 钢丝 上 的 泥 沙 、 杂 物 
@ 制 动 钢丝 与 钢丝 套 被 粘 住 加 向 制 动 钢丝 套 内 注入 适量 的 润滑 油 
紧 绳 螺母 松下 调整 制 动 块 与 车 圈 的 间 际 后， 将 紧 绳 螺 
PRE D ДКНЫ Ma rum pi, D'Sam 
母 拧紧 
回 制 动 钢丝 折断 回 更 换 新 的 制 动 钢丝 
加 制 动 钢丝 伸 长 ©К ЕНЕР. JR EZ Bt 55 AER 
间 际 ， 再 将 紧 绳 螺母 拧紧 
Мах нх 只 | ОЕК OMERE, f: 2) КЕГЕ 
有 单 边 起 作用 О ЛЖЫЫ OREM, EPAM 
EMME Ф, HERR (DE E. DA Ж A f 
复位 О JJ EE СЗ ПИЈЕ Dana in 
ЖЖ ЙК AER, ЖЫН ЖЕ ЕЖЕ EREE 
RK SÉCHER FS Z 
De жш ун TE K ЛЕ ИЕШЕ EE A SE 
ЖЖ ИН ЕШШ enn, 将 车 座 扳平 后 ， 用 扳手 将 车 座 夹 紧 螺母 
SE 车 座 的 来 紧 螺母 松动 SC 
SEN EEA. AJEA NE 
mh 中 Hs 
M Im. ÄRE у= EAX 20, 
前 叉 立 管 或 前 叉 腿 变 形 等 
前 轮 或 后 轮 不 在 正 | ”加 前 轴 或 后 轴 的 滚动 轴承 装配 | ”加油 整 前 轴 或 后 轴 的 滚动 轴承 ， 使 之 装配 
党 位置 转动 ， 向 某 一 | 不 当 得 当 
方向 偏锋 四 前 轴 或 后 轴 的 固定 螺母 松动 四 紧 国 前 轴 或 后 轴 的 固定 螺母 
前 轮 与 车 又 腿 相 碰 | | KE ы 
о 车 圈 移 位 ， 前 轴 螺 母 松 动 调整 车 圈 ， 拧 紧 前 轴 螺 母 
незж h | SE р 
Е те 调整 车 圈 ， 拧 紧 后 轴 螺 母 
飞轮 不 正常 转动 飞轮 深 动 轴承 过 紧 调整 飞轮 滚动 轴承 
车 辆 起 动 后 ， 飞 轮 SS 
Ж ДЕЙС ЕСЕНИН 调整 链条 或 更 换 飞 
LA. apupa | 链条 调整 不 当 或 飞轮 损坏 调整 链条 或 更 换 飞 轮 
打开 车 电源 镇 ， 车 | О 更 换 调 速 手 柄 
轮转 不 售 四 控制 器 损坏 @ 更 换 控制 器 
OD 气门 芒 的 进 气 孔 堵塞 OD 和 拧 出 气门 螺母 ， 取 出 气门 臣 ， 取 下 气门 
皮 管 ， 用 铁丝 或 针尖 穿 通 气门 孔 
@ 气 门 皮 管 熔化 堵塞 气门 芯 孔 。 | @ 用 铁丝 穿 通气 门 孔 ， 并 换 上 新 的 气门 
轮胎 打 不 进 气 皮 管 
@ 天 气 过 冷 ， 气 门 皮 管 中 有 水 | @ 拆 下 气门 臣 加 热 ， 使 冰 块 融化 ， 再 甩 干 





并 凝结 
ФА т 


成 冰 而 造成 堵塞 












































水 珠 ， 装 上 使 用 
四 检修 或 更 换 气 简 再 打气 
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( 续 ) 
故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
DANKE, WA 四 拧 出 气压 螺母 ， 取 出 气门 芯 ， 更 换 气 门 
皮 管 
加 气压 螺母 松动 加 将 气压 螺母 拧紧 
轮胎 漏 气 ， 充 气 加 气门 垫圈 与 内 胎 接触 处 密封 @ 取 出 气门 芒 ， 用 扳手 拧紧 气门 垫圈 上 的 
后 1 一 2h 即 漏 完 不 严 螺母 ,或 者 在 气门 垫圈 下 再 增加 一 块 橡胶 
垫圈 
@ 内 胎 有 微 孔 @ 取 出 内 胎 充 气 后 放 入 水 中 找到 漏 点 ， 将 
渗 漏 处 打磨 后 ， 用 胶水 补 好 
юын ам К | н анн. 
PET B WS 加 挡 泥 板 支 架 固 定 螺母 松动 ， 加 先 拧紧 挡 泥 板 支架 固定 螺母 ， 然 后 移 正 
使 挡 泥 板 移 位 BEE, AER KEREN, 
ко у NEU OD 更 换 前 轴 深 动 轴 
geg @ 后 轴 滚动 轴承 钢 球 爆裂 @ 更 换 后 轴 深 动 轴 
踏 动 踏板 时 ， 发 
出 有 规律 的 “ 哄 中 轴 滚 动 轴 承 的 钢 球 爆 裂 更 换 中 轴 滚 动 轴承 
DW 
SI 更 换 前 又 滚动 轴承 。 如 更 换 钢 球 ， 注 意 同 
专 动车 把 时 ， 有 EE А М И 
异常 响声 前 又 滚动 轴承 钢 球 爆 裂 一 侧 里 的 钢 球 无 论 是 否 完好 ， 均 应 全 部 更 
换 ， 以 免 新 旧 钢 球 混杂 而 导致 受 力 不 均 
电动 骑 行 时 ， 有 有 и аа 涂 上 齿轮 油 
较 大 的 噪声 @ 齿 轮 缺 损 加 更 换 齿 轮 
@ W 36 А Ж @ 更 换 轴 承 
运行 时 有 “ 层 减 振 弹 得 和 换 向 器 运转 部 件 缺 对 减 振 弹 筑 和 换 向 器 运转 部 件 进行 清洗 并 
Ir". “Пу” 少 润滑 油 加 注 适量 的 润滑 油 
@ 制 动 块 抱 死 (D йй ҖЕ li| 5) Ж 1 46 Hg [a] Т 
行驶 速度 减 慢 且 加 内 胎 气 压 不 足 四 打气 
很 费力 @ 齿 轮 磨损 打滑 О 
@ 电 动机 轴 人 齿轮 减 振 橡 皮 损 坏 @ 更 换 减 振 橡皮 
@ 制 动 块 抱 死 (检查 前 后 制 动 @@ 进 行 调整 ， 确 保 转 动 部 件 的 灵活 性 和 良 
和 转动 部 件 的 间隙 是 否 正常 ) 好 的 制 动 性 能 
在 使 用 脚 踏 骑 行 加 链条 过 紧 E S Geh 
не Е Й ой 润滑 链条 ， 使 链条 о 
加 传动 部 件 调整 不 当 @ 装 正 轮 胎 和 制 动 块 ， 调 整 传 动 部 件 ， 使 





上 ， 速 度 慢 且 有 负 


EH 
Kë 











飞轮 、 链 轮 和 链条 
链条 的 轴 向 跳动 ， 并 清洗 链条 











安装 在 同一 平面 上 ， 排 除 






































@ 轮 胎 气压 不 足 四 检查 轮胎 气压 ， 并 补充 气 ， 使 轮胎 保持 
足够 的 气压 
充电 器 充电 超过 中 在 充电 过 程 中 ， 电 网 停电 @ 等 待 电 网 电压 恢复 
8h, “EW” 7K @ 充 电器 内 部 出 现 故 障 名 修理 故障 或 更 换 充 电器 
仍 不 亮 @ 电 池 已 损坏 @ 更 换 电 池 

















162 









































(22) 
故障 现象 故障 部 位 备注 〈 说 明 ) 
加 检查 充电 回路 的 连接 是 否 可 靠 ,| 中 先 将 充电 回路 可 靠 连接 
检查 连 线 与 插头 接触 是 否 完 好 ， 认 
真 检查 插座 和 插头 有 和 否 “ 打 火 ” 烧 
弧 现象 ， 有 无 线路 损伤 断 线 等 
加 检查 充电 器 有 无 损坏 ， 充 电 参 | 四 若 充电 器 不 正常 ， 则 应 更 换 
数 是 否 符合 要 求 
电池 充 不 进 电 加 查看 电池 内 部 是 否 出 现 干 润 现 |”@ 干 润 的 电池 应 补 加 纯 水 或 1.050g/cms 的 
象 ， 即 电池 和 缺 液 严重 硫酸 进行 维护 充 放电 
四 革 电池 极 板 严重 硫化 @ 去 硫化 或 更 换 蓄电池 
名 蓄电池 使 用 寿命 终止 名 更 换 新 的 蓄电池 





























@@ 革 电池 内 部 熔 丝 管 熔 丝 熔断 或 | @@O 更 换 熔 丝 管 ， 调 整 两 者 的 位 置 使 其 接触 
鞋 电池 熔 丝 管 与 熔 丝 座 之 间接 和 触 | 良好 

















жа 
РТТ Фи 

蓄电池 充 不 足 电 

四 蓄电池 组 内 接线 脱落 加 修复 接线 








充电 一 充 就 满 ， 一 




































































蓄电池 进入 衰退 期 ， 不 能 车 电 更 换 蓄电池 
ЭЛ, 7С 

Жн їй ЖЕН] P, 

ек руе Саг Саа LULH 
Кая O ORE тиит Es Ог сно ЫЕ а Nh E oi: 

ОЕ TR 

няни! Q Waqaspa. 
те | 连 线 是 否 存在 短路 

u @ 充 电器 极 性 是 否 接 反 


四 蓄电池 过 放电 后 转 极 











@ 检 查 充电 器 电源 插头 与 插座 之 
间 是 否 接 触 良好 

加 检查 充电 器 熔断 器 是 否 熔 断 
加 检查 充电 器 、 电 池 是 否 存 在 
故障 














打开 充电 器 开关 ， 
А AS EE 


























(Dr? 
杂质 

@@ 蘑 电池 盖 板 上 有 电解 液 或 水 ， 
电池 充电 时 ,使 电池 正 、 负 极 通路 


豚 板材 料 或 电解 液 中 含有 








[= 











而 自行 放电 
蓄电池 出 现 自 行 
wa 了 | openee 
i @ 电 池 隔 板 破 裂 








ОКИЛЕ, ШЕР уН 
硫酸 便 会 慢 慢 下 沉 ， 从 而 出 现 上 部 
相对 密度 小 ,下 部 相对 密度 大 的 
现象 
































































































































(ж) 
故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
SES 加 车 电池 破损 ЕТТ 
са 四 蓄电池 位 置 倒 放 四 将 车 电池 位 置 放 正 
蓄电池 突然 天 去 起 
动能 至 起 动 时 | 电池 活性 物质 脱落 或 电池 使 用 的 | 可 用 一 根 细 导 线 使 电池 各 格 的 正 、 负 极 打 
短路 单 格 处 出 现 电解 | 电 解 液 含有 杂质 火 ， 无 火花 或 火花 较 弱 的 单 格 ， 即 为 短路 单 格 
ГҮ 
mamapa, TEEN NN Ee, EE KN 
"LEI 四 车 电池 组 容量 下 降 四 检修 车 电池 组 
但 负载 时 欠 电 压 和 过 e e 2. 
чоти ”| ОЕТ 回 更换 已 损坏 的 单 格 蓄电池 
图 电极 损坏 或 接触 不 良 @ 更 换 电极 








仪表 盘 上 的 电源 指 








中 表盘 正 负 极 引 线 之 间 无 电压 











串 检 修 引线 或 修复 接 插件 








ere 接 插件 接触 不 良 
75) К, (Is BS SE 
MADE, MEAM @ 指 示 灯 发 光 管 损坏 四 更 换 发 光 管 
运转 正 党 
四 表盘 线路 断路 @ 更 换 仪表 印 制 电路 板 
ОЮУ ЖА ОЕШУ. 








包 主 极 与 换 向 极 极 性 不 对 或 换 向 














名 检查 、 纠 正 主 极 与 换 向 极 的 顺序 

















负载 时 电台 D 
Wed инр, па 
MIAE one М 
时 ， 火 花 也 随 之 增 大 或 全 部 被 分 流 
i @@ 电 枢 与 个 别 或 全 部 换 向 极 的 间 | OMARE (俗称 兆 欧 表 ) 检 查 主 极 
阶 太 小 或 大大 与 换 向 极 间 的 绝缘 电阻 ， 并 做 相应 处 理 
Oh BERKA 四 调整 电 刷 位 置 


电动 机 某 极 电 刷 下 
的 火花 较 其 他 电极 











@ 火 花 较 剧烈 处 的 主 极 发 生 短路 、 

















名 查找 短路 点 ， 局 部 修复 或 更 换 






















































































火花 较 剧 烈 处 的 换 向 极 发 生 臣 间 连接 
Ы 或 短路 
Ф Hp И 
电动 机 换 向 器 周围 | @ 电 刷 太 软 ор 
发 生火 花 加 转子 短路 @ 查 找 短路 点 ， 局 部 修复 或 更 换 转子 
@ 主 极 与 换 向 极 极 性 顺序 错误 @ 重 新 连接 
无 刷 电动 机 缺 相 无 刷 电动 机 的 埠 尔 组 件 损坏 КТҮҮ 
电动 机 过 热 磁 钢 退 磁 或 绕组 短路 、 开 路 修复 或 更 换 
| "s 电动 机 内 部 机 械 磨 损 大 
кы 四 线圈 局 部 短路 
u @ 磁 钢 退 磁 
EE Ей 22 kë BE DEMEL 


打开 电 门 锁 电 源 ， 
仪表 盘 电 源 指 示 灯 不 
亮 ， 转 动手 柄 时 电动 
机 不 转 














ожте МВТ В. 
加 蓄电池 盒 上 的 触 头 接触 不 良 





@ ë rB, їй Ж B fill ВЕ 


@@ 电 门 锁 坏 





@@ 蓄 电池 盒 内 蓄电池 引线 断路 





四 蓄电池 内 部 断路 
@ 电 门 锁 引线 断路 





@ 调 整 熔 丝 管 ， 使 其 接触 良好 


OWE, Е, 
OE fi fikk 
更 换 电 门 锁 


更 


GEN 


更 换 蓄电池 


@ 更 换 引 线 














使 其 接触 良好 


换 引 线 并 连接 好 
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( 续 ) 
故障 现象 故障 部 位 备注 (说明 ) 
wawa 更 换 调 速 手柄 
однини) CURI 加 修复 或 更 换 控制 器 
| @ 制 动 断 电 手 枉 损 坏 加 更 换 制 动 断 电 手柄 
转动 调 速 手 柄 时 电动 
SC @ 电 动车 电路 有 故障 @ 检 修 连接 导线 
回电 动机 损坏 回 更 换 电动 机 
J 开 电 源 开关 ， 控 | ”控制 器 连 线 接头 脱落 四 重新 连接 
制 吕 正常 工作 ， 转 动 | 四 调 速 手柄 线 脱落 四 检修 ， 并 将 其 连接 好 
手柄 时 电动 机 不 转 | ”回电 动机 接线 断路 @ 接 好 电动 机 电源 线 
ОВ OIE EREE 
四 刷 所 接触 不 良 加 局 部 修理 或 更 换 刷 握 
ш, КҮТҮҮ Q ARI emp, JEK 
@ 起 动 电阻 得 路 @ 更 换 起 动 电阻 
回 负载 过 重 回 减轻 负载 
(aen, ТЕУТА ОК ЖОКЕ ИШЛЕ КЕЕ АП 
J B£ 2% 31 It |l 38 ЕНЕ ЕК 25 Bl t3 Jt 
| 他 绕组 短路 
үү ҮҮТ QM ШИ 8 
Se 回 空气 间 阶 增 大 回调 整 空气 间 阶 
图 电源 电压 过 高 图 调整 电源 电压 
Hee н Ж 回 加 大 负载 
Кы. ege @@ 调 速 手柄 损坏 HEN 
отн 四 控制 器 损坏 四 更 换 控制 器 
ФК ORDET, AE MEE 
OF E NAAA È OFE, AEK 
EE NEE ыо OH dE 
间接 触 不 良 
@ 调 速 手 柄 内 的 感光 片 的 感光 管 | 轩 清 洗 更 换 感光 片 ， 或 更 换 调 速 手柄 
тир, аав H | О 
тые 回调 速 手柄 引 丝 不良 回 更 换 调 速 手 本 引线 
@@ 制 动 断 电 开 关 损 坏 @ 更 换 制 动 断 电 开关 
加 电源 锁 烧 损 接 触 不 良 @ 更 换 电源 锁 
@ 线 路 内 接 插件 虚 接 @ 重 新 插 接 ， 或 修复 接 插件 
回电 动机 电 剧 、 导 线 、 绕 组 虚 焊 .| ”加 修理 或 更 换 电 动机 
EE 
0 控制 器 有 故障 四 修理 或 更 换 控制 器 
OD 蓄电池 接近 终止 期 ， 内 阻 增 大 | ORRE EN 
打开 电 门 锁 后 ， 电 | @ 电 源 线 松 脱 、 接 触 不 良 加 修复 
动机 时 转 时 停 ， 且 在 | @ 电 动机 电 刷 磨损 、 换 向 器 氧化 | 回 更 换 电 刷 或 用 砂纸 将 氧化 层 打磨 干净 ， 
转动 时 有 振动 现象 ”| 而 接触 不 良 并 清理 换 向 器 片 之 间 的 绝缘 楷 ， 使 之 低 于 换 
向 器 片 的 高 度 





































































































































































































(Z) 
故障 现象 故障 部 位 KIE GHID 
加 励磁 电路 断路 
@ 电 枢 电 路 断路 
@ 起 动 电阻 连接 错误 
@ 负 载 反抗 转 逢 大 
名 励磁 电路 电阻 高 、 励 磁 线 接地 
电动 机 不 能 起 动 | 或 励磁 绕组 对 其 他 绕组 短路 
Сона B EH SE 
TTT 
加 电 刷 研磨 不 良 或 电 刷 压力 过 小 
@ 转 子 焊接 点 脱 焊 
人 @ 电 动机 负载 过 重 
加 电动 机 受 损 或 控制 器 到 电动 机 
蓄电池 有 电 但 电动 | SS 
Ке, 四 制 动 断 电 开 关 受 损 而 形成 短路 
回转 枉 损坏 
@ 控 制 器 有 问题 
OD 控制 器 与 电动 机 接 插件 松 脱 、| 重新 接 插 或 更 换 接 插件 
电力 驱动 时 ， 不 规 | 接触 不 良 
则 运行 甚至 停 转 Оа У ШҮ 
жа 
ep aen. DES REESEOER 
ПЕШАШ) ТҮГҮЛ 
— C Oh HOUE D RES OI 
电动 机 不 转 Cas 
ШП. оюма. aarm, Na 
仪表 盘 电 池 指示 灯亮 ， i 
手柄 、 电 动机 内 部 受 损 
但 旋转 调 速 手柄 时 电 加 车 上 导线 连接 断 
动机 不 转 
ORRE FAA MET EE EE 
速 手柄 负极 线 断裂 、 虚 烛 或 接触 不 
le: 
теи 四 控制 器 有 故障 @ 更 换 控制 加 
@@ 萌 电池 使 熔 丝 管 已 熔断 或 连接 | ”加 更换 焙 丝 管 或 焊接 连 线 
线 脱落 
@ 电 门 锁 损 坏 @ 更 换 电 门 锁 
(OPB hihi JE COE 
an, ul 四 控制 器 有 问题 
. TË maiaa pil 
OMETA Е CHEE 
损坏 或 调 速 手 枉 的 连 线 断裂 等 ) 
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(Ж) 
故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
起 动 困难 ,偶尔 起 
S Ge QE TEE OH @@ 将 氧化 层 和 污 物 刮 净 ， 清 洗 干净 后 再 插 上 


动 后 不 能 调 速 (无 刷 
电动 机 ) 


回调 速 器 地 线 折断 





























@ 更 换 引线 ， 连 接 后 用 胶布 固定 








整 车 无 电 





O KE ZZ Yë Wr 
名 电源 开关 损坏 
@ 连 线 断 路 或 接 插件 松动 











DOEMEH 
名 修复 或 更 换 电源 开关 
@ 重 新 连接 或 更 换 插件 























打开 车 电源 开关 ， 
控制 器 面板 电源 指示 
灯 不 亮 



































或 电池 插座 下 面 的 熔断 器 损坏 




















中 电缆 插头 与 电 板 插座 接触 不 好 


@ 电 池 组 之 间 的 电池 内 部 连 线 


断裂 





打开 电源 ， 控制 器 
无 显示 














中 钥 是 开关 是 否 打 
包 电 源 插头 是 否 插 好 
名 电池 盒 上 的 熔 丝 损坏 

















控制 器 操作 失灵 








加长 期 日 晒 雨 淋 ， 导 致 控制 器 内 





部 元 器 件 锈 损 


名 擅自 拆 装 控制 器 修理 时 ， 将 线 








路 焊 错 而 使 控制 器 损坏 
图 控制 器 本 身 有 问题 











叫 电 池 电 压 过 低 


包 调 速 手 柄 松动 或 其 引线 脱落 或 








是 其 内 部 的 弹簧 卡 住 或 失效 











电动 车 车 速 明 显 不 
如 以 前 快 








中 电动 机 部 分 短路 
名 控制 器 损坏 
СЗ Ж РА Ж 





串 检 修 、 更 换 电动 机 
OE Ж АЛЕ 
@ 修 复 或 更 换 调 速 手柄 

















行驶 过 程 中 ， 车 辆 





























七 芯 线 接触 不 + 2 
EE Eege EN Eemere? 
霍 尔 断 电 制 动 手柄 接触 不 动手 
停止 等 现象 
开动 电动 车 ， 转 动 
Qi 336 2040 ЛЖ B: 四 连接 线头 





右手 柄 ， 电 动 轮 载 无 
法 起 如 





名 电动 轮 载 出 现 故障 


@ 拆 下 电动 轮 载 进行 修理 











接 通电 门 锁 开 关 后 ， 
不 能 起 动 (有 刷 电 动 
机 ) 





Ота rB sk К É 
名 控制 器 或 门 锁 有 问题 














制 动 后 不 能 断 日 





С 





QO l а Fj С J Be А БА. 
名 控制 器 输出 端的 紫色 线 与 绿 
线 短 接 ， 造 成 控制 器 烧 坏 








e 





中 更 换 即 可 
@ 更 换 控制 器 
































































































































































































































( 续 ) 
故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
正常 骑 行 时 ， 红 色 Sandt 
指示 灯 常 亮 不 灭 OMR 
@ H, 207 %ё 32 нй {ЕИ g 41 ИК Bs 
DW BN QO@ 灯 泡 烧 坏 @ 更 换 灯 泡 
行驶 时 ， 前 照 灯 Gs à 
see @ 灯 座 接触 不 良 @ 除 去 灯 座 氧化 物 ， 使 之 接触 良好 
@ 灯 座 连 线 脱 焊 @ 修 复 灯 座 连 线 
QO@ 灯 泡 烧 坏 Фут 
@ 灯 座 接触 不 良 加 修复 灯 座 ， 使 之 接触 良好 
@ 灯 线 脱 焊 重新 焊接 
@ 断 电 开 关 坏 (对 于 豪华 型 电动 | 图 修复 断 电 开关 
_ _ | 车 ， 制 动 灯亮 时 ， 电 动机 将 不 断 电 ) 
行驶 时 ， 尾 灯 不 亮 EE E ETON | w 
回 控 制 器 插头 负极 线 接触 不 良 回 修 复 控制 器 插头 ， 或 更 换 控 制 器 
@ 电 源 开 关 损 坏 (三 线 开关 锁 黄 | @@ 检 修 或 更 换 电源 开关 
色 线 没有 电压 输出 ) 
@ 前 照 灯 开关 坏 (前 照 灯 与 尾灯 | ”@ 修 复 或 更 换 前 照 灯 开 关 
同时 亮 ) 
Фати Ка, REE ФАК, FEH 
续 行 里 程 短 @ 轮 胎 气 压 不 足 @ 给 轮胎 充气 
@ 气 温 过 低 ， 鞭 电池 无 法 放电 @ 给 蓄电池 进行 保温 处 理 
Q@ 鞭 电池 有 问题 (如 检查 蓄电池 
已 损坏 、 莱 电池 内 的 电解 液 不 正常 、 
蓄电池 的 使 用 寿命 达到 了 终止 期 限 、 
使 用 一 段 时 间 ， 充 | 著 电 池 电 量 不 足 ) 
满 电 后 ， 续 行 里 程 充电 器 有 问题 
缩短 加 轮胎 充气 不 足 
@ 制 动 块 是 否 抱 死 
回 链 条 过 紧 
@ 路 面 差 
QO 电池 长 期 放置 ， 请 先 补充 充电 
@ 轮 胎 气 压 是 否 不 足 
@ 检 查 制 动 是 否 过 紧 而 摩擦 轮 软 
行驶 距离 短 @ 电 池 充 电 是 否 充 足 











名 是 否 遇 上 坡 、 负 载重 或 顶风， 

















若是 ， 请 上 


@ 气 温 是 





脚 踏 铺 助 行驶 
否 过 低 
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3.2 具体 车 型 故障 速 查 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说 明 ) 
加 充电 器 与 电池 贪 相连 的 插头 | 加 紧 辐 插座 和 插件 
松动 
3 车 已 d JF 已 
PS SSES EEN EE | ОЧЕН 
四 充电 器 损坏 加 更 换 充电 器 
STEET 
001 电动 车 控制 器 操作 失灵 四 线路 有 问题 
四 控制 器 损坏 
全 电池 电压 过 低 加 将 电池 充足 电 
调 速 手柄 连接 松动 或 调 将 引线 重新 接 妇 
WE Makna | “加 调 速 手柄 连接 松动 或 调 这 把 | 加 将 引线 重新 接 好 
手 引线 脱落 
回调 速 手柄 内 弹簧 卡 住 或 失效 | 回 更 换 弹 名 
四 电池 接线 松动 加 修理 重 接 
加 控制 器 电源 线 脱落 或 其 他 | 加 正确 接 好 控制 回电 
ER 故障 源 线 或 去 修理 站 修理 
oormag |， 污 尖 电源 局 电 民 机 不 | @ 所 动机 接线 插头 松 脱 或 损坏 | 四 找 专 业 人 士 或 维修 
工作 
站 修理 
@ 调 速 手柄 或 制 动 断 电 开关 。 @ 更 换 调 速 手柄 或 断 
不 良 电 制 动手 本 
KSE REES 
加 电池 充电 不 足 或 充电 器 有 | 加 充足 电 或 检查 充电 
问题 器 插头 是 否 接触 不 良 
_ 四 电池 老化 或 损坏 加 更 换 电池 
_ р 
Еи па 图 使 用 时 上 坡 多 ， 风 速 大 ， 频 | OMME 
繁 制 动 或 起 动 ， 超 载 等 
nam. ВЕ © ЗИ ЖЕ ОШ y DR, 
链条 松紧 适中 
ИН Eu, ТЕШ _ 
ш оао они 飞轮 的 弹道 处 严重 缺少 润滑 油 | 在 飞轮 弹道 处 加 少许 
Kl Е “| 或 弹道 内 有 颗粒 卡 住 飞轮 机 油 即 可 
车 一 起 转动 
Фа дый жаен зн | ЛГ тү Н НЕ 
机 的 引线 断路 Е и 
к 仪 测试 电动 机 引线 有 无 
001 电动 车 电动 机 不 转 Š 电压 来 进行 判断 ， 如 有 
@ ПИ ch X ak jiji 速 手柄 损坏 = H 
EE 电压 ， 则 说 明 问题 出 在 
Gagn O; 如 无 电压 ， 则 问题 
Ge 出 在 @ 
可 把 控制 器 调 速 手柄 
插头 断 开 来 判断 故障 出 
在 调 速 手柄 还 是 控制 器 
打开 电源 锁 ， 电 动机 快 | 四 调 速 手柄 有 问题 上 ,如 断 开 后 打开 电 门 
车 went, AKEE | ”加 控制 器 有 问题 锁 后 不 转 了 ， 则 为 调 速 
手柄 故障 ， 若 断 开 后 打 
开 电 门 锁 车 还 转 ， 则 为 
控制 器 故障 
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( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明 ) 
DRAIN WEE ВХ 是 否 熔断 
` OKRA IC 否 损 坏 
CDL36 型 电 2 А e 
动车 充电 器 不 能 充电 ОЛКЕ Vi 及 Vs 是 否 击 穿 
Е 图 开关 变压器 及 其 二 次 侧 的 
IG, V; 等 元 器 件 是 否 损坏 
CDL36 型 电 | 充电 器 长 时 间 充 不 满 电 ,| 检查 电池 和 输出 插头 是 否 接触 
动车 有 一 个 指示 灯亮 良好 














OFRI IC 与 Vi 是 否 正常 





















































CDL36 型 电 | 充电 器 长 时 间 充 不 满 电 ， a 
动车 有 两 个 指示 灯 均 不 亮 Оњ К», Вз. — B Do 
Й й 是 否 虚 焊 或 变 值 
j 一 段 时 间 后 ， 单 边 制 
CDL36 pl | BE 
动车 动 失灵 ,但 同时 操作 左 、 右 制 动 柄 的 微 动 开关 有 问题 


右 制 动 柄 又 能 减速 制 动 

















叫 充 电器 印 制 电路 板 上 输出 端 





























G= sas si 充电 器 接 通 后 ， 指 示 灯 | 的 焊 点 异常 
电动 车 是 黄色 且 始 终 不 转 为 红色 ,| 加 充电 器 的 输出 导线 或 插头 
蓄电池 无 法 充电 异常 
@ 开 关 电 源 电 路 有 问题 
HLC - 36G 型 ge LM358 的 7 引 脚 外 围 电路 中 发 
但 充电 时 指示 灯 始 终 为 红 


电动 车 








色 且 不 转 为 黄色 





光 二 极 管 Dis 脱 焊 





HLC - 36G 
电动 车 


充电 器 无 电压 输出 ， 指 
示 灯 为 黄色 








[s 





中 变压器 的 焊 脚 有 问题 或 中 
抽 头 接触 不 良 

@ 输 出 级 整流 二 极 管 和 滤波 电 
容 有 问题 








HLC - 36G 


в 











充电 器 有 时 能 充电 有 时 





串 充 电器 本 身 有 问题 
@ 充 电 接 插件 有 问题 (如 内 得 






























































电动 车 不 能 充电 
e 片 发 黑 或 有 污垢 ,使 其 接触 不 良 ) 
中 电池 电压 过 低 
周 速 失 灵 或 最 大 速度 
QQ 电动 车 Ben "TTT @ 调 速 手 柄 连接 松动 
@ 调 速 手 柄 中 弹簧 卡 住 或 失效 
爱 普 奔 集 电 中 制 动 断 电 开关 损坏 
制 动 不 断 电 
动车 四 控制 器 损坏 
中 霍 尔 调 速 手 柄 烧 坏 CEN # 38 
负极 线 断 路 ) 
爱 普 奔 集 电动 机 起 动 就 以 最 大 速 
要 奔 集 电 电动 起 动 就 以 最 大 速 
动车 度 运 行 








@ 霍 尔 调 速 手柄 负极 线 接触 





不 好 
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( 续 ) 
机 型 ТҮҮ 政 障 部 位 备注 说明) 
KEE 
加 更 换 电源 开关 
@ 更 换 调 速 手柄 检测 
时 可 用 万 用 表 直 流 电压 挡 
测量 一 下 调 速 手柄 输出 跨 
E 绿色 线 的 输出 电压 ， 如 有 
Ce 1—4.2V 电压 输出 ， 则 调 
Сали т они е 
图 控制 器 坏 Re 
= Ë: 7 ИТ R Z hl (可 用 
и 电动 机 不 转 AA ИНА SUN I Wa E P W 
一 下 控制 器 输出 端 红色 
@ TDH11Z.TDH18Z - 3.TDH11Z ~ S I 
5 型 爱 普 奔 集 电动 车 还 可 能 是 电 | KARANT 
池 盒 放 入 时 不 到 位 ， 触 头 接触 | H 5Y 左右 电压 
不 好 输出 则 控制 器 正常 ， 如 
无 电压 输出 则 控制 器 烧 
坏 ) 
回 重新 接线 或 更 换 电 
动机 
© ЖШШЕ. 
使 电池 与 触 头 接 触 良好 
四 充 电器 熔 丝 熔断 
тю Саш LIR N 
动车 充电 器 不 充电 名 电池 组 接线 脱落 或 电池 损坏 
轩 电 池 组 充电 插座 坏 
加 充电 器 损坏 
A ЕМЕ “ЛЫЙ” Di 名 未 元 件 烧 坏 ,造成 侠 相 
动车 异常 声音 
ert E EIS ENEE wen Aan 
动车 不 开 
БҮТТҮ 
@ 灯 座 接触 不 良 、 接 插头 接触 
不 良 或 灯 线 焊 点 脱落 
@ 断 电 开 关 损 坏 或 接 插头 脱落 
(对 于 豪华 型 制 动 灯亮 类 型 ， 此 种 
情况 电动 机 不 断 电 ) 
2 36 $ 3 h " @ 控 制 器 插头 负极 线 接触 不 良 
动车 GE 或 控制 器 损坏 (对 于 豪华 型 制 动 
灯亮 类 型 ， 此 种 情况 电动 机 不 断 
电 ) 
回电 源 开 关 损坏 《三 线 开关 锁 ， 
黄色 线 没有 电压 输出 ) 
@ 前 照 灯 开关 坏 (前 照 灯 与 尾 
灯 同 时 亮 类 型 
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(Ж) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 〈 说 明 ) 
四 灯泡 烧 坏 
受 普 奔 集 电 | Е 加 灯 座 接触 不 良 或 接线 焊 点 
前 照 灯 不 亮 
动车 脱落 
图 床 前 照 灯 开关 损坏 
四 熔 丝 损坏 
SE 整 车 没 电 加 接线 插头 松动 
@ 电 源 开关 损坏 
电池 触 头 是 否 存 在 接触 不 良 | 四 调整 触 关 位置 或 打 
磨 触 点 
OWAK LESELE] OBAMA, ERA 
接触 是 否 良 好 ， 控 制 器 线路 内 是 | 丝 座 及 重 焊 控制 器 线路 
安 琪 尔 牌 电 | 行驶 里 程 短 ， 电动 机 时 | 否 存在 虚 接 
动车 转 时 售 回调 整 手柄 内 感光 片 ， 检 查 感 | @ 清 洗 或 更 换 感光 片 
光 管内 是 否 存在 污垢 擦拭 感光 管 
@ 制 动 断 电 开关 是 否 不 良 @ 清 洗 或 更 换 开 关 
回电 动机 内 电 刷 、 导 线 、 绕 组 | ORERE 
存在 虚 焊 、 虚 接 
电动 机 和 控制 器 不 匹配 
奥 神 电动 车 烧 控 制 器 四 控制 器 本 身 〈 由 TL494 及 场 | 更 换 控制 器 
效应 晶体 管 等 构成 ) 有 问题 
奥 神 电动 车 。 | 电动 机 不 转 edel Soap 
电阻 变 值 
Steg 电动 机 在 运转 时 有 较 大 zänn nen, nmn еа. жЕ 
噪声 严重 
重新 处 理 好 前 照 灯 引 
奥 神 电动 车 通电 后 烧 熔 丝 前 照 灯 引 线 正 负 端 相 碰 线 , 保证 绝缘 良好 ， 不 
再 烧 熔 丝 
яшик 打开 电源 锁 ， 仪 表 指 示 | OHR LN Фа 
Bag 灯 不 亮 ， 电 池 充 电 插 孔 也 | OBR (充电 插 孔 线 或 熔 丝 线 )| 回 更 换 新 电线 或 重新 


无 输出 电压 








脱落 、 焊 接头 断 











Ma 





奥 斯 贝 尔 电 
动车 





打开 电源 锁 , 仪表 指示 
灯 不 亮 ， 电池 充电 插 孔 有 
输出 电压 








电源 锁 损 坏 





奥 斯 贝 尔 电 
动车 








仪表 显示 有 电 ， 
机 不 工作 





tr 


但 电动 











机 的 引线 断路 


吕 电 动机 损坏 或 控制 器 至 电动 


加 控制 线路 有 故障 ， 检 查 电 池 


与 控 
o 








制 器 接触 是 否 不 良 或 断 线 
制 动 开关 或 调 速 转 柄 已 坏 





在 判断 上 四、 四 故障 部 
位 时 可 通过 检查 控制 器 
的 电源 输入 线 或 电动 机 
引线 有 无 电压 来 判断 ， 
若 有 电压 ， 则 查 @， 无 
电压 则 查 @ 
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故障 现象 


故障 部 位 


(22) 


备注 〈 说 明 ) 








T 


№ 
2 





仪表 有 电 ， 电 动机 不 工 
作 ， 且 控制 器 给 电动 机 输 
В Ж 








СО 控制 器 内 部 断路 





@ 制 动 断 电 开关 是 否 短路 ( 现 











象 为 制 动 灯 常 开 ) 
@ 调 速 手 柄 损坏 
@ 电 动机 内 电 刷 卡 死 














奥 斯 贝 


动车 





T 


№ 
7 








巴 电 动机 内 部 线圈 短路 或 断路 ， 








仪表 显示 有 电 ， 但 有 刷 
电动 机 不 转 


或 磁 钢 脱落 


ОЮ КН, A T W 





线 或 接触 不 良 








用 万 用 表 来 测量 电 
电流 来 判断 ， 




















其 至 可 以 达 











限 流 值 ， 则 
电流 为 零 ， 








则 为 第 二 项 断路 





D fr D 
动车 





电动 机 时 转 时 不 转 





中 有 刷 电 动机 转子 和 轮 纹 打滑 
@ 41 а 5; BL >< 28 ZH {ЕЙ ЕК А 
和 和 轴 松动 








加 更 换 转子 或 电动 机 
名 更 换 支 架 组 件 








D fr D 
动车 





打开 电源 锁 ， 电动 机 高 
速 运转 不 停 ， 即 出 现 飞 车 


吕 控 制 器 或 调 速 转 柄 损坏 








@ 控 制 器 或 调 速 手柄 线 或 与 之 


相连 的 线 中 ， 地 线 CRR 脱落 





奥 斯 贝 
动车 





d 


№ 
7 


@ Ж A Ji У e {ЖОО 
От їй HB EN 














电动 机 无 力 ， 且 速度 





电池 未 充满 、 电 池 寿 命 终止 等 ) 
@ 调 速 手 酉 有 问题 

@ 控 制 器 有 故障 

@@ 电 动机 本 身 有 故障 











D fr D 
动车 





d 


№ 
2 


转向 灯 不 工作 








中 闪光 器 ( 蜂 鸣 器 ) 是 否 已 
损坏 

@ 检 查 接线 触 头 是 否 接触 不 良 
ЖП ASE d 

@ 转 换 器 损坏 (只 存在 
托 车 上 ) 





(es 


动 摩 





D fr D 
动车 

















d 


№ 
7 





电源 锁 烧 熔 丝 管 ， 





但 断 开 电 动机 插头 后 仍 烧 











@ 前 照 灯 部 分 短路 
四 扬声器 部 分 短路 
图 仪表 盘 内 短路 
@ 电 源 锁 内 短路 
© Ж ЖЯ Ж ВК 
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(22) 


机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说 明 ) 














打开 电源 锁 ， 烧 熔 丝 管 ， 
但 断 开 电 动机 插头 后 打 电动 机 有 故障 





ei 
ZS 
= 
Gi 
= 





























电源 锁 则 不 烧 熔 丝 管 
中 前 照 灯 开 关 坏 
奥 斯 贝 尔 电 | d @ 前 照 灯 灯丝 断 
а 前 照 灯 不 亮 а | Е 
动车 @ 前 照 灯 导线 断路 或 接触 不 良 


@ 电 动车 上 的 转换 器 坏 








中 导线 或 接 插件 断路 造成 仪表 
АШ 仪表 盘 上 电源 指示 灯 不 | 盘 上 正 负极 引线 间 无 电压 

动车 亮 ， 而 电动 机 运转 ORIRE pE 

@ 仪 表盘 的 印 制 电 路 板 有 故障 








Я 
= 



































充电 器 输入 电源 插头 连接 有 
奥 斯 贝 尔 电 | 电源 指示 灯 不 亮 , 充电 | 问题 
动车 指示 灯 也 不 亮 @ 电 源 输入 线 接触 不 好 
@ 充 电器 本 身 有 问题 








测量 电动 机 工作 电流 
的 方法 是 ， 将 电源 线 串 
中 电池 寿命 终止 〈 现 象 为 坏 电 | 和 电流表 ， 电 动车 运行 

























































































池 充 电 充足 时 间 很 短 ， 放 电 时 间 | 至 最 高 车 速 ， 则 电流 应 
奥 斯 贝 尔 电 | 电池 一 次 充电 后 ， 行 驶 | 也 很 短 ) 在 如 下 范围 : 简易 电动 
动车 路 程 短 @ 检 查 电池 容量 、 电 池 是 否 充 | 自 行车 5~6A 左右 ; 有 
E 刷 轻 型 电动 车 (电动 摩 
@ 电 动机 工作 电流 大 托 车 ) 13A 左右 ; 无 刷 
轻型 电动 车 (电动 摩托 

E) ЦА 左右 

@@ 电 动机 内 轴承 间隙 大 或 轴 | 名 换 轴承 

承 坏 
@ 磁 钢 松 动 或 脱落 От С 
See BE 意 极 性 ) 
AMA ЗЯЙШАХЕНЯ ны вжи ORNK 









































@ iB 3JJ BL iR А Е, (O BF JF B 3J BL. МА 
导致 电 刷 与 换 向 器 接触 不 良 砂纸 将 换 向 器 表面 及 与 
换 向 器 表面 接触 的 电 刷 
端面 轻 轻 磨 光 后 重新 装配 






























































Il 

















@ 电 动机 内 部 机 械 摩擦 大 
2 贝尔 
SE 电动 机 空 载 电流 大 加 线圈 局 部 得 路 





ORAE Ri 
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机 型 


故障 现象 


(22) 


й 备注 〈 说 明 ) 


故障 部 位 





奥 斯 贝 尔 电 
动车 





旋转 转 柄 时 扬声器 响 


中 干扰 引起 〈 电 源 线 与 扬声器 
线 应 有 一 定 距离 ) 
@ 线 接 错 ( 即 扬 声 带 线 与 转动 
手柄 线 接 在 一 起 ) 





将 电源 线 和 扬声器 
缠绕 
重新 接线 


























奥 斯 贝 尔 电 
动车 





жерй 


@ 电 动机 所 配 控制 器 不 匹配 
加 电动 机 和 控制 器 接线 错 
@ 后 轮 偏心 产生 振动 


@ 电 动机 轴承 坏 


@ 
FÆ 


© HE m 





电 刷 往复 运动 不 灵活 或 已 











损 较 多 或 电 刷 弹簧 断 


体 


弹 


@ 选 择 匹 配 控制 器 
@ 重 新 接线 
SE) 
铝 轮 电 动 
@ 更 换 轴承 

名 更 换 电 刷 或 电 刷 架 
KE 

@ 更 换 电 刷 和 电 刷 弹簧 


























奥 文 VML36 - 
180G 型 电动 车 





不 能 正常 起 动 ， 偶尔 能 
起 动 ,， 但 调 速 不 稳定 ， 调 
到 高 速 时 还 是 走低 速 


Mmmm 


地 线 根部 接触 不 良 


重新 焊接 





澳柯玛 电动 车 











充电 后 续 行 里 和 
下 降 





损坏 

















澳柯玛 电动 车 








整 车 没 电 


Ө 
Ж 
R 
S 


@ 电 源 开 
@ 电 源 开 











池 接 插头 接触 不 良 或 电池 坏 
关 接 插件 接触 不 良 
关 损 坏 














用 于 旅游 观光 车 、 
gr. ams 


IKBE) 


























m 
(es 





澳柯玛 电动 车 








充电 器 不 充 








Сї 


中 充电 器 熔 丝 烧 坏 


加 电池 组 线 
@ 充 电器 插 


BESSER 





i 
头 和 电池 插座 接 插 











澳柯玛 电动 车 








电动 机 运行 时 产生 大 量 
火花 ， 局 部 过 热 ， 并 拌 动 











动机 进 水 造成 短路 把 电动 


lL 超 负 载运 行使 换 向 器 





澳柯玛 电动 车 











电动 机 异 响 








DEJ 
不 到 标准 
© h № 


校正 j 


@ 电 





L 和 后 桥 连 接 同心 度 达 


Hr 
之 





换 向 器 接合 不 好 ， 需 
SES 








Z 


机 里 的 转子 轴承 坏 
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(2%) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 〈 说 明 ) 
D KA 2 Jë Wr 
@ 电 源 开关 损坏 (判断 时 可 打 
开 电 源 开关 ， 用 万 用 表 欧 姆 挡 测 
量 一 下 电源 开关 的 输入 端 与 输出 
端 之 间 的 电阻 ， 如 电阻 值 为 零 则 
正常 ， 如 电阻 值 无 穷 大 ， 则 电源 
开关 坏 ) 
De Gë 图 加 速 器 损坏 (判断 时 可 用 万 
SSES Ü. 用 表 直 流 电压 挡 测 量 一 下 加 速 器 
输出 端 电压 ， 如 有 电压 输出 则 正 
常 ， 如 无 电压 输出 则 加 速 器 坏 ) 
由 控制 器 损坏 〈 判 断 时 可 用 万 
用 表 测 量 电 控 输 出 端 电 压 ， 有 输 
出 电压 则 好 ， 和 否则 则 坏 ) 
回电 动机 烧 坏 
@ 电 动机 各 连接 线 线 头 松动 
QO 检查 制 动 油 壶 里 制 动 液 是 否 
缺少 
加 检查 制 动 油 索 、 制 动 油管 是 
澳柯玛 电动 车 制 动 效 果 不 灵 否 漏 油 
@ 检 查 制 动 片 是 否 磨损 严重 
DA i ah Fe e il z A ES BR yA 
Ж (正常 是 2~4mm) 
@ 方 向 机 固定 螺栓 松动 使 方向 
、 РЕЯ 机 位 置 变形 
澳柯玛 电动 车 | 转向 不 灵活 Ge 
图 检查 方向 机 轴承 是 否 损坏 
中 电池 电量 不 足 中 给 电池 充电 
@ 电 池 触 头 接触 不 良 @ 调 整 触 点 位 置 或 打 
Sep d 
加 电池 盒 内 熔 丝 与 熔 丝 座 间 接 | 图 调整 或 更 换 使 其 良好 
触 不 良 
@ 调 速 手 柄 内 感光 片 感光 管内 | @ 清 洗 或 更 换 感光 片 ， 
有 污垢 擦拭 感光 管 ， 仍 然 不 能 
排除 故障 ， 更换 调 速 手柄 
比 德 文 电动 车 电动 机 时 转 时 停 回 控制 器 内 有 故障 回 更 换 或 修复 控制 器 
@ 调 速 手 柄 引线 似 断 未 断 @ 更 换 或 修复 引线 
@ 制 动 断 电 开关 出 故障 调整 或 更 换 断 电 制 
动 开关 
@ 电 源 锁 烧 坏 后 接触 不 良 @ 更 换 或 修复 电源 锁 
@ 线 路 内 接 插件 虚 接 От. Ш 
触 良 好 
@ 电 动机 内 电 刷 、 导 线 、 绕 组 | @@ 修 理 或 更 换 电动 机 








虚 焊 、 











虚 接 
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(Z) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 ( 涪 明 ) 
电池 盒 上 熔 丝 熔断 或 接触 | 加 更 换 熔 丝 ， 或 调整 
不 良 熔 丝 管 ， 使 其 接触 好 
@ 电 池 盒 上 触 头 接触 不 良 或 触 。 加 调整 触 点 使 其 接触 
Leen 好 或 更 换 新 触 点 
比 德 文 电动 车 ke Саган 四 更 换 电 门 锁 
Í Ф@ҥщ уна ТБ] ЮТ ЕЙ QE sQ ЫШ 
池内 部 断路 
@ 电 门 镇 引线 或 触 头 引线 断路 | ORRA 
或 接触 不 良 
四 控制 器 损坏 四 更 换 或 修复 控制 器 
四 调 速 手柄 损坏 更 换 或 修复 调 速 手柄 
шахаа | 仪表 灯亮 ， 电 动机 不 转 | ОНАН Beete 
动手 柄 
@ 电 动机 内 部 损坏 @ 更 换 或 修复 电动 机 
@ 车 上 导线 断路 回 重 新 接 通 线 路 
四 电池 长 期 放置 @ 补 充电 
四 轮胎 气压 是 否 不 足 OHA 
EIERE NEE TE 
比 德 文 电动 车 | 行驶 距离 短 轮轴 
@ 电 池 充 电 是 否 充足 @ 补 充 充电 
回 是 否 遇 上 坡 、 项 风 或 载重 | 回 脚 路 辅助 行驶 
过 重 
HD 5 be, 18479 
常 字 牌 电动 车 SA TTT. vannemnnn 
BEEN Sau. KREE aer EE St. SHE RB WL 
Ë zJ T+ 
de 示 、 电 动机 不 工作 否 脱 落 、 电 源 开 关 是 否 松动 AI, EARE, Е 
坊 机 与 控制 器 插头 是 否 脱落 、 JH: 可 位 、 电 
и паана, pans KOHNEN, 将 制 动 手柄 问 位、 电 
ЕЕ AF 30L ГА 
Е 是 否 未 回 到 位 调 速 把 线 固定 紧 
更 换 电 池 熔 丝 管 接 通 
ЕМРЕ Рет RER, В eu 
Ee ` 线 脱落 、 电 池 熔 丝 熔断 Ee 
电器 
EI CE. WIE 
ñi di Ж Ж: IRD TO и 轮胎 充气 、 调 整 制 动 
Е 
а CEREN ER) ОВАН. JANN | "rent 
Ду R-S SI ZE 
表盘 上 的 电源 指示 灯 不 亮 | 回 发 光 管 损坏 四 和 更 换 或 修复 发 光 管 
蓝 电 池 开 关 总 线 和 线束 插头 | 四 重新 插 
| O | амявикеых, Онаи) Фин 
ВЕЗА Ia ams ampa PF 
SE | 四 控制 器 本 身 有 问题 四 更 换 控制 器 
震 尔 机 构 中 磁 钢 连接 松动 或 弹 
赤 免 马 电 动车 | ， 调 速 失灵 或 调 速度 低 g Eer ЖЕЛЕНИН ИЙ ЖЩ 

















ж Кї, ЖЖ 
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(2%) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 《说 明 ) 
(SEH am 
канан | Dänn, än "Eisem | ORMARE 
7 8, —J 35) 
вн BETTENER 
损坏 BERMA 
ТТЕП DEENEN 
| _ и ная ge ` | к аан 
жаиа ое О АОВ Ый ORP AEN 
Б 熔 丝 管 与 熔 丝 座 接触 不 良 两 者 位 置 
DEMARE 加 补充 车 胎 气 
赤 免 马 电动 车 | “一 次 充电 续 行 里 程 不 足 | @ 蓄 电池 电压 不 中 加 补充 充电 
© жий Озал 
ШЕШЕП REENEN 
Ови mae | OERAL 
Dm EEN 加 调整 两 者 位 置 使 其 
接触 不 良 接触 良好 ， 或 更 换 熔 丝 管 
awa | 电池 充 不 上 电 或 大 不 | 轩 充 电器 无 条 出 电压 或 箱 出 电 | ошена 
"ëm 压低 
加 充电 器 与 交流 220V 电源 接 | 名 重新 搬 接 电源 
иж 
@ 充 电器 指示 灯 异 常 造成 假充 | @ 更 换 或 修复 充电 吕 
aas 
四 接 插件 接触 不 良 或 引线 断路 | 中 重 新 插 接 或 换 线 
， “| 引起 表盘 正 负极 引线 间 无 电压 
大 安 电动 车 | ЕЛЕЙ ЕТ @ 发 光 管 损坏 @ 更 换 或 修复 发 光 管 
c 四 表盘 印 制 电路 板 上 有 断路 | 加 更 换 或 修复 仪表 印 
制 电 路 板 
四 电池 电量 不 中 OD 给 电池 充电 
@ 电 池 触 头 接触 不 良 加 调整 触 头 位 置 或 打 
DIE 
“АЛЛ ГГ Г ШО LEO EU M: 
УШ 
ФЕ EIERE ФЕН ЕН. 
ПЕ 擦拭 感光 管 ， 仍 然 不 能 
排除 故障 或 更 换 调 速 手 柯 
大 安 电动 车 。 | “电动 机 时 转 时 售 加 控制 器 内 有 故障 更 换 或 修复 控制 器 
@ 调 速 手柄 引线 似 断 未 断 更 换 或 修复 引线 
Ойна 8 3 JE 2: Hi MU HEET 
动 开关 
人 @ 电 源 争 烧 他 后 接触 不 良 更 换 或 修复 电源 馈 
@ 线 路 内 接 插件 虚 接 @ 重 新 插 接 ， 使 其 接 
触 良好 
电动 机 内 电 刷 、 导 线 、 线 组 人 修理 或 更 换 电 动机 
en. EH 
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= 
в 


故障 现象 


故障 部 位 


(22) 


备注 (说 明 ) 








大 安 电动 车 





打开 电源 ， 控制 器 正常 
工作 ， 转 动手 柄 ,电动 机 
不 转动 








中 检查 右手 柄 调 速 线 是 否 脱落 ， 
控制 器 或 电动 机 接头 是 否 脱落 
包 左 、 右 闸 把 是 否 断 电 














ЖИГ EIER 








电动 机 不 转 





DEWA, HEF 
接头 有 问题 

@ 控 制 器 有 问题 
@ 转 柄 、 刹 把 有 问题 

@ 电 动机 有 问题 (如 电 刷 磨损 
严重 或 换 向 器 打 火 氧 化 等 ) 
@@ 轮 纹 中 减速 齿轮 磨损 严重 


关 、 电 源 线 























GC 








AB E 5) 3: 








只 有 在 左 / 右 制 动 同时 操 
作 时 才能 减速 或 制 动 ， 且 
制 动 效 果 差 





制 动 把 开关 损坏 


采用 两 只 质量 可 靠 、 
带 有 过 度 按 动机 构 的 微 
动 开关 进行 更 换 


























ЖИГ HB, 5) 4: 








FEAE, 转动 调 速 
手柄 后 ， 电 动机 不 转 ， 车 
辆 不 能 行驶 





电动 机 电 刷 磨损 严重 





大 陆 铝 电动 车 








行驶 里 程 短 ， 且 电动 机 
时 转 时 停 











QO ë йй 18 
制 动 开 关 不 良 
@ 电 动机 内 电 刷 、 导 线 、 绕 组 


























大 陆 行 电动 车 





电池 充 不 上 电 或 充 不 
足 电 
































@ 电 池内 熔 丝 管内 熔 丝 断 
电池 炊 丝 管 与 熔 丝 管 座 之 间 
接触 不 良 
@ 充 电器 无 输出 电压 或 输出 电 
压低 
@@ 充 电 融 与 电源 接触 不 良 
@ 充 电器 指示 灯 异 常 造成 
满 现象 














Ha 





更 换 或 修复 电池 
更 换 熔 丝 

加 调整 两 者 位 置 使 其 
接触 良好 ， 或 更 换 熔 丝 管 
更 换 或 修复 充电 器 


@ 重 新 插 接 电源 
更 换 或 修复 充电 器 














大 陆 行 电动 车 











在 正常 骑 行 时 ， 感 到 和 车 








子 沉 重 ， 电 动 、 脚 踏 费劲 ， 
而 车 速 又 较 慢 








中 轮 胎 充 气 不 足 或 慢跑 气 ， 使 
轮胎 与 地 面 之 间 的 滚动 摩擦 力 
增 大 

包车 圈 与 闸 皮 或 其 他 零件 碰 触 ， 
REER 

СТТ, Ja P Ai yR zh HK [Н] НО Pë 
探 阻 力 太 大 (如 前 后 中 轴 拧 得 太 
紧 、 链 条 拉 得 过 紧 、 滚 动 轴承 的 
零件 破损 或 因 失 油 烧 蚀 等 ) 

@ 传 动 系统 擦 阻力 过 大 



































加 车 轮 感觉 偏 软 








轮胎 补充 气 


包装 正 或 调整 车 轮 及 
调整 好 闸 皮 位 
加 调整、 清洗 或 更 换 








四 调整 好 传动 系统 有 
关 零 部 件 或 消除 链 轮 的 
轴 向 跳动 

回 检 查 辐 条 张力 ， 如 
不 足 应 锁 紧 辐 条 
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( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说 明 ) 
@ 链 条 过 松 ФЕ 
@ 链 轮 、 链 条 和 飞轮 不 在 同一 。 @ 校 正 变形 车 架 和 平 
平面 上 立 叉 位 置 
киш TONON MAAR) 回 链 轮 出 现 轴 向 跳动 《 即 左右 | OREKA 
击 行 电 动车 
从 飞轮 或 链 轮 上 掉 下 来 pa: 
图 链条 节 距 拉 长 ， 使 之 与 链 轮 | @ 更 换 新 链条 或 翻新 
或 飞轮 哺 合 变 差 节 距 被 拉 长 的 旧 链 条 
© Ж ЕНИ @ 更 换 链 轮 或 飞轮 
飞轮 千斤 与 外 套 内 哮 合 不 好 
当 骑 行 踏 动 脚 踏 ， 链 条 清洗 飞轮 、 校 正 千斤 
(如 飞轮 内 有 污垢 、 千 斤 头 部 磨损 
大 陆 行 电动 车 | 无 法 带动 车 子 前 进 ， 或 者 | TTT т ЖОЙ ЕЛИН ОЁ 
时 而 带动 ， 时 而 带 不 动 e EEN 
Jumm cht, H. SÉ 
Е 飞轮 不 良 ) 
前 轴 或 后 轴 的 滚动 轴承 间隙 | 四 调整 滚动 轴承 的 间 阶 
过 大 
нева ` MI, FURI gl Они, Жална 加 调整 条 条 的 松紧 
лд 动车 
而 向 左 ， 时 而 向 右 在 某 一 位 置 
@ 前 轴 或 后 轴 内 的 钢 球 损坏 或 。 @ 更 换 钢 球 
大 小 不 一 
REH ЕТЕТ 
骑 行 时 ， 车 把 在 正确 位 ани 
китай Je, аас ОВИ К, R| ОЬ 
š и ш. “| 者 把 芯 螺栓 松动 而 产生 相对 运动 
@ 前 叉 立 管 或 前 叉 腿 变形 加 校正 前 又 立 管 、 前 
又 腿 或 更 换 前 又 
weng pepp) (Wärt Egal Ф 
ЖЕЙТ ууулу | 加 前 钠 或 后 轴 的 滚动 轴承 装配 | OWE 
LEX RSZ КЕ 
过 松 
在 骑 行 中 ， 前 轮 或 后 轮 
大 陆 行 电动 车 | 不 在 正常 位 置 转动 ， 向 某 | 前 轴 或 后 轴 螺 母 松动 жїн 
一 方向 偏 斜 
ү КОРЫ ЖШН, It 
大 陆 行 电动 车 "TTT" 曾 又 滚动 轴承 有 间 阶 挡 至 适当 位 置 ， 再 拧紧 
锁 紧 螺母 
握 住 左右 曲柄 ， 中 轴 胃 
KREDE Ian сарна | TEEN ED КЕШ ЕТ. 
Гав) ` В) ми. РА 2 
A 型 中 轴 锁 母 松动 ， 造 成 中 轴 
大 陆 行 电动 车 | 中 轴 自 动 锁 紧 пт УЕН 3 EH 





























滚动 轴承 内 出 现 压 死 
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(Ж) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
油污 过 多 ， Zb A 79 
O | юшин. шия Drëandz Sr Geer 
大 陆 行 电动 车 . 和 芯 子 一 起 转动 
时 会 自动 向 前 转动 erc ‚ Bi 
@ 飞 轮 滚动 轴承 过 紧 加 调整 飞轮 滚动 轴承 
鞍 座 头 部 向 上 或 向 下 ëtt, Dm 
rk T 5) 45 座 的 夹 紧 螺 母 松 5 
ARTERE |, — ыны ТҮ ГЕТ Г 
BERERA eO 4: 
大 陆 行 电动 车 | ”南座 向 左右 水 平 偏转 车 架 后 接头 螺栓 螺母 松动 
x и ЕТ 
ORERE, Riis 四 调整 固定 螺钉， 使 
ДИЕ WJ WJ Е 3J F Ж 闸 又 能 活动 自如 或 调整 
大 陆 行 电动 车 | 能 及 时 复位 ， 或 者 只 能 一 闻 簧 ， 使 两 边 弹力 均匀 
边 复位 ， 一 边 不 动 加 钢丝 拐 硬 弯 、 急 弯 而 无 法 顺 | @ 更 换 钢丝 和 钢丝 套 
利 复位 
中 电池 与 电池 盒 不 吻合 或 电池 
电源 开关 旋 至 ON 时 , AURAA 
迪 耐 特 电动 车 eent, Н OR Im 
把 车 辆 不 起 动 @ 电 动机 连接 线 断 开 、 破 损 
@ 调 速 手柄 连接 线 破损 
Aan an ` ECRAN, EAF] Фижи 
寺 特 电动 后 
Ы 起 动 四 处 于 制 动 自 动 断 电 状 态 
a at 电池 充 不 进 电 ， 充 电器 | 中 电源 插头 与 插座 接触 不 良 
Vir 507 4 
ЖШ 指示 灯 不 亮 @ 充 电器 内 输入 熔 丝 熔断 
电池 充 不 进 电 ， 充 电器 
сс Lan 。 电池 充电 插头 接触 不 良 
пх АЈ а 
全 电池 使 用 寿命 终止 OTAREA EW 
@ tB lb P #48 22 Ds W Ои 
@ 电 池 熔 丝 管 与 熔 丝 管 座 之 间 | @ 调 整 两 者 位 置 使 其 
接触 不 良 接触 良好 ， 或 更 换 熔 丝 管 
电池 充 不 上 电 或 充 不 | @ 充 电器 无 输出 电 不 或 输出 电 | ”@ 更 换 或 修复 充电 器 
SI ZE 
= DÉI 压低 
@@ 充 电器 与 交流 220V 电源 接 | 回 重 新 插 接 电源 
Жи 
@ 充 电器 指示 灯 异 常 造成 假充 | @ 更 换 或 修复 充电 器 
满 现象 
四 接 持 件 接触 不 良 或 引线 断路 | 四 重新 插 接 或 换 线 
造成 表盘 正 负极 引线 间 无 电压 
仪表 盘 上 电源 指示 灯 不 P 
帝 达 电动 车 eege @ 发 光 管 损坏 @ 更 换 或 修复 发 光 管 
党 Oz SECHER 
SH @ 表 盘 印 制 电路 板 上 有 断路 @ 更 换 或 修复 仪表 印 
制 电 路 板 
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( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明 ) 
电池 电量 不 足 或 电池 触 头 接 | 中 给 电池 充电 或 调整 
触 不 良 触 头 位 置 与 打磨 触 点 
加 电池 盒 内 熔 丝 管 与 熔 丝 管 座 | 回调 整 或 更 换 使 其 良好 
间接 触 不 良 
回调 速 手柄 内 感光 片 和 感光 管 | 加 清洗 或 更 换 感 光 片 ， 
内 有 污垢 擦拭 感光 管 ， 仍然 不 能 
排除 故障 
四 控制 器 内 有 故障 @ 更 换 或 修复 控制 响 
帝 达 电动 车 电动 机 时 转 时 停 回调 速 手柄 引线 似 断 未 断 加 更 换 、 修 复 引 线 或 
更 换 调 速 转 柄 
@@ 断 电 制 动 开 关 出 故障 @ 调 整 或 更 换 断 电 制 
动 开关 
@ 电 源 锁 烧 蚀 后 接触 不 良 人 更 换 或 修复 电源 锁 
@@ 线 路 内 接 插件 虚 接 ab. HI 
触 良好 
@@ 电 动机 内 电 刷 、 导 线 、 绕 组 | @ 修 理 或 更 换 电 动机 
虚 焊 、 虚 接 
打开 电源 ， 控 制 器 正常 | @ 右 手柄 调 速 线 脱落 ， 控 制 器 
帝 达 电动 车 工作 ,转动 手柄 时 ， 电 动 或 电动 机 接头 脱落 
机 不 转动 @ 左 右 闸 把 断 电 
Ф 2707 
@ 内 胎 气 压 不 足 
帝 达 电动 车 骑 行 费力 ， 速 度 慢 QF Ew ЖЖ д 
@ 超 过 限制 坡度 、 顶 风 或 载重 
过 大 
中 电池 长 期 放置 
@ 轮 胎 气 压 不 足 
= Е © h a E ЖЕ ТП ЛЕ Е 9 
帝 达 电动 车 行驶 距离 短 四 电池 充电 不 足 
@@ 遇 上 坡 、 顶 风 或 载重 过 大 
бча 
四 电池 盒 上 熔 丝 熔断 或 接触 不 良 | D E Ke K нй] 3⁄ Yë 
丝 管 ， 使 其 接触 好 
加 电池 盒 上 和 触 头 接触 不 良 或 电 | 加 调整 触 头 使 其 接触 
钥匙 打开 电 门 锁 电源 , b fs SDS 好 或 更 换 新 触 头 
帝 达 电动 车 仪表 盘 电源 指示 灯 不 亮 ,| @ 电 门 锁 烧 坏 @ 更 换 新 电 门 锁 
转手 柄 时 ， 电 动机 不 转 由 电池 盒 内 电池 引线 断路 或 电 | 四 更 新 接 通 线路 或 更 
池 盒 内 电池 内 部 断路 换 、 修 复 电 池 
@@ 电 门 锁 引线 或 触 头 引线 断路 | ”@ 重 新 接线 
或 接触 不 良 
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(ж) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
控制 器 损坏 更 换 或 修复 控制 器 
打开 电源 开关 ， 仪表 灯 | 回调 速 手柄 损坏 @ 更 换 或 修复 调 速 手柄 
帝 达 电动 车 | 亮 ， 但 转调 速 手柄 时 电动 | @ 断 电 制 动手 柄 损坏 @ 更 换 或 修复 制 动 手 本 
机 不 转 @ 电 动机 内 部 损坏 @ 更 换 或 修复 新 电动 机 
加 车 上 导线 断路 加 重新 接 通 线路 
打开 电源 ， 电 动机 立即 更 换 后 修复 调 速 手柄 、 
达 电 动车 调 速 s PE 员 坏 
帝 达 电动 М 调 速 手柄 、 控 制 器 损坏 
电池 老化 
geet 电池 充电 8h 后 ， 电 动车 | 四 电动 机 部 分 短路 
Ë 对 T+ 
Е 只 跑 几 公里 ， 距 离 很 短 @ 控 制 器 损坏 
@ 充 电器 有 问题 
四 充电 回路 的 连接 不 良 
@ 连 线 与 插头 接触 不 良 
东方 电动 车 电池 充 不 进 电 @ 插 座 和 插头 有 “ 打 火 ” 烧 缴 
现象 ， 或 线路 损伤 断 线 等 
@ 充 电器 损坏 
电池 电压 过 低 将 电池 充足 电 
回调 速 手柄 连接 松动 或 调 速 把 | 加 检查 后 夹 紧 ， 或 将 
东方 电动 车 调 速 失灵 或 速度 偏 低 
Е 手 引线 脱落 引线 重新 接 好 
@ 调 速 手 柄 中 弹 签 卡 住 或 失效 | ОШЫЙ 
电池 接线 松动 ФЕ 
加 控制 器 电源 线 脱落 或 其 他 | 加 正确 接 好 控制 器 电 
SR 接 通 电源 后 ， 电 动机 不 | 故障 源 线 
东方 电动 车 S 
工作 @ 电 动机 接线 插头 松 脱 或 损坏 | @ 更 换 或 修复 电动 机 
@ 调 速 手 柄 或 断 电 制 动 开 关 | @ 更 换 调 速 手柄 或 断 
不 良 电 制 动 手柄 
轮胎 气压 不 足 轮胎 充足 气 
加 电池 充电 不 足 或 充电 器 故障 加 充足 电 或 检查 充电 
器 插头 是 否 接触 不 良 
图 电池 老化 或 损坏 @ 更 换 电池 
东方 电动 车 行驶 距离 短 
a 图 使 用 时 上 坡 多 ， 风 速 大 ， 频 | ФАДЛ 











繁 制 动 或 起 动 ， 超 载 等 











ODW., ERZ 








©) ЎА] ЖЕ ЇЇ 5) [її] ЇН]. 


调整 链条 松紧 适中 
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È) 
故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
ФЕ KEN 
电 门 锁 打 开 、 所 有 灯 均 
Se ETS шя SE 
" @ 冀 电池 连 线 接触 不 好 @ 检 查 并 排除 紧 固 
电量 不 足 或 电动 机 输出 线 有 | 
电动 机 起 动 时 有 突 紫 | 电量 不 足 或 电台 机 箱包 线 有 世 | 充电 或 连接 好 
现象 
DEMAERE 充足 气 
@ 充 电器 充 不 进 电 四 修复 充电 器 
一 次 充电 后 行驶 里 程 | @ 控 制 器 故障 @ 修 复 或 更 换 控 制 器 
不 足 @ 电 池 老 化 或 损坏 @ 更 换 电池 
ОКЕ, ARE. AKR OAJDA 
超载 
加 充电 插座 脱落 ФЕ ЕШ 
@ 充 电器 内 熔 丝 熔断 Ои 
充电 器 充 不 进 电 
т @ йб] Б @ 重 新 接线 
@ 充 电器 有 故障 图 修复 或 更 换 充电 器 
ШКЕТ 加 将 线 接 好 
不 能 调 束 TEE @ EE 
加 控制 器 坏 @ 维 修 或 更 换 控 制 器 
电量 不 足 充电 
行驶 无 力 
ü @ £ 68 J STEE 
检查 制 动 断 电 器 、 调 
制 动 时 有 动力 制 动 断 电 器 损坏 或 接触 不 良 м | 





整 或 更 换 














所 有 灯 均 亮 , 但 不 能 
走动 


电量 不 足 








充电 或 更 换 鞭 电池 














打开 电 门 锁 ， 转 动 调 束 
手柄 电动 机 不 转 





中 蓄电池 接线 松动 
名 电源 连接 不 正确 
轧 控制 器 电源 线 脱落 
@ 电 动机 插头 松 脱 











@ 调 速 手柄 或 断 电 制 动 开关 


+Ë 











轮胎 充 不 进 气 





气门 蕊 的 进 气 孔 或 通气 管 堵塞 











不 能 正常 起 动 ,偶尔 能 
起 动 ， 但 调 速 不 稳定 ， 调 
到 高 速 时 还 是 走低 速 ， 不 
能 正常 行驶 


调 速 器 的 地 线 根部 接触 不 良 














充电 十 几 小 时 后 仍 充 不 
满 电 ， 充 电器 指示 灯 不 变 
绿灯 














Т 
= 





QO ëB bak ak i 














Ояу ао 




















中 打开 蓄电池 ， 加 入 
纯净 水 ， 补 充 蓄 电池 内 
的 水 即 可 

Ө ЕДЕ e Н 
配 的 充电 器 
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型 N 备注 〈 说 明 ) 


故障 现象 


故障 部 位 


(22) 





充电 时 指示 灯 始 终 为 黄 


色 ， 不 转 为 红色 








充电 输出 电路 中 二 极 管 Du 
(1000V/3A) 脱 焊 











重 焊 即 可 














充电 时 ， 充 电器 指示 灯 
不 能 正常 





始终 为 黄色 ， 
充电 





充电 器 插头 与 蓄电池 充电 插座 
接触 不 良 























电动 机 不 起 动 ， 且 仪表 


ATT 
© git їй UE EE 





















































асаре ШЕ, SREL ой ЭЁ 
е 触 不 良 
@ 电 源 锁 有 问题 
Жн | PERRE 扬声器 开关 损坏 或 导线 断路 
乖乖 免 电 动车 | ”前 照 灯 不 亮 灯泡 及 前 照 灯 开 关 损 坏 
行驶 无 力 , md Ë 
Тася ар "FT, 电动 机 内 磁 钢 有 问题 
1% [а] 
Gap a | 仪表 显示 正常 ， 但 电动 | 四 控制 器 内 部 不 良 
ale АЕ 9: ЕҢ, 2] 4. 
机 不 转 @ 疗 把、 调 速 手柄 损坏 
tat" 转向 灯 不 亮 闪光 器 及 转向 灯 开关 损坏 


























海 正 HAZ305B 


型 电动 车 














充电 器 插 上 电源 后 ， 充 


电器 打 火 ， 不 能 正常 充电 











OEWER b, e 极 已 击 穿 短 
路 ， 基 极 串 接 的 电阻 (90.59) 
已 变 值 

加 控制 电源 开关 管 V1、V， Ж 
其 基 极 串 接 的 滤波 电容 (4.7pF/ 
50V) 损坏 























洪 都 电动 车 





电动 机 不 转 








中 控制 器 内 场 应 晶体 管 
续 流 二 极 管 损坏 

名 电动 机 线 卡 断 、 电 刷 磨 损 、 
换 向 器 打 火 氧化 


Cl 
Em 
КУЯ 














经 常 掉 链 


链条 过 松 ， 链 轮 、 链 条 和 飞轮 
不 在 同一 条 水 平 线 上 ， 链 轮轴 向 
跳动 ， 其 节 距 拉 长 或 链 轮 和 飞轮 
磨损 而 嘴 合 变 差 











洪 都 电 动车 


驱动 无 力 





Ë HB HB £ 6977 























洪 都 电 动车 





电动 机 不 转 


电动 机 线 卡 断 、 电 刷 磨损 、 换 
向 器 打 火 氧 化 








鸿 尔 达 QTD 一 
500/650—R23 电 
动车 





仪表 有 电 ， 电 动机 不 





中 控 制 线路 是 否 有 问题 

包 蘑 电池 与 控制 器 接触 不 良 或 
断 线 
OHE FAA P 
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( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明 ) 
њ ж ж 
ees EE 扬声器 损坏 、 扬 声 器 开关 损坏 、 
Se лае 连接 线 或 接 插件 短路 
ож уважи. 
电源 开关 旋 至 ON 时 ,| 电池 盒 锁 未 锁 好 
华 生 电动 车 | 电量 指示 灯亮 ， 转 动 调 速 | Г. 
把 车 辆 不 起 动 人 @ 电 动机 连接 线 断 开 、 破 损 
@ 调 速 手柄 连接 线 损坏 、 断 开 
转动 调 速 手柄 时 ， 车 辆 | 制 动 手柄 不 复位 ， 处 于 制 动 
华 生 电动 车 调整 制 动 手 
华 生 电动 车 Lea Poa W 调整 制 动 手柄 




















不 充电 ， 充 电器 指示 灯 | 电源 插头 与 插座 接触 不 良 ， 充 | 检查 插座 与 插头 更 换 























жж 电器 内 输入 熔 丝 熔断 同型 号 熔 丝 管 
不 充电 ， 充 电器 指示 
华 生 电动 车 u “下 | 电池 充电 插头 接触 不 良 使 其 接触 良好 








串 制 动手 柄 损坏 
名 调 速 手柄 损坏 





仪表 显示 正常 ， 但 电动 































































































嘉禾 电动 车 机 不 转 EA 

损坏 

四 控制 器 损坏 

四 电池 电压 在 欠 电 压 临 界 状态 | 名 给 电池 补充 电 

@ 调 速 手柄 损坏 或 手柄 引线 有 | @@ 重 新 连接 调 速 手柄 

问题 引线 或 更 换 转 柄 

@ 断 电 制 动 开 关 出 现 故 障 @ 调 整 或 更 换 断 电 制 
嘉禾 电动 车 电动 机 时 停 时 转 动 开 关 

@ 电 源 锁 损 坏 接触 不 良 由 更 换 电源 锁 

回 线 路 接 插件 接 插 不 良 名 重新 搬 接 线路 

@ 控 制 器 内 元 器 件 焊 接 不 牢 @ 更 换 控制 器 

@ 电 动机 有 问题 @ 更 换 电 动机 

D KA 2A E EIR 


@ 电 池 有 问题 (如 电池 损坏 、 
电池 线 虚 焊 断路 、 电 池 触 头 或 插 
头 接触 不 良 ) 

名 电源 锁 坏 





电动 机 不 转 、 仪 表 无 
显示 


嘉禾 电动 车 

















中 调 速 手柄 损坏 

@@ 电 池 容 量 不 足 或 充 不 进 电 
加 控制 器 出 现 故障 

@ 电 动机 有 问题 





嘉禾 电动 车 电动 机 转速 慢 
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(22) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
动机 霍 尔 接 插件 不 
РЕТ ЕТ к, ш Ф. ож 
嘉禾 电动 车 | ”电动 机 拉动 @ 手 柄 接触 不 良 A 
@ 速 度 信号 线 有 干 ü 
电动 机 内 轴承 间隙 大 更 换 轴 承 
嘉禾 电动 车 | 电动 机 噪声 大 @ 电 动机 转子 扫 膀 @ 重 新 修理 定子 、 转 子 
@ 电 动机 内 部 轴 向 定 动 RTE E e 








嘉禾 电动 车 








飞车 








调 速 手柄 损坏 或 地 线 ( 黑 线 ) 


































































































断路 或 插 接 不 良 
@ 仪 表 正 负极 引线 间 无 电压 ， 
义 表 无 电源 显示 ， 电 动 
嘉禾 电动 车 ec ”| 导线 或 接 持 件 短路 
22 +4 bi 
四 仪表 损坏 
四 仪表 损坏 
义 表 电 压 显示 正常 ， 转 
| 仪表 电压 显示 正常 , 转 | 加 仪表 盘 和 控制 器 速度 线 连接 
嘉禾 电动 车 “| 速 显示 异常 ， 电 动机 运转 | _ 
线 短路 
JIE 
` 图 检查 控制 器 损坏 
四 扬声器 损坏 
嘉禾 电动 车 | 扬声器 失控 
Е ш 四 扬声器 开关 损坏 或 导线 短路 
灯泡 、 前 照 灯 开关 损坏 
嘉禾 电动 车 | 前 照 灯 不 亮 
ý й 四 导线 或 接 插件 短路 
加 闪光 器 损坏 
嘉禾 电动 车 | 转向 灯 不 亮 四 转向 灯 开关 损坏 
加 导线 或 接 插件 短路 
四 控制 器 损坏 
四 仪表 短路 
加 前 照 灯 灯 座 、 转 向 灯 灯 座 
嘉禾 电动 车 ”| 连续 烧 坏 熔 丝 短路 
团 线 缆 破 损 后 短路 
回 更 换 电 池 后 ， 营 电池 正 负极 











反 接 
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( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 〈 说 明 ) 
电池 较 旧 (但 即使 一 组 全 新 
的 电池 ， 其 实际 的 “ 续 行 里 程 ” 
可 能 会 有 所 下 降 ) 
@ 负 载重 量 过 大 ， 路 面 不 平坦 ， 
电池 一 次 充电 后 ， 行 好 
ena | CE "Dr DÉI ve, да, дажа. Ga 
KS? 制 动 、 起 动 的 次 数 多 
图 环境 温度 不 合适 
@ 轮 胎 充 气 不 足以 及 充电 方法 
不 正确 
中 电池 耗 尽 
门 锁 灯 均 
РР _ 、 所 有 灯 均 ORHI 
С @ 畜 电池 连 线 接触 不 好 
电量 不 足 或 屯 动 机 输出 线 有 断 
建 业 电动 车 电动 机 起 动 时 有 突 跳 充电 或 连接 好 
开 现 象 
加 车 胎 气 压 不 足 QO 充足 气 
@ 充 电器 充 不 进 电 Оян 
BEE 电池 一 次 充电 后 ， 行 驶 | 四 控制 器 有 问题 图 修复 或 更 换 控制 器 
E WF 
里 程 短 @ 电 池 老 化 或 损坏 @ 换 电池 
OLEKS., ARE. AKR OAJDA 
超载 
充电 插座 脱落 重新 插 接 插件 
@ 充 电器 内 熔 丝 熔断 Ои 
建 业 电动 车 充电 器 充 不 进 电 
E SE EE 加 蓄电池 引线 脱落 加 重新 接线 
@ 充 电器 有 故障 图 修复 或 更 换 充电 器 
加 调 速 器 断 线 或 损坏 四 重 接线 、 修 复 或 更 
建 业 电动 车 不 能 调 束 换 调 速 器 
加 控制 器 损坏 加 修复 或 更 换 控制 器 
EH H KEN 
建 业 电动 车 行驶 无 力 
— ü 加 车 轮 阻力 加 调整 制 动 吕 
制 动 时 ， 电 机 仍 有 动 方 检查 断 电 制动器 、 油 
建 ch AC Hr Ob d ch йк J Hç uk М 
建 业 电动 Nh 断 电 制动器 损坏 或 接触 不 良 Laut 
有 灯 均 亮 ， 但 不 能 
建 业 电动 车 M ШИЖЕШ] AERE KURERE L 
在 检查 充电 器 输出 线 
@@ 充 电器 输出 插头 与 电池 盒 的 | 时 ， 可 用 万 用 表 电 压 挡 
blei: 紧 (200V 挡 ) 测 量 一 Н, 
”| жанайшжта, НИК — ari 
金 羚羊 电动 车 @ 电 池 盒 上 面 的 熔 丝 管 开路 或 | 器 的 空 载 输出 电 不 应 为 
KERTBE | j ‚ 
熔 丝 座 松动 接触 不 良 41—44V (He 36V 电池 因 
@ 充 电器 输出 线 开路 充电 器 不 同 有 所 不 同 )， 
如 没有 ， 则 是 输出 线 开 路 
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(22) 


机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说 明 ) 





充电 器 输入 电源 插头 与 市 电 





































































































插座 未 连接 好 
7 源 指示 灯 不 亮 ， 熔 丝 熔断 或 熔 丝 座 s 
全 羚羊 电动 车 EE © KX ZZ Yë Wr ER KA 2Z pk Зе il ИЙ BL 
充电 指示 灯 也 不 亮 加 变压器 Т. mE Уз, У 等 
虚 焊 或 者 Ri R; FER, D ~D, 
Vis №, В. В K Dis. Da 损坏 
TEER, H KR `. Vo. . R7, з 
236 hi 3J A: s 至 mis Yi Уз, Кї, Ку, Du 
全 羚羊 电动 车 充电 器 发 热量 大 且 伴 有 | 输出 级 消 振 阻 容 Ra Ci 损坏 
异常 响声 或 Cis 开路 、 虚 焊 
充电 器 工作 时 有 异常 响 
金 羚 羊 电 动车 电路 板 上 Cs 虚 焊 或 损坏 
STEET ы, жашың с 
工作 时 有 有 异常 响声 ， 电 
金 冷 羊 电动 车 | 源 指 示 灯 与 充电 指示 灯 暗 | C 损坏 














HN KR 





(可 测量 ICu 引 脚 电压 
进行 判断 ) 





金 羚 羊 电动 车 | 充电 器 输出 电压 很 高 Ci 短路 或 Rz JE f 











充电 器 输出 电压 正常 ， Rs, Кї, Ri fh S R sk i Ж 


299265) І 
但 充电 电流 很 小 及 IC 损坏 




















充电 器 输出 电压 正常 ， 




















金 羚 羊 电动 车 | 充电 指示 灯 无 指示 或 指示 | IC; 损坏 或 LED, 损坏 
不 正确 
吕 电 动机 内 部 机 械 摩 探 大 
巨 象 电动 车 电动 机 的 空 载 电流 大 @ 绕 组 局 部 短路 

















ORNE Ré 





中 电动 机 绕组 短路 或 开路 
包 磁 钢 退 磁 








巨 象 电动 车 电动 机 发 热 














已 动机 有 问题 

@ 电 池 容 量 的 衰减 

巨 象 电动 车 整 车 续 行 里 程 短 @ 充 电器 充 不 满 电 池 

四 控制 器 参数 漂移 (PWM fA 
号 没有 达到 100%) 



































故障 现象 


故障 部 位 
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(22) 


备注 〈 说 明 ) 











Kaf 
输出 





电 融 充电 后 无 电 





ФУ, 不 正常 
加 电源 回路 中 的 1л, 
路 
@ Уз, Vi, 
短路 
@T 的 Ns. 








Dis ~ Dis 














С» 或 Dis 一 Dis 


Т: Ø Ni, C E 

















OTi 的 Ni、 
件 存 在 问题 


№ Je fW t Wm 














TH 








ЕЛ 
ЕЛ 











电压 输出 很 低 或 无 
充电 电压 输出 ， 但 空 载 时 


DIC, C 等 相关 元 器 件 有 
问题 

Om. D №, Ns 的 回路 有 
[| Do, 、Dio 有 短路 现象 





调 速 手柄 有 问题 











行驶 无 力 、 缓 慢 或 充 一 


次 电 后 续 行 里 程 短 








中 车 子 的 前 后 轮胎 气压 不 足 
包 蘑 电池 电量 不 足 或 老化 
@ 充 电器 有 问题 








蓄电池 已 充足 电 ， 








动机 不 能 起 动 








电源 锁 未 打 





或 损坏 




















oi 
Œ 
E. 
> 
шр 
EC 
ct 
Œ 





充电 器 输入 与 输出 接 插件 未 
插 好 











-| 
E 
Ë 
& 





Il 





电动 机 时 转 时 停 


QO@ 鞭 电池 电量 不 足 或 接触 不 良 、 
р A Kë 2Z e JII kë 2Z We 22 J 
触 好 
@ 感 光 片 、 感 光 管 有 污垢 

加 控制 器 出 现 故障 ;， 调 速 手 柄 
引线 要 断 未 断 
Ф йй 5) rm 
不 良 

加 电源 锁 烧 蚀 
@@ 线 路 内 插 接 件 没有 接触 好 
@ 电 动机 内 电 刷 、 导 线 、 绕 组 
虚 焊 























关 损 坏 或 接触 


























充电 器 不 能 充 上 








[ену 





@ 充 电 插座 脱落 
@ 鞭 电池 舱 内 熔 丝 烧 断 或 蓄 电 
池 引线 脱落 
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(Z) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
控制 器 损坏 、 仪 表 短路 、 灯 座 
立马 电动 车 连续 烧 坏 熔 丝 短路 、 线 缆 破 损 后 短路 、 车 电池 
正 负极 反 接 等 
@ 鞋 电池 线 是 否 断 裂 或 接头 存 
打开 电 门 锁 ， 转 动 调 速 | 在 接触 不 良 
立马 电动 车 
手柄 ， 电 动机 不 转 加 调 速 手柄 及 制 动 柄 有 问题 
@ 电 动机 本 身 损坏 
OMAAN GKD 与 转 | 四 调整 前 后 制 动 与 转 
动 部 位 摩擦 动 部 件 间 险 
EH 人 力 骑 行 时 感觉 速度 慢 、| ОО ЖИЕ 加 调整 后 轮轴 前 后 位 置 
s. 灌 重 感 强 图 前 后 轴 档 及 中 轴 部 件 过 紧 或 | 加 松动 紧 固 件 或 更 换 
部 件 磨损 磨损 的 部 件 
图 前 后 轮胎 充气 不 足 图 轮胎 充气 至 足 
充电 器 输出 电压 偏 低 
РИ 电池 充足 但 负载 情况 下 | 加 电池 充电 时 间 短 
B Rr H SRB K 图 电池 组 或 其 中 单 只 容量 下 降 
@ 电 极 损坏 或 接触 不 良 
上 上 芯 连接 接触 不 七 芯 线 
впав, mi) СЪВЕТА а | 
鲁 轻 电 动车 I Zoe 加 稚 尔 断 电 制 动 手柄 接触 不 良 | 四 更 换 堆 尔 断 电 制 动 
时 慢 、 无 力 等 感觉 
手柄 
齿轮 磨损 打滑 更 换 齿 
| J 
POT — amami 加 轮 载 电 动机 绕组 部 分 短路 @ 更 换 电动 机 
е @ 自 行车 装配 问题 或 部 件 磨损 | @ 更 换 减 振 橡皮 
加 控制 器 与 电动 轮 载 接 插件 松 
电力 驱动 有 不 规则 的 | 脱 或 导电 不 良 
停 转 @ 629 h S BL ШШ 5 FE T E ih 
不 良 
РТТ ФТ, ЖЕН 
轮 油脂 
鲁 轻 电 动车 电力 驱动 噪声 大 
Ke @ 具 轮 缺 损 Ои 
@ 此 轮 外 壳 轴承 损坏 OEMAR 
@ 上 盖 与 底 槽 之 间 密 封 不 好 或 
因 碰 撞 ， 封 口 胶 开裂 造成 漏 液 
Би © Ж 电池 漏 液 ая 




















© Zk ya Ab 1 MR Yia 
由 其 他 部 位 出 现 渗 酸 漏 液 
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(Ж) 
ES 帮 障 现象 故障 部 位 备注 《说 明 ) 
加 充电 回路 的 连接 不 好 、 连 线 
与 插头 接触 不 好 、 插 座 和 插头 有 
“ 打 火 ” 烧 弧 现象 或 无 线路 损伤 断 
线 等 
mat | 电池 充 不 进 电 四 充电 器 损坏 ， 充 电 参 数 不 符 
合 要 求 
@ 电 池内 部 有 干 润 现象 ( 即 电 
池 缺 液 严重 ) 
@ 极 板 存在 不 可 逆 硫 酸 盐 化 
四 仪表 显示 电压 与 电池 容量 | 四 应 按 要 求 调整 
Жї 
ад кошш 四 普 电池 连接 线 不 好 ,短路 等 四 有 则 排除 之 
ын ГЕ кызыл @ 电 动车 起 动 和 运行 电流 过 大 | @ 应 调整 控制 器 限 流 
° (起 动 电流 在 15A 以 上 ， 运 行 时 | 值 或 对 电动 机 进行 检查 
的 电流 6A 以 上 ) 修理 
由 蓄电池 容量 偏 低 @ 应 对 电池 进行 充 放 电 
加 电池 使 用 寿命 终止 更换 或 修复 电池 
@ 电 池内 熔 丝 管内 熔 丝 熔断 | ORREL 
@ 电 池 熔 丝 管 与 熔 丝 管 座 之 间 | 回调 整 两 者 位 置 使 其 
接触 不 良 接触 良好 或 更 换 熔 丝 管 
шшш | 电池 充 不 上 电 或 充 不 | 轩 充 电器 无 输出 电导 或 输出 电 | 轩 更 换 或 修复 充电 器 
айаш Ж 
ж 压低 
加 充电 器 与 交流 220V 电源 接 | @ 重 新 插 接 电源 
MK È 
加 充电 器 指示 灯 蜡 常 造成 假 | @ 更 换 或 修复 充电 器 
充满 
СЕГА а EE 
СЕ ИНЕШ зс ТЕ 
"КТЕ “仪表 盘 上 电源 指示 灯 不 成 ) | и | 
亮 而 电动 机 运转 正常 四 发 光 管 损坏 加 更 换 或 修复 发 光 管 
加 表盘 印 制 电路 板 上 有 断路 | @ 更 换 或 修复 仪表 印 
制 电路 板 
ый НЕ як. їй ЗЕ | ”四 给 电池 充电 或 调整 
触 不 良 ҮГҮТҮ 
OMURLAR NEE ME E Ae 
间接 触 不 良 
加 调 速 手柄 内 感光 片 感光 管内 | @ 清 洗 或 更 换 感光 片 
有 污垢 或 调 速 手柄 引线 似 断 非 断 | 及 更 换 或 修复 引线 
ee Келе EE ENEE HEN 


























© Wr rB 18] 5) 








关 出 故障 


@@ 电 源 锁 烧 蚀 后 接触 不 良 
@ 线 路 内 接 插件 虚 接 








@ 电 动机 内 电 刷 、 导 线 、 线 组 
虚 焊 、 虚 接 











名 调整 或 更 换 断 电 制 
动 开关 
@ 更 换 或 修复 电源 锁 
Ф т. 使 其 接 
触 良好 
@ 修 理 或 更 换 电动 机 























IER 



































































































































































































































( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明 ) 
打开 电源 ， 控 制 器 正常 | @ 右 手柄 调 速 线 脱落 
жж ”| 工作 ,转动 手柄 时 电动 机 | 四 控制 器 或 电动 机 接头 脱落 
不 转动 OZE A M JE 
@ 制 动 抱 死 
四 内 胎 气 压 不 足 
绿 多 电动 车 骑 行 费力 ， 速 度 慢 
绿 多 电动 车 WAJ. IER шла 
@ 超 过 限制 坡度 ， 顶 风 或 超载 
中 电池 长 期 放置 中 再 次 充满 电 
加 轮胎 气压 不 足 @ 给 轮胎 打气 
TEEN 行驶 距离 短 @ 制 动 过 紧 而 摩擦 轮 四 回调 整 制 动 
@ 电 池 充 电 不 足 @ 补 充 充 电 
@ 遇 上 坡 、 顶 风 或 超载 OMEA D 
DEWA Б Е) O E jf NA ЕКИ ЕЙ 
MK È 丝 管 
EN @ h & О) OE BUR OS FR JH Ж 
钥匙 打 AEN Aus 
Б ЕЗ 你 表 盘 电源 指示 灯 不 亮 ， 
Í ее @ 电 门 锁 烧 坏 或 电 门 锁 引 线 、 @ 更 换 新 电 门 锁 或 接 
i 
触 头 引线 断路 、 接 触 不 良 通 线路 
@ 电 池 盒 内 电池 引线 断路 或 电 | Ф, A h w 
池 盒 内 电池 内 部 断路 重新 接线 
四 控制 器 损坏 更 换 或 修复 控制 器 
@ 调 速 手柄 损坏 @ 更 换 或 修复 调 速 手 柄 
打开 电源 开头 ， 仪 表 灯 
j ch? 员 坏 H Ї# Ë, т 
getag | 亮 ， 但 转调 速 手柄 电动 机 | ЛЛ Л 
2) 
不 转 
@ 电 动机 内 部 损坏 @ 更 换 或 修复 电动 机 
回 车 上 导线 断路 加 重新 接 通 线路 
打开 电源 ， 电 动机 立即 | @ 调 速 手柄 损坏 
SR AD 5 i 
SREDE Jee 四 控制 器 损坏 
四 电池 盒 输出 的 触 头 、 电 源 线 
接头 及 钥匙 开关 等 接触 不 良 
@ 电 池 存 在 漏 液 或 内 部 接线 有 
绿 人 牌 电动 车 | 电动 机 不 转 问题 
@ 调 速 手柄 、 刹 把 及 控制 器 有 
问题 
@ 电 动机 本 身 有 问题 
控制 器 有 故障 





绿源 牌 电 动车 电动 机 旋转 不 停 











OJE FAA P 
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( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
电池 与 电池 盒 未 接 好 ， 电 池 
电源 开关 旋 至 ON 时 , &Ш ЖЕШ 
美能 达 电动 车 | 电量 指示 灯亮 ， 转动 调 速 | ORLAN 
手柄 时 车 辆 不 起 动 @ 电 动机 连接 线 断 开 、 破 损 
@ 调 速 手柄 连接 线 不 良 
оа | 调整 把 转动 时 ， 车 辆 不 | 制 动 柄 未 复位 ， 处 于 制 动 自动 | 
美能 达 电 动车 起 动 断 电 状态 调整 
Auen an | 电池 充 不 进 电 ， 指 示 灯 | 电源 插头 与 插座 接触 不 良 ， 充 | 检查 插座 与 插头， 更 
电动 车 
been 也 不 亮 电器 内 输入 熔 丝 熔断 Ме 
电池 充 不 进 电 ， 指 示 
джа а ptn 使 其 接触 良好 
电动 机 损坏 ， 控 制 器 至 电动 
机 的 引线 有 断路 
加 制 动 开关 损坏 
奇 安 特 电动 车 | 电动 机 不 转 
回调 速 手柄 损坏 
图 控制 器 损坏 
@ LE Bs Bi НАК 
Aen an | HUM, Wa Оаза ата RR 
Gi TEJE 
不 停 ， 车 不 能 制 动 四 控制 器 损坏 
电动 机 或 控制 器 有 问题 
电 门 锁 不 能 打 ml 四 电 门 锁 内 短路 
奇 安 特 电动 车 
"TT Toma @ 仪 表盘 内 有 短路 
图 前 照 灯 路 或 扬声器 部 分 短路 
加 感光 片 有 污垢 @@ 清 洗 或 更 换 新 感光 片 
奇 安 特 电动 车 | “车 速 慢 〈 电 动机 转速 低 ) | ”加 控制 器 、 电 动机 有 故障 四 更 换 控制 器 或 电动 机 
@ 电 池 电 压 过 低 图 及 时 充电 
人 @@ 电 池 电 压 处 于 欠 电 压 状态 或 | 充电 
电池 没 充 上 电 
加 电池 寿命 已 尽 或 电池 触 头 间 | ”加 更 换 电 池 或 打磨 调 
| 表盘 指示 灯 不 亮 ， 电 动 | ， eng e Si 
奇 安 特 电 动车 | ge 断路 整 触 头 
i Саи & Ай L F k pš Өр. 
@ 电 源 锁 坏 更 换 电源 锁 
@@ 接 插件 接触 不 良 回调 整 接 插件 
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(2%) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
加 电池 与 控制 器 间断 线 重新 连 线 
四 控制 器 内 部 断路 @ 更 换 控制 器 
@ 调 速 手柄 坏 或 调 束 @ 更 换 调 速 手柄 或 重 
EN 表盘 指示 灯亮 ， 但 电动 | 线 断 新 连 线 
机 不 转 @ 调 速 手柄 与 控制 器 间 线 接 错 | ORMER 
@ 断 电 制 动 开关 坏 @ 更 换 断 电 制 动 开 关 
@@ 电 动机 内 导线 烧 坏 、 @ 更 换 电动 机 
路 、 短 路 、 电 动机 内 电 
四 调整 手柄 与 控制 器 三 根 按 线 | 重新 连 线 


奇 安 特 电 3 


























E JE B A JA Ja E g 








| 接 错位 置 
四 调 速 手柄 内 感光 片 有 污垢 、 








































































































































































































УЕ БЕЖ ДЕ +: © 
„л ШЕ, Cen, K 调 速 手柄 
回 控制 咒 内 元 器 件 损坏 回 更 换 控制 器 
外 电池 电压 在 欠 电 压 临 中 给 电池 充电 
OBAMAN IEMA K 四 调整 或 打磨 触 点 
内 熔 丝 管 与 座 间 管 接 
@ 调 速 手 柄 引线 要 上 加 重新 连接 
@ 断 电 制 动 开关 出 现 @ 调 整 或 更 换 断 电 制 
奇 安 特 电动 车 | 电动 机 时 转 时 停 Po o 
OBRAR, а ЕА OFK 
不 接触 
加 线路 插件 虚 接 OEM 
加 控制 器 内 元 器 件 焊接 不 牢 。 | Ой ШЕНИН 
加 电动 机 内 电 刷 及 导线 间 线 绕 | @ 修 复 或 更 换 电动 机 
组 有 虚 焊 、 虚 接 
中 电池 充 不 足 电 中 充电 
gedu 电池 一 次 充电 后 加 电池 寿命 到 头 加 更 换 电池 
程 短 加 三 块 电池 中 的 一 块 或 两 块 电 | 加 给 电池 充电 或 更 换 
压低 电池 
四 表盘 正 负极 引线 间 无 电 OD 重新 连接 
аавын ` 人 表盘 上 电源 指示 灯 不 因 导线 或 按 插 件 断 路 
亮 ， 而 电动 机 运转 四 发 光 二 极 管 损坏 @ 重 换 发 光 二 极 管 
加 表盘 印 制 电路 板 上 加 更换 印 制 电路 板 
@@ 发 光 二 极 管 损坏 @ 更 换 发 光 二 极 管 
е „о a 四 表盘 印 制 电路 板 上 @ 更 换 印 制 电路 板 
@ 表 盘 引 线 与 电极 负极 接触 |”@ 重 新 连接 
不 良 
四 扬声器 开关 坏 四 更 换 开关 
奇 安 特 电 3 扬声器 不 响 Он 加 更 换 扬声器 
Ови 加 重新 连接 
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(22) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 〈 说 明 ) 
OR EAT HRI Ф 
奇 安 特 电动 车 | 前 照 灯 不 亮 加 灯丝 断 加 更 换 灯 
加 前 照 灯 导线 断路 Ож 
Соња 5815. Ж (8 K йн "aen 
机 转子 扫 膀 理 定子 、 转 子 
Q Rk ЕД © E ЕТ 


奇 安 特 电动 车 











@ 电 动机 机 体 偏转 或 电动 机 换 














@ 重 新 调整 机 体 或 清 












































HRZ, Hetk, MAREP, | 洗 换 向 器 表层 及 焊 牢 换 
换 向 片 松动 向 片 
四 电 刷 松动 、 电 刷 架 不 正 @ 调 整 
@ 定 位 磁 钢 的 偏离 @ 重 新 粘 合 
@ 电 刷 间 的 间隙 均匀 @ É IE Ha ЇН] 
图 电极 正 负极 之 间 短 路 @ 排 除 短路 
© E [Н] Ж РЕ 由 重新 换 线 

奇 安 特 电动 车 电动 机 流 过 

| 回 换 向 器 片 间 短路 回 清理 打磨 换 向 器 片 
@ 轴 与 轴承 间 配 合 过 紧 @ 研 磨 轴 
@ 电 动车 零 起 动 行驶 时 尽量 避免 
图 负载 大 或 车 行驶 阻力 大 @@ 信 力 协 助 

ep EZ ch. 里 尔 能 
千 稚 牌 TDN305Z TERT ege SS 
起 动 ， 但 行驶 中 时 走时 停 ,| 电动 车 锁 芯 损坏 





(C) 电动 车 





不 能 正常 运行 





"TS TDN305Z 
(C) 电动 车 














H. ЖЯ 
绿色 指示 灯亮 ,红色 指示 
亮 ， 不 能 正常 充电 























OREWA 15А 熔 丝 熔断 


串 充 电器 与 蓄电池 盒 插座 接触 
不 良 





FEJ TDN360Z 
电动 车 


打开 电 门 开关 后 ,仪表 
盘 电源 指示 灯 不 亮 ， 转 动 
调 速 手柄 ， 车 辆 不 走 








电 门 锁 不 良 








FE TDP219BZ 
电动 车 











将 充电 器 连接 后 ， 打 
电源 开关 ,蓄电池 充 不 


CP 














充电 器 内 的 2A 输入 熔 丝 熔断 








+} TDP270Z 
电动 车 











打开 电 门 开关 后 ， 面 板 











指示 灯 不 亮 ， 车 辆 不 能 
起 动 








"TER TDR209 -| _ 


3 电动 车 











打开 电 门 锁 后 仪表 盘 显 
E 但 转动 调 速 
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(2%) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说 明 ) 
@ 轮 胎 充气 不 足 @ 充 足 气 
TE TDL-| 充电 后 行驶 距离 短 ， 且 | @ 起 动 上 坡 频 繁 、 顶 风行 驶 或 。 @ 在 起 动 和 上 坡 时 采 
208BZ 电动 车 车 速 慢 超载 J LES BJ JJ 
@ 电 池 容 量 衰退 或 有 故障 @ 更 换 电 池 








@ 充 电器 内 SA 输出 熔断 器 | @ 更 换 熔断 器 

充电 时 ， 充 电器 绿色 电 | 熔 断 
源 指 示 灯 亮 ， 红 色 指 示 灯 | 四 电池 盒 充电 插座 接触 不 良 ,| 四 使 其 接触 良好 
ра 择 拨 充电 插头 
@ 电 池 盒 熔断 器 (15A) 熔断 | @ 更 换 电池 盒 熔断 器 














"TER TDL- 
208BZ 电动 车 





















































DRA 220V 电压 输出 481 тт З ЖЕ 
TEJE ТО) 充电 时 ， 充 电器 绿色 电 | 四 电源 插座 接触 不 良 @ 使 其 接触 良好 
208BZ 电动 车 源 指示 灯 不 亮 @ 充 电器 内 的 输入 2A 熔断 器 |”@ 更 换 熔断 器 








中 电池 盒 电 极 或 电池 座 电 极 有 | 加 清洗 污 物 ， 使 其 





Gr 
Si 




























































































了 开 电 门 开 美 后 ， 控 条 
"pn mm, eg а RUDE DUE B En 
D УЛ] Ау. 4 
208BZ 电动 车 ани О ЖЕ (15А) 熔断 | Она КЕИ 
无 法 起 动 
断 器 
н 2 b J E 1 其 
эгат, ищ 电动 机 引出 线 处 的 插件 未 插 | Еши, са 
"TSP TDL- ата ДЕ 好 或 接触 不 良 好 接触 
H ДА] ж, 1А 
208BZ 电动 车 Se @ 持 件 内 的 导电 插 芯 松 脱 O їй A КАТЕ вй 
无 法 起 动 es 
住 状态 
тй TDL-| 电 门 开关 打开 后 ， 电 动 | @ 调 速 手柄 卡 死 未 复位 @ 清 除 并 使 其 复位 
208BZ 电动 车 “| 机 即 运转 四 控制 器 损坏 四 更 换 控制 器 








四 熔 丝 、 电 池 盒 输出 的 触 头 、 中 打磨 烧 蚀 触 头 ， 清 
电源 线 接头 存在 接触 不 良 现 象 及 | 理 紧 固 电源 线 ， 更 换 电 
电池 壳 体 鼓 起 、 漏 液 和 内 部 接线 | 池 即 可 排除 电源 问题 










































































不 良 
"pg TDL- е А еа EE 
ee 电动 机 不 转 @ 调 速 手 柄 、 制 动 柄 不 正常 @ 修 复 或 更 换 调 速 手柄 
| 图 电动 机 有 问题 (如 电动 机 线 |”@@ 修 复 或 更 换 电动 机 

卡 断 、 电 刷 磨损 、 换 向 器 打 火 氧 
化 等 ) 
图 控制 器 有 问题 图 修 复 或 更 换 控制 器 
"TS ш Ken E E ER E | 
2302 电动 车 @ 控 制 器 有 故障 @ 修 复 或 更 换 控 制 器 
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(Ж) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明 ) 
电池 已 到 使 用 寿命 更 换 电 池 
"pm TDL-| 电动 机 时 转 时 停 ， 骑 行 | 加 电动 机 电 刷 磨损 严重 @ 更 换 磨损 的 电 刷 
230Z 电动 车 时 有 振动 四 电源 线 接触 不 良 加 检查 并 排除 接触 不 
良 点 
四 轮胎 充气 不 足 DREA 
TÆ TDL 充电 后 行驶 距离 短 ， 且 | 四 起 动 上 坡 频繁 或 顶风 行驶 ,| @ fE E 3J #l ER 
230Z 电动 车 车 速 慢 载重 过 重 用 脚 踏 助 力 
电池 已 接近 使 用 寿命 @ 更 换 电 池 
жин. иншаа OECTA 5A 输出 熔断 器 | 更 换 熔断 器 
"TE TDL- | 熔断 О эс К, (E 
аі 源 指示 灯亮 ， 红 色 指示 灯 | ' | 
2302 电动 车 Sé 四 电池 盒 充电 插座 接触 不 良 ”| 其 接触 良好 
= О ЗН G54) 熔断 | ФИ iere 











"TR TDL- 





2302 电动 车 





充电 时 ， 充 电器 绿色 电 
源 指示 灯 不 亮 











@ 没 有 220V 电压 输出 
@ 电 源 插座 接触 不 良 








@ 充 电器 内 的 输入 2A 熔断 器 


熔断 


中 检修 市 电 插座 和 连 线 




















т TDL- 


230Z 电动 车 





打开 电 门 开关 后 ， 控 制 
器 面板 指示 灯 不 亮 ， 车 辆 
无 法 起 动 




















中 电池 盒 电 极 或 电池 座 电 极 有 








污垢 使 其 接触 不 良 





四 电池 盒 熔断 器 (15А) 熔断 


中 清洗 污 物 ， 使 其 良 
好 接触 
ожте ЕН) 
断 器 





Ze 





+T j TDL- 





230Z 电动 车 











打开 电 门 开关 后 ， 控 制 
器 面板 指示 灯亮 ， 但 车 辆 
无 法 起 动 











中 检查 电动 机 引出 线 处 的 插件 


是 否 插 好 或 接触 不 良 
名 插件 内 的 导电 搬 芯 松 脱 








中 重 插 插 件 ， 使 其 良 
好 接触 
@ 请 插入 使 其 处 在 锁 














F =й TDN- 


109BZ 电动 车 


打开 电源 ， 电 动机 立即 
转动 





中 调 速 手 柄 有 故障 

















F #5 1 TDN- 


109BZ 电动 车 
































四 控制 器 有 故障 

中 轮胎 充气 不 足 

@ 制 动 是 否 过 紧 而 摩擦 轮 畏 
@ 电 池 充电 不 足 

@ 起 动 上 起 频繁 、 项 风行 驶 或 
载重 过 重 

@ 电 池 已 接近 使 用 寿命 














名 调整 制 动 
加 补充 充电 
@ 脚 踏 辅助 行驶 








名 更 换 电池 
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(Ж) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
人 @@ 前 制 动 或 抱 闸 〈 涨 闸 ) 与 转 | 调整 前 后 制 动 与 转 
动 部 位 摩擦 动 部 件 间隙 ， 既 要 使 转 
动 灵活 ， 又 要 保证 制 动 
线 制 动 性 能 良好 
E EE @ 内 胎 气 压 不 足 四 轮胎 充气 至 足 
109BZ 电动 车 СЕ OZ шщ ЕЖЕ @ 充 足 电压 
@ 超 过 限制 坡度 、 顶 风 或 载重 | @ 脚 踏 辅 助 行驶 
过 重 
@ 前 后 轴 挡 及 中 轴 部 件 前 帽 过 | © 紧 固 件 或 更 换 磨 损 
紧 或 部 件 磨损 松动 的 部 件 
电池 使 用 寿命 终止 更 换 电池 
@ 充 电器 无 输出 电压 或 输出 电 | 四 更 换 充电 器 
压低 
фе том 电池 充 不 上 电 或 充 不 @ 充 电器 与 交流 220V 电源 接 | 加 重新 插 接 电源 
109BZ 电动 车 Га 触 不 良 | 
u @ Ж йен лу ТЖ e a k R OEKE A 
满 现象 
© ЖШ АША 2A ЖИ О 
熔断 
ОЖ K 
FEI TDN maen, зт. EARE EENE 
109BZ 电动 车 电动 机 不 转动 ФЕ ИИМ 
回电 动机 内 部 损坏 
Qi Т Ф 22 
Оаа L38223 h Е. 四 调整 熔 丝 管 ， 使 其 
接触 好 
w" STEIER Е. 回调 整 触 头 使 其 接触 好 
Dt 锁 电 源 ， 2 
TEM TDN-| АТТАН, E ËCH 
109BZ 电动 车 | 转手 本 时 电动 机 不 转 | OPUSA @ 更 换 新 电 门 锁 
í @ їй @ АН. Йй 5] Т @ 更 新 接 通 线路 
@@ 电 池 盒 内 电池 内 部 断路 更 换 电池 
@@ 电 门 锁 引 线 或 触 头 引线 断路 | @ 重 新 接线 
或 接触 不 良 
中 电池 盒 电 极 或 电池 座 电极 接 
不 能 起 动 ， 控 制 Jr 
FERUZA ко Е в 
У © їй Z B: 2825 8 
电动 机 引出 线 插件 未 持 好 或 
不 能 起 动 ， 但 控制 器 面 
ТЕЕ Боа ВЕНЕ ease 
Ке @ 插 件 内 的 导电 插 芯 松 脱 
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( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明 ) 
Tama a | 电 门 开关 打开 后 ， 电 动 | 中 调 束 手柄 卡 死 而 未 复位 修复 使 其 复位 
EES =P 
' 机 立即 运转 四 控制 器 损坏 四 修理 或 更 换 控 制 器 
KREE E OXEA 
тшшш | 车 速 慢 ， 一 次 充电 行驶 | 加 起 动 上 坡 频繁 或 项 风行 驶 @ 起 动 和 上 坡 时 应 肢 
t Н, 2) == 
' 距离 短 踏 助 力 
四 电池 容量 衰退 或 有 故障 @ 更 换 新 电池 
2% y% HH ў DO H — ИА 
| Wa pu ые ы 交流 电源 插座 无 电 a ой 处 插座 
千 稚 牌 电动 车 色 电 源 指示 灯 不 训 加 充电 器 内 的 输入 2A 熔断 器 | 四 更 换 2A 熔断 器 
B I TH ZN Na 
熔断 








加 充电 器 内 5А 输出 熔断 器 | ”更 换 5A BONE 
充电 器 绿色 电源 指示 灯 | 熔断 






































TERESE | 亮 , 红色 指示 灯 常 亮 , 与 | 名 电池 盒 充 电 插座 接触 不 良 ,| 名 使 其 接触 良好 
充电 状态 无 关 重复 插 拔 充电 插座 
名 电池 盒 15A 熔断 器 熔断 OE Ke E h A NA A 








打开 电 门 锁 开 关 后 ， 电 
动机 即 高 速 运转 ， 且 不 可 | 调 速 控制 电路 IC, 外 围 元 件 Cs 




































































松 华 牌 电动 车 | 同型 号 电解 电容 更 换 
“| 调 ， 只 有 关 掉 电 门 锁 才 能 | 漏电 | Ы 
停机 
IT 接 通电 源 ， 仪 表 无 显示 ,| @ 电 池 连 接 处 松动 
苏 尔 马 电 动车 | І 
车 辆 不 起 动 @ 电 池 盒 内 熔 丝 熔断 
BEBK. NERE 
pribasa Anne, ppr O RTE 
Луч HB, F 吊 ， P Hj, N 
Ы @ 制 动 柄 未 到 位 








起 动 








@ 充 电器 输出 插座 脱落 或 输入 
插头 与 插座 连接 松 刀 
Q rB TB E Yë ЕТ 


苏 尔 马 电动 车 充电 器 不 充 虽 











ш 














37 一 次 性 充 D 中 轮 胎 气 压 不 足 

马 电 动车 次 性 充电 后 续 驶 日 SE 

Ee 不 足 @ 电 池 电 量 不 足 
@ 环 境 温度 不 适合 








ma 
BB 

















@ 制 动 抱 死 
苏 尔 马 电动 车 行驶 费力 速度 慢 @ 调 速 手柄 不 能 够 充分 调节 
@ 电 池 电 量 未 充足 




















苏 尔 马 电动 车 | 充电 器 指示 灯 不 亮 电源 插头 与 插座 接触 不 良 

















中 各 部 位 螺钉 、 螺 母 松动 
СОВЕТЕ ВЕЛ ЕВЕ SE 




















充电 器 绿色 和 红色 指示 | а 3 Ha i BE Z üh К Rad 
灯 常 亮 ， 与 充电 状态 无 关 ub s RA 2Z Yë W 
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(Z) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 〈 说 明 ) 
电池 盒 、 电 源 线 接头 、 钥 是 
开关 、 熔 丝 有 问题 
THREE Aaen EE 
动车 @ 电 动机 及 控制 器 有 问题 
@ 电 动机 位 置 传感器 引 脚 有 
问题 
DR т. ШЖ, 
电源 线 接头 有 问题 
天 同 牌 有 刷 电 
ae | Gaz 四 调 速 手柄 、 制 动 本 有 问题 
Е 回电 动机 出 现 问题 
@ 控 制 器 场 效应 晶体 管 击 穿 
Ф, JEFA, а 
源 线 有 问题 
一 牌 电动 车 | 电动 机 时 转 时 售 
жол... 加 电动 机 有 问题 〔 如 电 刷 磨损 
严重 、 换 向 器 氧化 等 ) 
@ 菩 电池 盒 中 有 一 块 蓄电池 
断 格 
@ 电 动机 电 刷 磨损 严重 或 换 向 
王 派 电动 车 电动 机 不 转 器 打 火 氧化 
@ 调 速 手柄 有 问题 
DHEWE. JEFA, uH 
线 接头 有 问题 
人 力 骑 行 时 感觉 速度 慢 、 
王 派 电 动车 前 后 轴 挡 及 中 轴 部 件 过 紧 
派 电 动车 БЕ НЫЙ 前 挡 及 中 轴 部 件 过 紧 
充电 器 与 电池 盒 相连 的 插头 。 四 紧 因 插座 和 插件 
小 飞 哥 电动 车 | 充电 器 充 不 进 电 Аы 
Оа | ORRERA 
图 充电 器 损坏 加 更 换 充电 器 
@ 长 时 间 烈日 曝晒 和 两 淋 ， 使 
控制 器 器 件 损坏 
小 飞 哥 电动 车 | 控制 器 操作 失灵 
л. Ë 四 线路 有 问题 
加 控制 器 损坏 
电池 电压 过 低 四 将 电池 充足 电 
回调 速 手 柄 连接 松动 或 调 速 把 | 加 检查 后 夹 紧 ， 或 将 
Lamae | 调 速 失灵 或 速度 偏 低 
ы Е 手 引线 脱落 引线 重新 接 好 
@ 调 速 手柄 中 弹 签 卡 住 或 失效 | Оа 
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@ 电 动机 有 问题 (如 电动 机 线 
卡 断 、 电 刷 磨损 、 换 向 器 打 火 氧 








(2) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说 明 ) 
@ 电 池 接 线 松动 DENEK 
OMRE UABE RIE] 四 正确 接 好 控制 器 电 
接 通电 源 后 电动 机 不 | 故障 源 线 或 去 修理 站 修理 
小 飞 哥 电动 车 = 
工作 回电 动机 接线 插头 松 脱 或 损坏 | 加 修复 或 更 换 电 动机 
@ 调 速 手柄 或 制 动 断 电 开关 |  @ 更 换 调 速 手柄 或 抽 
不 良 动 断 电 手 柄 
加 轮胎 气压 不 足 加 轮胎 充足 气 
外 电池 充电 不 足 或 充电 器 故障 | 包 充 足 电 或 检查 充电 
器 插头 
回电 池 老 化 或 损坏 四 更 换 电池 
小 飞 哥 电动 车 | 行驶 距离 短 
Ws ` @ 使 用 时 上 坡 多 ， 风 速 大 ， 频 | mmm Am 
Haat, ARE 
回 制 动 抱 死 、 链 条 紧 ET EECH 
链条 松紧 适中 
使 用 一 段 时 间 后 ， 在 骑 
ушаш Luet am an an al HERE ENER EAM 
\ 飞 哥 电 动车 ` EDEN HE 
И СЕ ев 或 弹道 内 有 颗粒 卡 住 飞轮 йип 
车 一 起 转动 
Е ТЭР ГИТ. Wan PERE P B I BUN h IE к: 
小 羚羊 电动 车 | 
速 手柄 ， 电 动机 不 转 ”|FZ44N 损坏 
电动 机 不 转动 ， 但 苏 电 
Ara пыли ”| 调 速 手柄 有 问题 
Фп. її & ИИ Ж; 8 Ёш їй & 
КОИ ЭЗЕ, Am EE 
мы ы | 电量 指示 灯 不 亮 ， 转动 | @ 各 连接 线 的 接 插件 存在 脱落 
小 羚羊 电动 车 | 人 Se 
调 速 把 车 辆 不 起 动 或 接触 不 良 
回电 动机 输入 段 存在 短路 
ORMEA NE 
小 羚羊 电动 车 | 行驶 速度 较 慢 车 电池 老化 
@ 电 池 接 线 有 问 是 
加 控制 器 有 间 题 (如 场 效应 晶 
体 管 击 穿 、 续 流 二 极 管 损坏 等 ) 
小 羚羊 电动 车 | 电动 机 不 转 回调 速 手柄 及 制 动 柄 有 问题 





新 晨 36V 无 刷 
电动 车 





能 起 动 ， 但 起 动 后 调 速 
不 稳 ， 且 有 时 出 现 停 转 








控制 器 调 速 器 地 线 折断 





将 折断 处 重新 接 好 
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(22) 


备注 (说 明 ) 


= 
в 


故障 现象 故障 部 位 

















使 用 一 段 时 间 后 ， 不 能 | 控制 器 (型 号 为 ZKC3615TN 


























新 晨 电 动车 起 动 ， 有 时 能 起 动 ， 但 不 | 内 的 供电 部 分 5.6V 稳 压 管 击 穿 
能 调 速 26V 稳 压 管 断路 
D KX 24 E KX 











新 晨 之 光电 | RH ЕЖЕ fi Ji В 








名 控制 器 有 问题 〈 如 场 效 应 唱 


CC 











动车 起 动 体 管 击 穿 、 烧 断 、 续 流 二 极 管 损 
坏 等 ) 
中 电池 使 用 寿命 终止 更 换 或 修复 电池 








@ 电 池内 熔 丝 管内 熔 丝 熔断 | ORREL 







































































间接 触 不 良 


有 污垢 或 调 速 手柄 引线 似 断 未 断 


电动 机 时 转 时 停 





加 电池 盒 内 熔 丝 管 与 熔 丝 管 座 





@ 调 速 手 柄 内 感光 片 感光 管内 





加 电池 熔 丝 管 与 熔 丝 管 座 之 间 | 加 调整 两 者 位 置 使 其 
заар 电池 充 不 上 电 或 充 不 | 接触 不 良 接触 良好 ， 或 更 换 熔 丝 管 
足 电 @ 充 电器 无 输出 电压 或 输出 电 | 田 更 换 或 修复 充电 器 
压低 及 充电 器 与 交流 220V 电源 | 及 重新 搬 接 电源 
接触 不 良 
@@ 充 电器 有 问题 回 更 换 或 修复 充电 器 
中 接 插件 接触 不 良 或 引线 断路 | 中 重新 插 接 或 换 线 
仪表 盘 上 电源 指示 灯 不 @ 发 光 二 极 管 损坏 加 更 换 或 修复 发 光 二 
新 日 电动 车 |. O O S, 极 管 
亮 而 电动 机 运转 正常 See 
加 表盘 印 制 电路 板 上 有 断路 加 更 换 或 修复 仪表 印 
制 电路 板 
@@ 电 池 电 量 不 足 QO 充电 
@ 电 池 触 头 接 触 不 良 @ 调 整 触 点 位 置 或 打 





уа 
@ 调 整 或 更 换 使 其 良好 











@ 清 洗 或 更 换 感光 片 ， 








名 控制 器 内 有 故障 
@ 断 电 制 动 开 关 出 故障 

















@ 电 源 锁 烧 蚀 后 接触 不 良 
@ 线 路 内 接 插 件 虚 接 








@ 电 动机 内 电 刷 、 导 线 、 绕 组 





虚 焊 、 虚 接 








仍 不 能 排除 故障 应 更 换 
调 速 手柄 及 更 换 或 修复 
引线 
更 换 或 修复 控制 器 
@ 调 整 或 更 换 断 电 制 
动 开关 
四 更 换 或 修复 电源 锁 
@ 重 新 插 接 ， 使 其 接 


























加 修理 或 更 换 电 动机 
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( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
中 电池 盒 上 熔 丝 熔断 或 接触 | 中 更 换 或 调整 熔 丝 管 
不 良 
加 电池 盒 上 触 头 接触 不 良 或 | 四 更 换 或 调整 触 点 
开启 电 门 锁 电 源 ， 仪 表 | 烧 坏 
新 日 电动 车 “| 盘 电 源 指 示 灯 不 亮 ， 转 手 | @ 电 门 锁 烧 坏 @ 更 换 新 电 门 锁 
柄 ， 电 动机 不 转 由 电池 盒 内 电池 引线 断路 或 电 | 四 更 新 接 通 线路 及 更 
池内 部 断路 换 或 修复 电池 
@@ 电 门 锁 引线 或 触 头 引 线 断 路 | О 26 
或 接触 不 良 
打开 电源 ， 控 制 占 正常 | @ 右 手柄 调 速 线 脱落 ， 控 制 器 
新 日 电动 车 工作 ， 转 动手 柄 时 电动 机 | 或 电动 机 接头 脱落 
不 转动 @ 左 右 制 动 柄 断 电 
QË АА Ж 中 更 换 或 修复 控制 器 
打开 电源 开关 ， 仪 表 灯 | 回调 速 手柄 损坏 @ 更 换 或 修复 调 速 手柄 
新 日 电动 车 亮 , 但 转动 调 速 手柄 时 电 |”@ 断 电 制 动手 柄 损坏 @ 更 换 或 修复 
动机 不 转 @ 电 动机 内 部 损坏 @ 更 换 或 修复 新 电动 机 
加 车 上 导线 断路 名 重新 接 通 线路 
打开 电源 ， 电 动机 立即 | @@ 调 速 手柄 损坏 
新 日 电动 车 
у 运转 加 控制 器 损坏 
中 电池 老化 中 更 换 或 修复 
нан 电池 充电 8h 后 ， 电 动车 | 四 电动 机 部 分 短路 @ 更 换 或 修复 
3 dai 
И ТГ 10km 即 无 电 加 控制 器 损坏 @ 更 换 或 修复 
@ 充 电器 有 问题 @ 更 换 或 修复 充电 器 
四 检查 制 动 抱 死 
@ 内 胎 气 压 不 足 
新 日 电动 车 骑 行 费力 ， 速 度 慢 图 某 电 池 电 压 未 充足 
@ 超 过 限制 坡度 、 顶 风 或 载重 
过 重 
@@ 电 池 长 期 放置 或 电池 充电 | OE 
不 足 
新 日 电动 车 行驶 距离 短 @ 轮 胎 气 压 不 足 OHNA 
@ 534 A E ЖЕЕ J 图 调整 制 动 
@ 遇 上 坡 、 顶 风 或 载重 过 重 @ 脚 踏 辅助 行驶 
EE 输出 电压 正常 ， 但 充电 | @ 电 压 元 器 件 接触 不 良 或 损坏 














电流 很 小 








名 充电 器 异常 








204 






























































(Ж) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明) 
@ 充 电器 输出 插头 与 电池 盒 的 
充电 插头 接触 不 好 
| 充电 时 电源 指示 灯亮 ， ñ А SCH 
BARDE Leners @@ 电 池 盒 上 面 的 熔 丝 开路 或 熔 
Se Е 丝 座 有 松动 接触 不 良 
@ 充 电器 输出 线 开路 
@ 充 电器 输入 电源 插头 未 连 
接 好 
电源 指示 灯 不 亮 ， 充 电 | ORALA E 
新 丝 动车 
新 丝 路 电动 车 | 指示 灯 不 亮 @ 电 源 输入 线 有 问题 
图 电路 板 上 高 压 区 附近 的 元 器 
件 虚 焊 





> EN EL АА дь 
mamana | ЗЕЛ Bf | a 


响声 ， 充 不 进 电 出 级 消 振 阻 容 损坏 
Hatt P 

















打开 电 门 锁 ， 转 动手 柄 | 吕 电 门 锁 开 关 不 正 党 
时 电动 机 不 转 ， 电 动车 经 | 名 插件 或 引线 断裂 
常 不 能 只 依靠 电力 起 动 加 控制 器 电路 中 VT 损坏 








新 旭 40V/ 
500W 电动 车 





























充足 电 后 ， 打 开 电 门 锁 ,| 9 电源 线 接头 接触 不 良 








新 旭 48V/ 















































e 转动 调 速 手 柄 时 车 辆 不 能 | @ 电 门 锁 开关 损坏 
500W 电动 车 Keeper SE 
起 动 @ 调 速 手 柄 开关 有 问题 
调 速 控制 电路 中 VTi ~ УТ, 
新 Н 48V/| 能 起 动 运行 ， 但 不 能 进 |VTi ~ УТ. УТ ~ УТ. 8 
500W 电动 车 行 速度 调节 СЖ УР ~ УЮ, VD; УР» 





有 问题 











新 旭 48V/| 打开 电 门 锁 ， 电 源 指示 | 振荡 器 IC (NE555) 及 其 外 围 
500W 电动 车 灯亮 ， 但 电动 车 不 能 起 动 | 元 件 Ri ~R, Ciz, Cu A 

















四 制 动 微 动 开关 有 问题 
四 控制 器 的 制 动 断 电 部 分 中 电 
容 Cu 漏电 











新 旭 48V/| 起 动 、 运 转 均 正 常 , 但 
500W 电动 车 制 动 失灵 


y 











新 旭 ММВ 型 
24V/180W ЭШ 加 电 无 反应 
电动 车 





中 控制 器 有 问题 
@ 电 平 锁 接 头 脱落 











中 电动 车 调 速 器 损坏 而 无 输出 

或 无 调 速 电压 
@ 制 动 微 动 开 关 触 点 不 能 复位 
@ 电 池 欠 电压 或 其 保护 电路 不 
正常 


@ 控 制 电路 停 振 








新 旭 WMB 型 
24V/180W A W| 不 能 起 动 
电动 车 
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( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 〈 说 明 ) 
@ 利 把 搬 接 件 不 良 
雅 标 电 动车 电动 机 不 转 
SE 5 四 指示 电路 板 引 脚 间 有 灰尘 
打开 电 门 锁 后 ， 仪 表 显 
雅 标 电 动车 | 示 电 压 正 常 ， 但 车 辆 不 能 | 电动 机 有 问题 
起 动 
(HEEN GKD 与 转动 | 四 调整 前 后 制 动 与 转 
部 位 摩擦 动 部 件 间 险 
Ре 人 力 骑 行 时 感觉 速度 慢 、 ОО ЕМЕ OEA EA 
Я Ka 
Ж 灌 重 感 强 @ 前 后 轴 挡 及 中 轴 部 件 过 紧 或 。 ORDAM RE 
部 件 磨损 换 磨损 的 部 件 
@ 轮 胎 充气 不 足 @ 给 轮胎 充气 至 足 
电器 输出 电压 偏 低 
雅 迪 电动 车 负载 情况 下 两 只 红 灯 就 | 加 电池 充 电 时 间 短 
E H 2) 
н 熄 ， 但 电池 充足 @ 电 池 组 或 其 中 单 只 容量 下 降 
@ 电 极 损 坏 或 接触 不 良 
雅 迪 电动 车 行驶 中 有 停 驶 、 时 快 时 | 七 芯 连 接线 接触 不 良 @ 换 七 芯 线 
We : : 
ш 慢 、 无 力 等 现象 回 稚 尔 断 电 制 动 手柄 接触 不 良 | ФЛП ШЕ ЕЙ 
ORROT 更 换 齿轮 
E 电池 充足 ， 显 示 灯 全 亮 ,| 一 R — 
雅 迪 电动 车 О} ш 加 轮 载 电 动机 绕组 部 分 短路 加 更 换 电动 机 
кш. 图 自行 车 装配 问题 或 部 件 磨损 | 回 更换 减 振 橡皮 
人 控制 器 与 电动 轮 载 接 插件 松 
雅 迪 电动 电力 驱动 有 不 规则 的 | 脱 或 导电 不 良 
B 5) 4 
ч 停 转 @ 轮 载 电动 机 电 刷 与 转子 接触 
不 良 
РТТ ФТ, ЖЕН 
轮 油脂 
雅 迪 电动 车 电力 驱动 噪声 大 
ER Ke @ 具 轮 缺 损 Оњи 
ОИК @ 更 换 轴 承 
链条 过 松 ФЕН Ж 
zë. ИЖ :在 同 | 四 装 正 链 轮 与 后 轮 或 
准 迪 电动 车 Au 9 链条 和 飞轮 不 在 同 к TER 
平面 上 校正 变形 车 架 和 平 、 立 
хн 
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( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 (说明 ) 
飞轮 内 有 污垢 四 清洗 飞轮 内 污垢 
骑 行 踏 动 脚 踏 ， 链 条 无 | @ 千 斤 得 不 正 或 损坏 ОВЕ ТТ ЖШ @ 
雅 迪 电动 车 “| 法 带动 车 子 前 进 ， 或 者 时 千斤 得 
而 带动 ， 时 而 带 不 动 加 千斤 头 部 磨损 严重 @ 更 换 新 的 千斤 
@ 飞 轮 外 套 内 齿 磨 损 严 重 @ 更 换 飞轮 外 套 
@@ 前 轴 或 后 轴 的 滚动 轴承 间 阶 | ”四 调整 滚动 轴承 的 间 阶 
过 大 
жайа än, БЕЛЕ. ОА, ar ОИЕ 
кча 时 而 向 右 某 一 位 置 
@ 前 轴 或 后 轴 内 的 钢 球 损坏 或 | @ 更 换 钢 球 
大 小 不 一 
ФЕ ЕЕЕ 5) 加 调整 前 轴 滚 动 轴承 
间隙 ， 拧 紧 前 轴 螺 母 
e 前 轮 偏 堪 或 偏 右 方向 | 加 车 把 和 前 又 之 间 因 碰撞 或 把 | 加 拧紧 把 芯 螺 检 
TTT ra 芯 螺 栓 松动 而 产生 相对 运动 
@ 前 又 立 管 或 前 叉 腿 变形 加 校正 前 又 立 管 或 前 
又 腿 或 更 换 前 又 
前 轴 或 后 轴 螺 母 松动 
雅 迪 电动 车 前 轮 或 后 轮 晃动 四 前 轴 或 后 轴 的 滚动 轴承 装配 
过 松 
骑 行 中 ， 前 轮 或 后 轮 不 
雅 迪 电 动车 “| 在 正常 位 置 转动 ， 向 某 一 | ”前 轴 或 后 轴 螺 母 松 动 
方向 偏 斜 
er BEAAM AUR as tat HN RE T 
雅 迪 电动 出 现 上 下 、 左 右 明显 松动 中 轴 滚 动 轴承 配合 过 松 调整 中 轴 滚 动 轴 承 间 院 
Wee ee EE 将 通 座 扳平 后 ， 用 扳 
Ë H 257 4%. М HJK Z Wa p 
= 转动 手 将 能 座 的 夹 紧 螺母 拧紧 
KERER, PZE 
雅 迪 电动 车 鞍 座 向 左右 水 平 偏转 车 架 后 接头 螺栓 螺母 松动 
GER EE Е “| 架 后 接头 螺栓 螺母 
四 制 动 皮 距 离 车 圈 太 远 С У l 
的 间隙 
四 钢丝 折断 或 破裂 四 更 换 新 的 钢丝 套 
加 钢丝 与 钢丝 套 被 粘 住 回 清理 粘 在 钢丝 上 的 
泥 沙 等 杂 物 或 向 钢丝 和 
雅 迪 电 动车 HEMER 钢丝 套 注油 润滑 
图 紧 绳 螺钉 松 脱 图 调整 好 制 动 皮 和 和 车 
圈 间 隙 后 ， 拧 紧 紧 绳 螺钉 
回 钢 丝 伸 长 回 松 开 紧 绳 螺钉 ， 调 











整 好 制 动 皮 和 车 圈 间 的 
距离 ， 拧 紧 紧 绳 螺钉 
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( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 说明) 
四 安装 不 良 ， 固 定 螺 钉 过 紧 中 调整 固定 螺钉 ， 使 
错 形 六 的 六 又 在 制 动 后 ноа 
雅 迪 电动 车 | 不 能 及 时 复位 ， 或 者 只 能 оке 
ü Ge ger, ` Ab, (JUN Im 
-一 2 1， 一 ` д) 
ш = OMAHE, AATE 四 更 换 钢 丝 和 钢丝 套 
(DETTE E ӨГГЕ И EE ЛОТ, TER 
老化 而 松软 BANCO, ERATE 
加 压气 螺母 未 拧紧 OR ZEAR 
@ 气 门 身 、 气 门 垫 圈 与 内 胎 接 |”@ 取 出 气门 身 ， 用 扳 
雅 迪 电动 车 轮胎 慢性 漏 气 触 处 密封 不 好 手 拧紧 气门 垫圈 上 的 螺 
E, 或 者 在 气门 垫圈 下 
再 增加 一 块 橡皮 垫圈 
@ 内 胎 质 量 有 问题 ( 微 孔 等 ) ,| @ 重 新 再 补 
或 补 过 的 地 方 渗 漏 
@@ 气 门 世 的 进 气孔 被 堵塞 
@ 气 门 皮 管 熔化 堵塞 气门 芯 孔 
雅 迪 电 动车 轮胎 打 不 进 气 @ 通 气管 堵 死 (如 天 气 过 冷 ， 
使 气门 皮 管 中 的 水 气 凝 结 成 冰 ) 
图 气筒 有 问题 
与 泥 板 支 棍 碰撞 
雅 过 电动 车 EE: 车 圈 移 位 HEZE, ENER 
生 响 声 
后 轮胎 与 车 架 平 又 立 又 
E 过 电动 车 车 圈 变 位 ， 后 轴 螺 母 松 到 周正 车 圈 ， 拧 紧 轴 螺母 
雅 迪 电动 EE 圈 变 位 ， 后 轴 螺 母 松动 调 正 拧紧 轴 螺 
电动 骑 行 或 滑行 时 ， 发 前 轴 或 后 轴 部 位 滚动 轴承 的 钢 | 拆 开 滚动 轴承 ， 更 换 
E 迪 电动 车 
$š; 出 有 规律 的 “ 哄 噶 ” 声 “| 球 爆裂 钢 球 
拆 开 该 部 位 滚动 轴承 ， 
雅 迪 电 动车 转动 车 把 时 听 到 异 声 前 又 滚动 轴承 钢 球 爆裂 e 
更 换 钢 球 
QO 充 电器 输出 插头 与 电池 盒 的 
电 插 当 重 紧 
See 充电 时 电源 指示 灯亮 , 7 E ` | 
жай |ы, @ 电 池 盒 上 面 的 熔 丝 管 开路 或 
е А Ë 
图 充电 器 输出 线 开路 
充电 器 输入 插头 与 电源 插头 
接触 不 良 
een 电源 指示 灯 不 亮 ， 充 电 |”@ 熔 丝 熔断 
Ta 动车 
í 指示 灯 也 不 亮 图 电源 输入 线 有 问题 
@ 电 路 板 上 高 不 区 附近 的 元 器 




















件 异常 
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= 
в 


故障 现象 


故障 部 位 


(22) 


备注 〈 说 明 ) 





ТЕН 





电动 车 





打开 电源 ， 控 制 器 无 
显示 














钥匙 开关 未 打 
@ 电 源 插头 未 插 好 
Ота L BJ 1⁄4 2Z 








熔断 





mr 





有 动车 





打开 电源 ， 控 制 器 正常 | ， 


工作 ,转动 手柄 时 电动 机 
不 转动 














L 接 头 脱 落 
@ 初 始 速 度 不 够 ， 
ШШЕ ЕЛ 


ФТТ ЖЯ. БЕШИ 


需 脚 力 辅助 
点 





银 洋 电 








骑 行 费力 ， 速 度 慢 


包 死 

气压 不 足 
池 电 压 不 足 
馈 过 限制 坡度 、 














顶风 或 载重 





m 





mr 





电动 车 





行驶 距离 短 





放置 电 
@ 轮 胎 气 压 不 足 
查 制 动 过 紧 而 
@ 电 池 充 电 不 充足 
OBEI, MA 
@ 气 温 过 低 




















力 不 足 


ЛЕО а 


载重 过 大 








ТЕН 


有 动车 





Hë 





电池 充电 充 不 进 日 





(es 


中 充电 器 与 电源 ， 
问题 


包 外 接 电源 无 电 ， 








电压 不 正常 














中 电池 电压 过 低 














调 速 失灵 或 最 高 速 
较 低 


名 调 速 手 柄 中 磁铁 或 钢丝 连接 


С РН P SE 


卡 住 或 失效 





中 将 电池 充足 
ОЖЖ 





ш 


nn 





B ak TE J o Ж 





英 克 莱 电 动车 








接 通 电源 ， 电 动机 轮 载 
不 工作 





中 电池 接线 松动 








名 调 速 手 柄 中 磁铁 或 钢丝 连接 





名 电动 机 轮 载 接线 插头 松 脱 或 


损坏 


@ 断 电 制 动手 柄 未 复 


复位 

















E 修 或 更 换 电动 机 








@ 调 试 断 电 制 动手 柄 ， 
使 其 复位 




















一 次 充电 
不 足 








@ 轮 胎 气 压 不 足 
加 充电 不 足 或 充电 
图 电池 老化 或 损坏 











器 有 故障 


ФЕ, WAK, iZ i) 


起 动 、 载 重大 








OREA 

@ 充 足 电 或 更 换 与 修 
复 充 电器 

@ 更 换 电池 

@ 用 脚 踏 助力 
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( 续 ) 
机 型 故障 现象 故障 部 位 备注 说明) 
@ 充 电器 插座 脱落 或 插头 与 插 | 四 紧 固 插座 和 接 插件 
座 连 接 松动 
英 克 莱 电 动车 | 充电 器 不 充电 
E KEE TE ORRIAL 
回电 池 组 接线 脱落 @ 烛 接连 接线 
四 制 动 抱 死 ФИ И 
加 轮胎 气压 是 不 足 OXEA 
英 克 莱 电 动车 | 骑 行 费力 速度 慢 
кө = © ESE. REET oan, REKRY 
使 用 期 的 电池 组 
OD 各 部 位 螺钉 、 螺 母 松动 OD 紧 固 松 动 的 螺钉 、 
英 克 莱 电 动车 | 骑 行 中 有 异 响 wë 
加 前 后 轮 碰 车 架 、 前 又 四 调整 前 后 轮 
回 链 轮 或 链条 魔 链 音 回调 整 链 四 
电池 老化 ， 内 阻 变 大 ， 电 解 
众 驰 电 动车 充电 过 程 中 发 热 液 干 润 ， 内 部 有 短路 等 
@ 充 电器 有 问题 














Жа 电动 车 典型 电路 


1. 由 3842 芯片 组 成 的 电动 车 充电 器 电路 原理 图 
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2. 由 79F9211 与 2SK4145 芯片 组 成 的 电动 车 控制 器 实物 与 电气 原理 示意 
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4-2 79F9211 与 2SK4145 芯片 组 成 的 电动 车 控制 器 实物 与 电气 原理 示意 
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3. 由 AT89C2051 芯片 组 成 的 电动 车 控制 器 电路 原理 图 
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4. C10 型 数字 可 编程 他 励 电 动机 电动 车 控制 器 电气 原理 示意 图 
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C10 型 数字 可 编程 他 励 电动 机 
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有 动车 控制 器 电气 原理 示意 图 
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5. C10 型 数字 可 编程 他 励 电 动机 电动 车 控制 器 接线 示意 
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d иш) 绿 | 
n | Es), 输出 
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| (Cie 
М m) 
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加 红 / Di ku Ы| le 
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w 性 能 调整 
接触 器 ) 
p 
ОЙДЕ ЕДТ 
FI F2 
B+ 
图 4-5 Cl10 型 系列 控制 器 接线 示意 图 
6. CTWC3625 智能 型 电动 车 无 刷 电动 机 控制 器 实物 图 
@ 粗 红色 线 为 十 36V 电源 正 端 
电源 输入 @ 细 红色 线 为 十 36V 电 门 锁 
@ 粗 黑色 线 为 十 36V 电源 负 端 
仪表 (转速 ) 细 蓝 色 线 
巡航 细 棕 色 线 CTWC3625 实物 图 ( 见 图 4-6) 
限 速 细 灰 色 线 














制 动 (机械 制 动 ) 





中 细 棕 色 线 为 机 械 制 动 线 〈 高 电 平 制 动 : 


+12V; 低 电 平 制 动 : 0V); 


@ 细 黑色 线 为 接地 线 ( 低 电 平 制 动 ) 








@ 细 红色 线 为 十 5V 电源 























CTWC3625 实物 图 ( 见 图 4 — 6) 














手柄 信号 输入 @ 细 黑色 线 为 接地 线 
@ 细 绿色 线 为 手柄 信号 输入 
@@ 细 红色 线 为 十 5V 电源 
电动 机 霍 尔 接线 答 | ”外 细 黑色 线 为 接地 线 
A (А. Вв. Сл) | 加 细 黄 色 线 为 A 
ИИ @ 细 绿色 线 为 B 
回 细 蓝 色 线 为 C 
5 " ОЖЖ Та ЕУ О 
ы E @ 粗 绿色 线 为 V 
аы @ 粗 蓝 色 线 为 W 











图 4-6 
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BARER СЕ 


CTWC3625 智能 型 
7. HDB1001R. HDB1001H 电阻 型 加 速 





型 电动 车 无 刷 电 动机 控制 器 实物 图 
束 器 / 霍 尔 型 电动 车 加 速 器 实物 与 接线 图 
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原理 图 
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4-7 HDB1001R、HDB1001H 
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8. HDB4822. HDB4830. HDB4840. HDB4850 型 电动 车 直流 电动 机 调 速 控 
制 器 实物 与 接线 图 

HDB4822、HDB4830、HDB4840、HDB4850 型 直流 电动 机 调 速 控制 器 应 用 于 高 
尔 夫 球 车 、 电 动 观 光 游 览 车 、 电 动 叉 车 、 电 动 牵引 车 以 及 其 他 小 型 串 励 电动 机 设备 。 
HDB4822、HDB4830、HDB4840、HDB4850 型 的 外 形 与 接线 如 图 4 — 8 所 示 。 
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= 换 向 接触 器 SE 
ЕР1 ; 1-1 
SKO ЭЯ ДЕ ES j KE 
e, "ER GET em MEN 前 进 开关 > Š 
(be, 速度 随 电 组 的 减 小 而 增加 Бы 
53 1N5822 1N5822 
+ рјн 


图 4-8 HDB4822、HDB4830、HDB4840、HDB4850 型 电动 车 直流 
电动 机 调 速 控 制 器 实物 与 接线 图 





9. HDB4822 十 型 电动 车 电动 机 组 板 实 物 图 
HDB4822 十 型 电动 车 的 组 板 应 用 于 高 尔 夫 球 车 、 电 动 观光 游览 车 、 电 动 又 车 、 
电动 牵引 车 以 及 其 他 小 型 串 励 电动 机 设备 。 
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图 4-9 HDB4822 十 型 电动 车 电动 机 组 板 实物 图 


10. HM2436 -275、HM3648 -275、HM3648 -350、HM3648 -650 型 电动 车 
电动 机 速度 控制 器 (电位 器 式 ) 电气 原理 示意 图 
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一 电源 线 (25mm°) 
一 信号 线 (0.75mm2) 

















图 4-10 НМ2436 -275、HM3648 -275、HM3648 -350、HM3648 - 650 型 电动 车 
电动 机 速度 控制 器 〈 电 位 器 式 ) 















































原理 示意 网 
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11. HM2436 - 275, HM3648 - 275, HM3648 - 350, НМ3648 - 650 型 电动 车 电动 
机 速度 控制 器 (感应 式 ) 电气 原理 示意 图 
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图 4-11 HM2436 
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HM3648 -275、HM3648 -350、HM3648 - 650 型 
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12. HM2436 - 275, HM3648 - 275, НМ3648 - 350, HM3648 -650 型 电动 车 
电动 机 速度 控制 器 〈 霍 尔 式 ) 电气 原理 示意 图 
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图 4-12 


HM2436 - 275, HM3648 – 275, HM364 
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13. HM2436 – 275, HM3648 -275. HM3648 -350. HM3648 - 650 型 电动 车 
电动 机 速度 控制 器 实物 与 接线 示意 图 


控制 接线 端 功 




































































































































































能 备 注 
P1 空置 

P2 后 退 限 速 端 (电位 器 式 加 速 器 此 端 为 空置 ) HM2436 — 275、 HM3648 — 275、 HM3648 — 350, 
HM3648 -650 型 电动 机 速度 控制 器 是 HI- 
P3 SE) MEN 公司 为 中 小 型 电动 车 辆 提供 的 一 种 高 
р 电 锁 输 入 效 和 安装 方便 的 串 励 或 永 磁 直流 电动 机 控制 
— TEI ooo m, 主要 应 用 在 电动 又 车 控制 、 电 动 高 尔 夫 
py | “шшш ЫШ OUMES. Ж] 球 车 和 电动 游览 车 的 电动 机 转 抢 和 速度 控 
меж анк 制 。 控 制 电 路 采用 PWM (脉冲 宽度 调制 
霍 尔 加 速 器 电源 负 端 (电位 器 式 、 感 应 线 电路 技术 ,采用 可 靠 的 大 功率 MOSFET, 
疾 式 加 速 器 此 端 为 空置 ) 全 密封 封装 ， 可 提供 大 功率 输出 。 控 制 器 的 
堆 尔 加 速 器 电源 正 端 〈 电 位 器 式 、 感 应 线 | 外 形 、 端 子 排列 、 几 种 加 速 器 与 控制 器 连接 

圈 式 加 速 器 高 端 ) 方法 和 用 于 串 励 直流 电动 机 的 几 种 接线 
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控制 端 了 排 多 Wénk EE 
Bn Lt "wies 
К 2. 连接 全 下 动机 的 A1 
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ТЕЕ ran oU ЖЕН. 连接 至 电动 机 的 A2 
控制 器 大 电流 接线 





























图 4-13 НМ2436 -275. HM3648 -275、HM3648 -350、HM3648 - 650 型 
电动 机 速度 控制 器 实物 与 接线 示意 图 
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14. HM2448 - 130H、HM2448 – 1305, HM2448 - 130, HM4860 -150H 型 电 
动车 控制 器 大 电流 端子 实物 与 接线 示意 图 


控制 接线 端 功 能 备 注 














P1 空置 
P2 霍 尔 式 加 速 器 电源 (C+) 
P3 霍 尔 式 加 速 器 信号 输入 


HM2448 - 130H, HM2448 - 1305, 





HM2448 - 130, HM4860 - 150H 型 电动 
机 速度 控制 器 是 HIMEN 公司 为 小 型 电动 


P4 霍 尔 式 加 速 器 电源 (—) 





车 提供 的 一 种 高 效 和 安装 方便 的 直流 串 励 






























































_ 钥匙 开关 ERE), ， 是 控制 器 的 控制 电源 | . 

Р5 输入 或 永 磁 电 动机 控制 器 ， 主 要 应 用 以 蓄电池 
为 动力 来 源 的 电动 车 辆 ， 如 电动 三 轮 车 的 

рб em 电动 机 转 矩 和 速度 控制 电路 

P7 系统 负 (一 般 不 用 ) 

P8 系统 负 〈 一 般 不 用 ) 





























控制 端子 排列 加 es 





























E Gar OR 





图 4-14 НМ2448 -130H, HM2448 – 1305, НМ2448 - 130, HM4860 - 150H 
型 电动 车 控制 器 大 电流 端子 实物 与 接线 示意 图 
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15. НМ2448 -130H、HM2448 - 1305, НМ2448 - 130, НМ4860 - 150H 型 电 
动车 控制 器 接线 示意 图 















Lane 
( WS EB 2500/5% 
太 抑 制 二 极 管 ) 
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( 常 闭 开关 ) 










































































图 4-15 HM2448 -130H、HM2448 -130S、HM2448 - 130, HM4860 - 150H 
型 电动 车 控制 器 接线 示意 图 
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16. HM36T -300X. HM48T - 400X 型 直流 他 励 电 动机 速度 控制 器 电路 示意 
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4-16 HM36T - 300Х, НМА8Т - 400Х 型 直流 他 励 电 动机 速度 控制 器 电路 示意 图 
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17. HM36T -300X. HM48T - 400X 型 直流 他 励 电 动机 速度 控制 器 接线 


























































































































































































































































































































































































































































































































控制 接线 端子 功 能 注 
РІ 钥匙 开关 
P2 后 退 /前 进 
РЗ 空置 ( 霍 尔 加 速 器 电源 负 ) 
感应 加 速 器 高 端 〈 霍 尔 加 速 器 电源 
P D HM36T - 300X, HM48T - 400X 型 直流 
ч хн р ks Ei TN 公司 为 中 
感应 加 速 器 低 端 〈 霍 尔 加 速 器 信号 | СЕЗЕ АЕ HIMEN 公司 为 
P5 输入 ) 小 型 电动 车 辆 提供 的 一 种 高 效 和 安装 方便 的 
直流 他 励 电 动机 控制 器 ， 主 要 应 用 对 象 为 电 
P6 接 电源 正 动 高 尔 夫 球 车 和 电动 游览 车 的 电动 机 转 矩 和 
ра 控制 电源 端 速度 控制 电路 
P8 蜂 鸣 负 端 
P9 主 接触 器 控制 线圈 正 
Pin 主 接触 器 控制 线圈 负 
蜂 鸣 器 负 
证 接触 器 控制 负 控制 电源 端 
Zären BERE pegang — 一 接 十 接触 如 及 电 动机 电 枢 A1 
10 өөө!» 6 
mwl f ы ыи 
10 6 
га 1 : zá ПШ) 
ВУЛЕ ИОН ШО | ШЕЕ Laus, 
БОМЖ АРЕ 后 退 / 前 还 | в- 500) C а FI 
8 接 电动 机 励磁 F2 
空置 Ч 
Бема (и) йлы A) | 
蜂 鸣 器 负 | J F1 F2 
Temas q tA БЕШ BYA Yn 
主 接触 器 控制 下 接 电源 正 
10 өөө ө! 6 ee | 
„ШШ, 
EAIM SAA mun o — 
第 尔 加 速 居 电源 止 后 退 / 前进 
ERIE BI 接 电动 机 电 枢 A2 


























控制 右 控 制 端子 ( 寄 尔 式 ) 


图 4-17 


HM36T -300X、HM48T - 400X 型 直流 他 励 



































电动 机 速度 控制 器 接线 图 
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18. HM6080 - 400 型 电动 车 电动 机 速度 控制 器 电气 原理 示意 图 
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BINE CS 
FT-02A 感应 加 速 器 总 


控制 器 电气 原 坚 示意 图 (感应 式 ) 
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FT 04 加 玉器 总 成 F R 
K Kl 
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\00 型 电动 车 电动 机 速度 控制 器 电气 原理 示意 图 























94-18 HM6080 -4 


19. HM6080 - 400 型 电动 车 电动 机 速度 控制 器 实物 与 接线 示意 图 





225 























































































































































































































































































































控制 接线 端 у 能 备注 
u BIER EI CEIR ri UH 
1Е) 
Р2 空置 ÆR E HB Jf) 
P3 aE eh Ee HM6080 - 400 型 电动 机 速度 控制 器 是 HI- 
信和 号 输入 ) MEN 公司 为 中 小 型 电动 车 辆 提供 的 一 种 高 效 
Di 空置 和 安装 方便 的 串 励 ( 永 磁 ) 直流 电动 机 控制 
са. 器 ， 主 要 应 用 对 象 为 又 车 行走 控制 、 电 动 游览 
е ш. ЖЕН ЙЕ ЖЕТ ls ELSE ЕЖЕ НЕЕ 
Р7 空置 
PE 空置 
P9 空置 
P10 电 锁 输入 
10 6 
5 1 
bam А: BB RE 七 应 加 速 器 
10 =I 6 
Е | 控制 器 与 感应 加 速 器 连接 
箱 尔 加 速 器 输入 ERKIDE НЫЙ + б Л 
— ¿KE EBM- 
控制 器 控制 端子 (EKE) 5 Il, 














äm Hi 











ES 
E 


Ser Se SE ЕЯ 
055599] 
速 器 输入 : 七 应 川 速 器 电 





感应 
































































































































































































































控制 内 控 制 端子 ( 感应 式 ) 控制 器 与 鹤 朱 加 速 器 连接 
iwa 
B- 5/90 

d С 

| : 
с 

C 

MV A2 с 

控制 器 人 电流 接线 端 
图 4-19 HM6080 - 400 型 电动 车 电动 机 速度 控制 器 实物 与 接线 示意 











226 


20. 由 LM339 芯片 组 成 的 电动 车 无 刷 电动 机 控制 器 电路 原理 图 
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LM339 芯片 组 成 的 电动 车 无 刷 电动 机 控制 器 电路 原理 网 
21. 由 LM339 芯片 组 成 的 电动 车 有 刷 电 动机 控制 器 电路 原理 图 
V4 
Y0100N 
R17 ЗАКО M) А A 
І 
VD4 H 
—— =] 
== 接 
k LS 
š 2. C1 ТС? 
a| AOU402 
ззонЕ| $ 
H- 50y 
t RX 
w 0.99 L | 
H 4 有 动车 有 刷 电 动机 控制 器 电路 原理 图 
























































22. 由 LM358 芯片 组 成 的 电动 车 充电 器 电路 原理 图 
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图 4-22 由 LM358 芯片 组 成 的 电动 车 充电 器 电路 原理 图 
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23. 由 MC33033DW 芯片 组 成 的 电动 车 无 刷 电 动机 控制 器 电路 原理 图 
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24. 由 MC33035 芯片 组 成 的 电动 车 控制 器 电路 原理 图 
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图 4-24 MC33035 芯片 组 成 的 电 动 车 控制 器 电路 原理 图 
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25. 由 МЕ555 芯片 组 成 的 电动 车 有 刷 电 动机 控制 器 电路 原理 图 
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Kl 4-25 NE555 芯片 组 成 的 电动 车 有 刷 电 动机 控制 器 电路 原理 图 
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26. NWWZKC48 - 250/350 通用 型 无 刷 电 动机 控制 器 接线 示意 图 
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27. PIC16F72 在 电动 车 控制 器 中 的 各 引 脚 连接 图 
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电动 车 控制 絮 中 的 各 引 脚 连接 图 
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28. 由 SG3525A 芯片 组 成 的 电动 车 控制 器 电路 原理 图 
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1-28 由 SG3525A 芯片 组 成 的 电动 车 控制 器 电路 原理 网 
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29. ST - 1S 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 


ST-1S 型 直流 调 速 器 ， 用 于 电动 小 三 轮 电 动车 、 代 步 电动 车 、 体 闲 旧 





洁 电动 车 。 











图 4-29 ST-1S 型 

























































































30. ST-2D 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 
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有 动车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 
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31. ST -2S、ST-2F 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 
ST-2S、ST-2F 型 电动 直流 调 速 器 用 于 电动 三 轮 车 、 休 闲 车 、 老 答 车 、 拉 坯 


























车 、 砖 车 、 清 洁 车 、 太 阳 能 船 等 。 
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图 4-31 ST-2S、ST-2F 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 




















32. ST -2SF 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 
ST – 25Е 型 电动 车 直流 调 速 右 用 于 电动 三 轮 车 、 休 闲 车 、 老 答 车 、 砖 车 、 太 阳 能 
船 等 。 
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1-32 ST -2SF 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 


























33. 由 TL494CN 芯片 组 成 的 电动 车 充电 器 电路 原理 图 
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图 4-33 由 TL494CN 芯片 组 成 的 电动 车 充电 器 电路 原理 图 (一 ) 
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图 4-34 由 TL494CN 芯片 组 成 的 电动 车 充电 器 电路 原理 图 (二 ) 


34. 由 TL494 芯片 组 成 的 电动 车 无 刷 电动 机 控制 器 电路 原理 图 
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图 4-35 H TL494 芯片 组 成 的 电动 车 无 刷 电动 机 控制 器 电路 原理 图 (一 ) 
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图 4-36 由 TL494 芯片 组 成 的 电动 车 无 刷 电动 机 控制 器 电路 原理 图 C 





DE 


240 





35. 由 TL494 芯片 组 成 的 电动 车 有 刷 电 动机 控制 器 电路 原理 图 
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36. 由 TL494 芯片 组 成 的 电动 车 充电 器 电路 原理 图 
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图 4-38 由 TL494 芯片 组 成 的 电动 车 充电 器 电路 原理 图 (一 ) 图 4-39 由 TL494 芯片 组 成 的 电动 车 充电 器 电路 原理 图 (二) 
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37. 由 TL494 芯片 组 成 的 电动 车 智能 脉冲 充电 器 电路 原理 图 




































































































































































































































































































































































































































































































































e> 
@# AAA 
ы сте _100п|_ 
2207 100nF 一 一 ”A 小 -此 Moko р 
| ]539 Soo 300V&2hF В ya “тит 
РТ1 —c K 13007 
本 630V/105J R2 220 
D3 D4 
5399 5399 
R10 
2.7kQ 
R4 D5 1N4007 
D8 
E 6 
15 С7 
S0V/47u F| |+ 
R36 1.5kO 165V 
р17 
144148 一 с] 45V 
5.04V| 5 В12 1.5kQ 
F g 00 
5] FR107 
< 7 D9 R14 24 
2 FR107 
7G ВІЗІКО 
Ek R31 6 
ER IO 5 RAA P: 
= = C3 Le 24 V4 
= 100kQ CH SS 
уув 4 11000, a М Я 27nF С1815 
er ОИ ene JEE SE R22 L 2 D13 
= SÉ C16 _ l8ko| |S FR107 
== l l ] ав lor E 
C12 i CH 2 
100nF | ЭЕ рос Tess S[ =Te 
3 3 | 了 R25 47kO 8 D14 
7 5 | d = CH, 14007 
EE i 国 50V/4.7uF| + 
双 极 型 | R2722kO а 16 е 
一 一 一 一 全 全 三 一 一 一 一 SCH ° R17 D12 
Sr 5 IO 1N4007 
Em Сыл 2 
H D28 Dk Sie ыд = 
C18 Ы R 10kQ ай б 8 z 
63V/470p F 1N5408 x м zs 
š =: eb р, у 
图 4-40 H TL494 芯片 组 成 的 电动 车 智能 脉冲 充电 带电 路 原理 图 
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38. 使 用 UC3842 芯片 的 CD -L — 36BC 型 电动 车 充电 器 电路 原理 图 
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图 4-41 使 用 UC3842 芯片 的 CD -L-36BC 型 电动 车 充电 器 电路 原理 图 
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39. ZD - 100$ 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 
ZD – 1005 型 电动 车 直流 调 速 器 用 于 电动 三 轮 车 、 休 闲 车 、 老 答 车 、 太 阳 能 船 等 。 
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图 4-42 ZD-100S 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 





40. ZD - 2005 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 (图 4 -43) 

ZD - 200S 型 电动 车 直流 调 速 器 用 于 电动 三 轮 车 、 砖 车 、 休 闲 车 、 老 和 爷 车 、 叉 车 、 
太阳 能 船 等 。 
41. ZD -300SF 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 (图 4-44) 
ZD-300SF 型 电动 车 直流 调 速 器 用 于 电动 三 轮 车 、 砖 车 、 休 闲 车 、 老 答 车 、 叉 
、 太 阳 能 船 等 。 
42. ZD - 300SW 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 (图 4 -45) 
ZD - 300SW 型 电动 车 直流 调 速 器 用 于 电动 三 轮 车 、 砖 车、 休闲 车 、 老 和 公车 、 又 
太阳 能 船 、 拉 坯 车 、 清 洁 车 。 
43. ZD – 500SF、ZD - 500Е 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 (图 4 — 46) 
ZD -500SF, ZD - 500F 型 电动 车 直流 调 速 器 用 于 电动 四 轮 车 、 高 尔 夫 球 车 、 休 
闲 车 、 游 览 车 、 观 光 车 。 
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图 4-43 2ZD-200S 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 
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图 4-44 ZD-300SF 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 
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图 4-45 ZD-300SW 型 电动 车 直流 











实物 及 接线 示意 图 
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图 4-46 ZD-500SF. ZD – 500Е 型 电动 车 直流 调 速 器 
实物 及 接线 示意 图 
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44. ZD - 5005 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 














ZD - 5005 型 电动 车 直流 调 速 带 用 于 电动 四 轮 车 、 高 尔 夫 球 车 、 休 闲 车 、 游 览 车 
观光 车 。 
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图 4-47 ZD-500S 型 电动 车 直流 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 
45. ZKC3615 型 电动 车 有 刷 轮 载 电 动机 控制 器 电路 原理 图 
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图 4-48 ZKC3615 型 电动 车 有 刷 轮 载 电动 机 控制 器 电路 原理 图 
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46. ZW -1 型 电动 车 直流 无 刷 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 
ZW -1 型 直流 无 刷 调 速 器 主要 用 于 电动 摩托 车 。 
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图 4-49 ZW -1 型 电动 车 直流 无 刷 调 速 器 实物 及 接线 示意 图 
47. 超越 36V/48V 通用 6 管控 制 器 实物 图 


eo 





图 4-50 超越 36V/48V 通用 6 管控 制 器 实物 图 
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48. GD - 36 型 电动 车 充电 器 电路 原理 图 
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4-51 GD-36 型 电动 车 充电 器 电路 原理 图 (一 ) 
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图 4-52 GD-36 型 电动 车 充电 器 电路 原理 图 (二 ) 











49. ZKC3615MZ 型 电动 车 有 刷 电 动机 控制 器 电路 原理 图 
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图 4-53 ZKC3615MZ 型 电动 车 有 有 刷 上 














动机 控制 右 电 路 原理 图 
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50. 电动 车 通用 充电 器 电路 原理 图 
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图 4-54 电动 车 通用 充电 带电 路 原理 图 (一 ) 
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电动 车 通用 充电 器 电路 原理 图 〈 二 ) 


EST 


51. 电动 车 多 功能 智能 型 防盗 报警 器 接线 示意 图 
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图 4-56 
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电动 车 多 功能 智能 型 防盗 报警 器 接线 示意 图 
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52. CD - L - 36 型 电动 车 充电 器 电路 原理 图 
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4-57 CD-L-36 型 









































电动 车 充电 器 电路 原理 图 
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53. 华 悦 6 Е 350W 控制 器 实物 与 接线 示意 图 











@ АШ. 
Gm Ster SR H 


低 电 半 ”高 电 半 Kii A 巡航 B 

















倒车 调试 A 调试 B 1+1 助力 































































































图 4-58 华 悦 6 管 350W 控制 器 实物 与 接线 示意 图 


54. 嘉禾 电动 车 电气 示意 图 
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图 4-59 嘉禾 电动 车 电气 示意 图 
55. 金 勇士 6 Е 350 W 双 模 电动 车 控制 器 实物 图 
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图 4-60 人 金 勇士 6 管 350W 双 模 电动 车 控制 器 实物 图 
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56. 凯利 KDS 系列 小 型 串 励 、 永 磁 电动 机 控制 器 实物 及 接线 示意 图 

凯利 KDS 系列 小 型 串 励 、 永 磁 电动 机 控制 器 是 凯利 公司 为 中 小 型 电动 车 提供 的 一 种 
高 效 、 平 稳 和 容易 安装 的 电动 车 控制 器 〈 见 图 4- 61)， 其 主要 应 用 对 象 为 电动 三 轮 车 、 
电动 摩托 车 、 水 泵 电动 机 以 及 工业 调 速 电动 机 控制 。 凯利 KDS 系列 产品 型 号 有 
KDS24050E、KDS24100、KDS24200、KDS24100E、KDS24200E、KDS36050E、KDS36100、 
KDS36200、KDS36100E、KDS36200E、KDS48050E、KDS48100、KDS48200、KDS48100E、 
KDS48200E、KDS72050E、KDS72100、KDS72100E、KDS72200、KDS2200E。 











4-61 凯利 KDS 系列 控制 器 











凯利 KDS 系列 串 励 电动 机 控制 器 标准 接线 如 图 4-62 所 示 ， 凯 利 KDS 系列 永 磁 
电动 机 控制 器 标准 接线 如 图 4-63 所 示 。 控 制 器 接 插 件 引 脚 含义 如 表 4 -1 所 示 。 






















































































































































































































































































































































































































É 4-62 











凯利 KDS 系列 是 
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励 电 动机 控制 融 标 准 接线 图 
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图 4-63 凯利 KDS 系列 永 磁 电动 机 控制 器 标准 接线 图 
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表 4-1 控制 器 接 插件 引 脚 含义 


; | 脚 BE 


JD 


E 


引 脚 号 ЕЕЕ 




















1 GND LED 阴极 和 传感器 信号 地 
2 LED LED 阳极 
4 Coil Driver 连接 到 主 接触 器 线圈 一 端 〈 使 用 控制 器 控制 电源 作为 线圈 的 正极 ) 





























连接 到 地 线 时 为 有 效 信号 ， 可 作为 踏板 安全 开关 输入 〈 需 通过 客户 软件 配 























5 Micro _ SW =s 
6 Throttle 0 一 5V 节气 门 踏板 模拟 信号 输入 
7 5V POWER 0—5V 踏板 电源 输入 

8 GND 信号 地 

9 PWR 控制 器 电源 输入 











57. 凯利 KD 系列 电动 车 串 励 、 永 磁 电 动机 控制 器 实物 及 接线 示意 图 

凯利 KD 系列 电动 自行 车 串 励 、 永 磁 电 动机 控制 器 应 用 在 电动 高 尔 夫 球 车 、 电 动 
推 车 、 电 动 摩托 车 、 电 动 叉车 以 及 电动 船 和 工业 调 速 电 动机 控制 。( 其 中 有 有 刷 串 励 、 
永 磁 电动 机 控制 器 型 号 有 : KD24200. KD24300. KD24400. KD36200, KD36300. 
KD36400、 KD48200、 KD48300. KD48400、 KD48500. KD48600、 KD72200、 
KD72300. KD72600. KD84200. KD84300. KD84400. KD84500. К084600. Æ HM 
永 磁 电 动机 控制 器 带 有 再 生 制 动 反 充电 功能 的 型 号 有 : KD24201、KD24301、 
KD24401、 KD36201、 KD36301、 KD36401、 KD48201、 KD48301、 KD48401、 
KD48501、 KD48601. К072201, KD72301. KD72401. KD72501. KD72601). 
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M= наи 

Bi: Ж ЕШШ tipi 

B=: 连接 到 蓄电池 负 自 
PWR 电 源 着 关 信号 输入 
REV: 反 向 并 关 信 号 输入 
TPS: ëm eme 
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图 4-64 凯利 KD 系列 电动 车 串 励 、 永 磁 电 动机 控制 器 实物 及 接线 示意 图 
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58. 凯利 KD 系列 电动 车 他 励 电 动机 控制 器 实物 及 接线 示意 图 

凯利 KD 系列 他 励 电 动机 控制 器 应 用 在 电动 高 尔 夫 球 车 、 电 动 推 车 、 电 动 摩托 
车 、 电 动 又 车 以 及 电动 船 和 工业 调 速 电动 机 控制 。( 其 中 他 励 有 刷 电 动机 控制 器 型 号 
有 : KD24202. KD24302. KD24402. KD36202、 KD36302、 KD36402. KD48202. 
KD48302、 KD48402、 KD48502、 KD48602. KD72202、 KD72302、 KD72402. 
KD72502、KD72602。 他 励 有 刷 电 动机 控制 器 带 有 再 生 制 动 反 充电 功能 的 型 号 有 : 
KD24203, KD24303、 KD24403、 KD36203、 KD36303、 KD36403、 KD48203、 
KD48303、 KD48403、 KD48503、 KD48603、 KD72203、 KD72403、 KD72503、 
KD72603 ) 。 
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M= Н АЛАК 

B+: ”连接 到 蓄电池 下 极 

B-: ”连接 到 蓄电池 负极 

F1: ”连接 到 场 正极 

12: ”连接 到 场 负极 

PWR: 电源 开关 输入 

КЕМ: 反 向 间 关 信号 输入 

TPS: 电阻 式 油门 踏板 模拟 信号 输入 































































































































































































































































GND: 信 号 地 
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图 4-65 凯利 KD 系 列 电动 车 他 励 电 动机 控制 器 实物 及 接线 示意 图 
59. 凯利 KEB 系列 无 刷 电 动机 控制 器 实物 及 接线 示意 图 
凯利 KEB 系列 无 刷 电 动机 控制 器 是 凯利 公司 专 为 电动 车 设计 的 一 种 高 效 、 平 稳 、 
容易 安装 和 可 编程 的 控制 器 ， 适 用 于 电动 自行 车 、 摩 托 车 和 电动 踏板 车 等 。KEB 系列 
无 刷 电动 机 控制 器 适用 的 产品 型 号 有 KEB48220、KEB48221、KEB48300、KEB48301、 
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KEB48400, KEB48401, 


KEB48600. 


KEB48601, KEB72330、 


KEB72451、KEB72600、KEB72601、KEB72800、KEB72801X。 














凯利 KEB 系列 无 刷 








电动 机 控制 器 有 五 个 金属 条 和 一 个 航空 
电动 机 和 控制 器 信号 提供 连接 环境 ， 其 外 形 如 图 4-6 











KEB72331、 


KEB72450、 


Hk J) 为 蓄电池 、 








6 所 示 。B 十 为 蓄电池 正极 ; B 一 





为 蓄电池 负极 ; А 为 输出 U/1/A 相 ， 连接 电动 机 粗 黄 线 ; B 为 输出 V/2/B 相 ， 连 接 


电动 机 粗 绿 线 ; C 为 输出 W/3/C 相 ， 连 接 电动 机 粗 蓝 线 。RS232 是 标准 的 接 
通过 我 们 提供 的 转换 器 与 计算 机 连接 对 控 人 




















口 ， 可 


判 器 进行 配置 和 标定 。J2 引 脚 含义 见 








































































































表 4 -2。 
12 的 引 肢 位置 
图 4-66 凯利 KEB 系列 无 刷 电动 机 控制 器 
表 4-2 J2 引 脚 功能 
引 脚 号 引 脚 符号 引 脚 功能 备 注 
1 PWR 控制 电源 
2 GND 言 号 地 或 电源 地 
3 GND GH nh 
| | 电动 机 温度 传感器 输入 ， 复 用 为 
4 Thermistor 
12V 制 动 输入 
5 Throttle 踏板 模拟 输入 〈0 一 5V) 
6 Brake AN 制 动 模 拟 输入 〈0 一 5V) 
І уор ele 所 有 GND 引 脚 都 是 内 
icro Š KREE йй SS e 
9 Reverse SW 换 向 开关 输入 Kee 起 的 ，GND 
10 Brake SW 制 动 开关 输入 内 部 连接 到 B 
ЖК C 相 ， 连 接 电动 机 细 蓝 堆 尔 信 
11 Hall С 
号 线 
堆 尔 也 相 ， 连 接 电动 机 细 绿 霍 尔 信 
12 Hall B 
ЖК АЖ. ЖЖ ЗЛ. ЖШ ЕЛП 
13 Hall А 
14 GND 信和 号 地 
控制 器 在 上 电 之 前 所 有 的 连接 都 应 正确 ， 否则 可 能 会 损坏 控制 器 。 为 确保 BB 一 的 
安全 性 ， 绝 不 能 将 接触 器 、 断 路 器 触 头 或 熔 丝 接 在 B 一 上 。 在 所 有 断路 右前 都 应 加 上 


预 充 电 电 阻 ， 和 否则 可 能 会 损害 控制 器 。KEB 系列 无 刷 电 动机 控制 器 标准 接线 如 


4 一 67 所 示 。 
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图 4-67 KEB 系列 无 刷 电 动机 控制 器 标准 接线 
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60. FÆ TDL230Z 型 电动 车 电气 原理 示意 图 
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图 4-68 千 知 TDL2302Z 型 电动 车 电气 原理 示意 图 

















61. FÆ TDN109BZ 型 电动 车 控制 器 电气 原理 示意 图 
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94-69 









































T-#8 TDN109BZ 型 电动 车 控制 器 电气 原理 示意 图 
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62. 干 锥 充电 器 电路 原理 图 
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图 4-70 千 知 充电 器 电路 原理 图 
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63. 赛 福 帝 牌 智能 自学 习 型 48 V/500 W 无 刷 电动 机 控制 器 实物 及 接线 示意 图 






ЫСА: 
正确 接 好 无 出 电动 机 控制 器 的 
BRR, дила. ERR, Ж 
rot. FEEN ; 

HEEN 
Чу аа Ват у БИ Ж — 
后 ,轻微 转 动 调 束 于 由 ( 不 能 转 






























































到 最 大 》 电动 机 有 明显 的 反应 ， 
到 电动 机 止 常 动 转 后 , 断 开 调 
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图 4-71 赛 福 帝 牌 智 能 自学 习 型 48V/500W 无 刷 电动 机 控制 器 实物 及 接线 示意 图 














64. = £ SAYOZHD2 型 电动 车 有 刷 控 制 器 电路 原理 图 
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65. 世 大 电动 车 控制 器 电路 原理 图 
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66， 顺 天 牌 全 智能 无 刷 电动 机 控制 器 实物 图 
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[| 4-74 36V/48V im JH 6 $ 350W 控制 器 各 线 功 能 实物 图 
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— J 
~ 对 接近 航 





图 4-75 36V 48V 通用 9 管 、12 管控 制 器 各 线 功能 实物 图 
67. 松 华 电动 车 控制 器 电路 原理 图 























































































































































































































































































































































































































CI 63V/1000ull: 
— R RI zl Di 
1.5КО/2%/ 1kO2W 流 @ + 
47uF/25V 100kO | 47uF/125V В 
+36V 03% + N el 
BE 39kQ siko) PA 一 
1 Б L L 
z нр 56kQ L skO (kO 
Ze 
в 
3 
池 E D5 R5 H e 
霍 尔 IC 510 
ө 7 6 5 4 3 2 SÉ 
ІСІ R6 
8 9 10 H 12 B 14 erch T 
с | R3 СЕ 
IkO 56КО. 56kO 
O.luF 
R4 D4 JE 
0.1uF] М. = || 
Е (рока TuF/16V d 
= Si K 制 动 开关 LIkQ Si 














图 4-76 松 华电 动车 控制 器 电路 原理 图 


68. 伟 星 电动 车 控制 器 电路 原理 图 
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{4-77 伟 星 电动 车 控制 器 电路 原理 图 
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69. 雅 森 特 电动 车 通用 型 控制 器 接线 示意 图 
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图 4-78 雅 森 特 电动 车 通用 型 控制 器 接线 示意 图 




















70. 雅 森 特 电动 车 智能 型 控制 器 接线 示意 图 
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图 4-79 雅 森 特 电动 车 智能 型 控制 器 接线 示意 图 
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71. 亿 安 电动 车 控制 器 电路 原理 图 
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图 4-80 AL% 
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72. RHR YK71 型 控制 器 实物 及 接线 示意 图 


控制 器 山 线 说 明 
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9 4-81 Зн) YK71 型 控制 器 实物 及 接线 示意 图 


第 5 曹 电动 车 拆 装 技巧 


1. 电动 车 蓄电池 的 拆 装 方法 

(1) rm tat 

电动 车 的 蓄电池 〈 见 图 5-1) 是 用 一 个 蓄电池 盒 〈 见 图 5-2) 安装 在 车 体 上 的 。 
拆 纯 时 ， 首 先 将 搭 铁 线 拆 下 ， 再 秃 下 正 负 极 接线 端子 与 电动 车 的 电动 机 、 控 制 器 、 仪 
表 等 对 应 相 接 的 连 线 ， 再 用 合适 的 扳手 将 夹 头 螺栓 拧 松 ， 即 可 将 蓄电池 从 车 体 上 
取 下 。 


























图 5-1 电动 车 的 蓄电池 图 5-2 #EWA 

(2) 安装 方法 

安装 前 首先 应 将 夹 头 刮 干净 ， 对 于 采用 串联 方式 的 革 电 池 ， 将 一 只 蕾 电池 的 正极 
与 另 一 只 蓄电池 的 负极 相连 ， 将 所 有 的 蓄电池 连接 后 ， 装 和 蓄电池 盒 ， 再 用 压板 将 蓄 
电池 压 紧 ， 安 装 到 车 上 以 后 ， 再 进行 接线 。 其 接线 的 顺序 是 : 先 将 蓄电池 余下 的 正 负 
极端 子 与 电动 车 对 应 的 接线 相连 ， 然 后 装 上 搭 铁 线 。 

(3) 拆 装 蓄电池 应 注意 的 事项 

D 对 于 多 组 琴 电 池 的 蓄电池 组 件 ， 应 确保 正 负 极 的 正确 连接 ， 否则 蓄电池 不 能 
通电 。 

2) 连接 线头 〈 包 括 搭 铁 线 ) 时 ， 应 去 掉 线 头 的 氧化 物 ， 并 连接 牢固 ， 以 防止 接 
头 松动 而 造成 漏电 打 火 。 

(4) 组 装 蓄电池 的 一 般 要 求 

D 电动 车 蓄电池 一 般 为 三 只 一 组 组装 时 应 按 顺 序 摆 放 ，; 

2) 蓄电池 的 接头 端子 必须 正确 ，; 

3) 蓄电池 连 线 插头 接线 必须 正确 ; 

4) 蓄电池 盒 内 应 垫上 一 层 双 面 胶 ; 
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5) 蓄电池 盒 应 安装 正确 ， 并 将 螺栓 紧 固 到 位 

6) Аб 蓄电池 插座 里 面 应 用 焊锡 加 固 一 下 ; 

7) АТ, A8 蓄电池 的 熔 丝 应 用 热 熔 胶 胶 牢 。 

(5) 焊接 蕃 电 池 应 注意 的 事项 

D 选用 的 电 烙铁 功率 应 为 40W 左右 ,功率 太 大 加 热 温度 过 高 会 损坏 蓄电池 ; 功 
率 太 小 ， 加 热 温度 过 低 又 会 影响 焊接 质量 ，; 

2) 焊接 速度 要 快 ， 且 焊接 牢固 ; 

D 不 允许 有 虚 焊 、 漏 焊 等 现象 。 

2. 电动 车 仪表 板 的 拆 装 方法 

(1) frm tat 

先 拆 下 电动 车 的 仪表 板 〈 见 图 5-3) 与 蓄电池 的 连 线 ， 然 后 用 小 螺钉 旋 具 旋 松 
固定 螺栓 ， 即 可 将 仪表 取 下 。 














图 5-3 电动 车 仪表 板 


(2) 安装 方法 

安装 仪表 板 时 ， 应 先 将 仪表 板 安装 到 车 架 的 原 位 上 ， 用 螺栓 紧 固 后 ， 再 连接 与 仪 
表 相 关 的 电路 上 ， 如 扬声器 电路 、 转 向 电路 、 灯 具 电 路 等 。 最 后 才 接 上 蓄电池 的 
电源 。 

(3) 拆 装 仪表 板 应 注意 的 事项 

1) 拆 御 仪表 板 时 ， 应 先 卸 下 蕃 电 池 的 连 线 ， 而 安装 仪表 板 时 ， 应 在 所 有 连 线 接 
好 后 ， 最 后 才 连 接 蕾 电池 的 电源 线 。 

2) 拆 装 时 ， 一 定 要 注意 各 引线 的 颜色 与 位 置 ， 参 照 各 仪表 的 电路 原理 ， 了 解 各 
引线 的 功能 ， 防 止 接 错 。 

3) 由 于 仪表 电路 是 一 种 开放 式 电路 ， 绝 大 多 数 仪表 电路 上 也 同时 集成 了 扬声器 
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电路 、 转 向 电路 、 蜂 鸣 器 电路 、 灯 具 电 路 等 。 这 些 电 路 的 电压 一 般 为 蓄电池 组 的 电压 
(24У 36У). 但 仪表 的 显示 信号 电路 一 般 为 15V， 这 就 会 在 同一 块 仪表 板 上 存在 着 
高 低 电压 并 存 的 情况 ， 因 此 在 安装 过 程 中 ， 必 须 用 万 用 表 的 二 极 管 挡 测量 一 下 十 36V 
线 、 十 15V 线 、 十 12V 线 与 地 线 ， 在 没有 短路 的 情况 下 ， 才 能 接 通 蓄电池 。 

3. 电动 机 的 拆 装 方法 

(1) fra rE 

Jr ai 5) ДЕ Ha HL GLE 5-4) 之 前 应 首先 拔 开 电动 机 与 控制 器 的 引线 ， 要 记 
录 下 电动 机 引线 颜色 与 控制 器 引线 颜色 的 一 一 对 应 关系 。 另 外 ,， 在 打开 电动 机 端 盖 之 
前 先 清洁 场 地 ， 以 防止 杂 物 被 吸 在 电动 机 内 的 磁 钢 上 。 拆 端 盖 时 ， 一 定 要 采用 对 角 松 
动 螺钉 的 方式 ， 以 免 引 起 电动 机 外 壳 变 形 ， 同 时 ， 做 好 端 盖 与 轮 载 相对 位 置 的 标记 。 

做 好 以 上 准备 后 ， 打 开 控 制 器 盒 的 盖 板 ， 用 专用 工具 取出 电动 机 引线 铜 片 ， 将 
夹 线 去 掉 ， 抽 出 电动 机 引线 。 再 摘 下 电动 车 的 链 扣 ， 取 下 链条 。 然 后 将 支撑 紧 固 螺 
母 和 后 轮 紧 固 螺栓 松 开 并 将 后 轮 总 成 取出 ， 再 皖 开 后 轮 紧 固 螺 栓 ， 取 出 调 链 螺 母 。 
沿 四 点 将 飞轮 和 抱 刹 拆 下 ， 取 出 轮胎 ， 再 印 下 辐 条 铜 头 螺 母 ， 取 出 辐 条 ， 最 后 取 下 
电动 机 。 
































图 5-4 电动 车 电动 机 


(2) 安装 方法 

安装 电动 机 应 分 四 步 进行 : 第 一 步 ， 将 其 固定 在 支架 上 ， 暂 不 紧 固 ， 以 便 调 整 ; 
第 二 步 ， 套 上 链条 ， 将 电动 机 架 板 紧 靠 电动 自行 车 三 角 架 往 右 上 推 ， 直 至 链条 绷 紧 为 
止 ， 再 用 紧 固 环 和 螺栓 稍微 固 紧 ， 第 三 步 ， 调 整 电动 机 的 位 置 ， 使 电动 机 链 轮 与 减速 
飞轮 处 在 同一 平面 上 ， 第 四 步 ， 紧 固 电动 机 支架 及 电动 机 。 

一 般 电动 车 电动 机 的 气 隙 在 0.25 一 0. 85mm 之 间 ， 当 拆 印 完 电 动机 排除 了 电动 机 
故障 之 后 ， 一 定 要 对 原来 的 端 盖 记 号 进行 装配 ， 这 样 可 以 防止 二 次 装配 后 的 扫 膛 现象 。 

(3) 拆 装 电动 机 时 应 注意 的 事项 

1) 拆 缉 电动 机 与 控制 器 的 引线 时 ， 必 须 注 意 要 将 电动 机 引线 颜色 与 控制 器 引线 
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颜色 一 一 对 应 记录 下 来 ， 以 防止 在 安装 时 和 弄 错 。 

2) 打开 电动 机 端 盖 之 前 应 清洁 作业 场地 ， 防 止 杂 物 被 吸附 在 电动 机 的 磁 钢 上 。 
做 好 端 盖 与 轮 载 相对 位 置 的 记号 。 

3) 打开 或 装 复 电动 机 端 盖 时 ， 注 意 采用 对 角 松 动 或 紧 固 螺母 的 方法 ， 以 免 造 成 
电动 机 外 壳 变 形 。 

4) 安装 链条 时 ,链条 链 扣 的 开口 方向 应 与 链条 运动 方向 相反 ， 且 松紧 度 必须 


5) 拆 装 电动 机 时 其 红 黑 线 不 能 触 磁 ， 以 免 烧 坏 控制 器 。 
4. 飞轮 的 拆 装 方法 
拆 装 飞轮 的 方法 如 图 5 -5 所 示 ， 可 按 以 下 步骤 进行 。 





5-5 拆 装 飞轮 示意 图 


(1) 断 开 蓄电池 供电 开关 (或 接 捅 线 ) ， 关 闭 电源 ; 

(2) 摘除 链 扣 、 取 下 链条 ，; 

(3) 打开 控制 器 盖 板 ， 用 专用 工具 取出 电动 机 接线 插头 ， 
除 掉 电动 机 的 引线 夹 ， 抽 出 电动 机 的 引线 ; 

(4) 松 开 后 挡 泥 板 支 撑 紧 固 螺母 ; 

(5) 松 开 后 轮 慌 紧 固 螺母 ， 取 出 后 轮 总 成 ; 

(6) 用 飞轮 扳手 头 〈 见 图 5-6) W KH EAA К; 

(7) 用 专用 工具 沿 拆 和 件 飞 轮 的 反方 向 装 上 飞轮 ; 图 5-6 飞轮 扳手 头 

(8) 套 和 人 链 条， 转动 一 下 踏 脚 链 轮 ; 











282 





(9) 调整 踏 脚 链 轮 ， 将 脚 轴 心 拆 开 ， 将 踏 脚 整体 推 至 最 右边 再 装 回 紧 固 ; 
(10) 装 上 定位 套 ， 并 加 以 紧 固 。 
5. 中 轴 的 拆 装 方法 
(1) 拆 装 方法 
先 拆 下 左右 曲柄 、 链 轮 的 护 盖 ， 再 用 专用 
TRR Ж, дт ЛЕ, Н < 
扳手 〈 见 图 5-7) ЖЕТИШИШ Н.Ш F dh HH 
硫 ， 将 中 轴 及 其 组 件 〈 见 图 5-8) 取出 。 安 装 
hän). oi Die mn pr dEr, 图 5-7 Php 
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电动 车 中 轴 及 其 组 件 














(2) 注意 事项 
拆 务 中 轴 时 ， 应 注意 观察 推力 轴承 及 支架 有 没有 损伤 ， 如 有 应 更 换 。 安 装 时 ， 应 
适当 调节 中 轴 间 院 ， 不 可 太 紧 ， 也 不 可 太 松 。 如 果 太 紧 ， 则 转动 不 灵活 ， 不 但 费力 且 
加 快 推力 轴承 的 磨损 ， 太 松 ， 则 链条 与 链 轮 不 能 完全 吐 合 而 产生 摩擦， 会 降低 链条 与 
链 轮 的 使 用 寿命 。 安 装 完毕 后 ， 还 应 紧 固 锁 片 及 左右 曲 柳 。 整 个 拆 印 及 安装 过 程 应 使 
用 专用 工具 ， 不 得 使 铁 锤 强行 识 击 。 表 5 -1 为 电动 车 常见 部 位 扭力 表 。 
表 5-1 电动 车 常见 部 位 扭力 表 





































































































部 位 拧紧 力矩 参考 /N * m 部 位 拧紧 力矩 参考 /NN * m 
鞍 座 夹 紧 螺 栓 拧紧 力矩 18.0 中 轴 锁 母 的 拧紧 力矩 30.0 
车 后 立 管 鞍 管 拧紧 力矩 18.0 转 柄 接头 螺钉 的 拧紧 力矩 18.0 
后 轮 的 拧紧 力矩 30.0 转 柄 心 丝 杆 拧 紧 力 矩 18.0 
前 轮 的 拧紧 力矩 18.0 
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6. 前 又 的 拆 装 方法 

(1) fra tra 

拆 电 动车 前 又“〈 见 图 5-9) 时 先 用 内 六 角 反 手 拧 开 钳 形制 动 皮 螺栓 ， 将 制 动 皮 
取出 ， 再 松 开 前 轮 紧 固 螺母 ， 取 出 前 轮 总 成 ， 然 后 拆 下 车 把 把 心 螺栓 ， 取 下 前 又 锁 紧 
螺母 ， 从 下 部 抽出 前 又 和 前 又 挡 碗 。 

(2) 安装 方法 
































首先 检查 前 又 挡 碗 与 车 架 挡 碗 有 无 磨损 ， 然 后 将 轮胎 按 箭头 所 示 作 为 前 进 方向 ， 
安放 到 位 ， 安 装 好 前 又 后 ， 将 锁 紧 螺母 和 和 车 把 心 螺栓 拧紧 。 


1 











到 5-9 电动 车 前 又 








(3) 安装 时 应 注意 的 事项 

装 好 前 又 后 应 调整 轴承 的 间 附 ， 并 正确 装配 挡 硫 ， 不 能 一 
大 小 ， 以 转动 车 把 感觉 到 无 较 大 的 轴 向 间隙， 也 不 感觉 沉重 ; 
的 轴 向 间 院 ， 以 免 降 低 推 力 轴承 及 挡 碗 的 使 用 寿命 ， 车 把 把 收 
将 出 现 车 把 与 前 又 转角 的 不 一 致 性 ， 造 成 翻车 的 危险 。 

7. 控制 器 的 安装 方法 

控制 器 的 安装 方位 可 以 是 任意 的 ， 但 应 保持 控制 器 的 清洁 和 干燥 。 如 找 不 到 干净 
的 安装 位 置 ， 则 应 加 一 遮盖 物 使 其 免 受 水 和 其 他 污 物 的 浸渍 。 

为 了 保证 全 功率 输出 ， 控 制 器 应 使 用 四 个 螺钉 固定 在 一 个 干净 且 平 坦 的 金属 表面 
上 ， 并 应 使 控制 器 底部 与 固定 金属 板 紧密 接触 ， 建 议 填充 导热 硅 脂 ， 以 充分 散热 。 

现 以 益 路 达 ELAD-12 (12 管 ) 无 霍 尔 通用 12 管 48V/500W 防盗 巡航 倒车 双 模 
无 刷 电动 车 控制 器 СОЕ 5—10) 为 例 进行 介绍 。 

(1) 电源 线 

首先 连接 电源 线 ， 它 由 3 根 线 组 成 :正极 一 般 是 粗 红 线 ， 负极 一 般 是 粗 黑 线 ， 另 
一 根 是 电 门 锁 线 ， 也 可 以 借助 万 用 表 测 量 , 测 出 电压 同 蓄电池 电压 对 比 。 确 定 电 门 锁 
线 ， 用 万 用 表 的 直流 电压 200V 挡 ， 黑 表笔 接 人 负极 ， 红 表笔 接 可 能 的 线 ， 若 打开 钥匙 
是 电源 电压 ， 关 上 没 电 ， 那 就 是 电 门 锁 线 。 

(2) 电动 机 线 





高 一 边 低 ; 其 间隙 的 
适 ; 也 不 允许 有 较 大 
` 螺 栓 一 定 要 紧 固 ， 否 则 
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图 5-10 益 路 达 ELAD-12 (12 8) 控制 器 外 形 及 内 部 实物 图 
电动 机 有 两 组 线 : 一 组 是 3 根 粗 的 相 线 ， 一 般 是 黄 、 绿 、 蓝 三 种 颜色 的 线 ; 另 一 
组 是 由 5 根 小 线 组 成 的 霍 尔 信号 线 ， 一 般 是 红 、 黑 、 黄 、 绿 、 蓝 颜色 的 线 。 























(3) 调 速 手柄 线 

一 般 由 红 、 黑 、 绿 颜色 的 三 根 线 组 成 ， 可 以 顺 着 调 速 手柄 的 线 找 出 。 它 们 直接 连 
接 到 调 速 手柄 上 。 有 的 是 4 根 线 ， 其 中 有 一 根 是 制 动 线 。 

(4) 接线 

以 上 三 组 线 接 好 后 可 以 进行 安装 了 ， 关 上 钥匙 和 总 电源 ， 连 接 电 源 线 和 电 门 锁 
线 ， 注 意 正 负 电源 线 一 定 不 可 接 反 ， 并 要 保证 绝缘 良好 。 然 后 接 电动 机 三 根 粗 的 相 
线 ， 保 证 接触 良好 ， 否 则 行驶 中 会 发 热 ， 甚 至 断 相 造 成 故障 。 这 里 要 注意 由 5 根 小 线 
组 成 的 霍 尔 线 先 不 要 连接 ， 再 接 调 速 手 柄 ， 如 果 3 根 线 同 控制 器 调 速 手柄 线 颜色 不 是 
相互 对 应 ， 则 需要 3 根 线 相 互 调换 。 如 果 不 是 由 红 、 绿 、 黑 三 种 颜色 的 线 组 成 ， 则 通 
电 后 需要 调换 。 

(5) 上 电 试 车 

以 上 将 线 接 好 后 先 检查 电源 线 有 没有 接 反 ， 有 无 铜 丝 外 露 或 破 皮 ， 以 免 造 成 短路 
等 。 确 定 都 没 问 题 后 架 起 车 子 ， 接 通 总 电源 ， 用 钥匙 打开 锁 ， 上 电 。 轻 转调 速 手 柄 ， 
电动 机 应 转动 。 如 果 反 转 , 调换 任意 两 根 相 线 即 可 。 使 调 速 手柄 到 最 大 ， 如 果 没 有 异 
响 ， 转 动 正常 后 插 上 和 霍 尔 线 ， 转 为 有 霍 尔 元 件 工作 模式 。 如 果 霍 尔 元 件 本 身 损坏 ， 请 
不 要 接 上 ， 以 免 耗 电 。 如 果 由 于 调 速 手柄 没 接 好 不 转 ， 可 以 相互 调换 调 速 手柄 3 根 
线 ， 换 一 次 试 一 下 ， 如 果 还 不 行 ， 可 能 是 调 速 手 柄 坏 ， 需 要 更 换 。 

(6) #112726 

找 出 可 能 的 线 ， 用 万 用 表 直 流 200V 挡 ， 黑 表笔 接地 线 ， 红 表笔 接 可 能 的 线 。 如 
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果 制 动 时 有 电压 ， 说 明 此 线 是 高 电 平 制 动 ， 将 其 与 控制 器 的 高 电 平 制 动 线 接 好 即 可 ; 
如 果 制 动 时 没有 测 到 电压 ， 换 万 用 表 电 阻挡 ， 用 任意 表笔 接地 线 ， 另 一 表笔 接 可 能 的 
制 动 线 ， 如 果 制 动 时 两 线 的 阻 值 为 几 十 欧 ， 说 明 是 低 电 平 制 动 线 ， 将 其 直接 与 控制 器 
的 低 电 平 制 动 线 接 上 即 可 。 

(7) 仪表 线 

大 多 数 电 动车 仪表 相当 于 一 个 电压 表 ， 有 两 根 线 ， 地 线 已 经 进入 总 线 接 好 。 找 出 
单独 的 那 根 线 就 行 了 。 

(8) 防盗 线 

这 款 控制 器 适用 市 场 上 较 流 行 的 五 线 防 盗 器 ， 按 相应 接头 接 好 即 可 。 如 果 是 4 根 
线 的 防盗 器 ， 则 控制 器 防盗 线 中 的 绿色 线 不 接 即 可 。 

8. FB EER Е л не EBE SED K EI J 0 

(1) ЖН PR BJ PEI Jr 15 
Jr air 507 1 uh pa h, АНАН, НИЕ E ЖИЛЕТ K Ma pk J em 
的 电 烙 铁 ， 对 印 制 电路 板 上 的 集成 电路 引 脚 焊 盘 加 热 ， 并 快速 均匀 地 移动 印 制 电路 
板 ， 直 到 所 有 焊 盘 的 焊锡 熔化 为 止 。 青 用 锯 子 将 集成 电路 从 印 制 电路 板 上 取 下 。 
(2) 大 功率 器 件 的 拆 缀 方法 
拆 印 电动 车 电路 的 大 功率 器 件 时 ， 应 将 MOS 管 或 三 端 稳 压 管 的 引 脚 剪断 ， 然 后 
用 电 烙 铁 分别 将 它们 的 引 脚 焊 下 ， 以 避免 拆 印 大 功率 器 件 时 损坏 印 制 电路 板 的 焊 盘 。 

特别 是 拆 印 场 效 应 晶体 管 时 应 注意 以 下 几 点 : 

D 拆 装 场 效 应 晶体 管 时 ， 必 须 在 关 断 电源 的 情况 下 进行 ,， 不 允许 在 未 断 电 时 ， 
将 管子 插入 电路 或 从 电路 中 拔 出 管子 ， 以 确保 人 身 安全 。 

2) 焊接 用 的 仪器 仪表 、 工 作 台 、 电 烙铁 必须 有 良好 的 接地 。 

3) 在 取 元 器 件 时 ， 应 以 适当 的 方式 确保 人 体 接地 〈 如 采用 接地 环 ) 。 

4) 在 焊接 前 应 把 印 制 电路 板 的 电源 线 与 地 线 短 接 ， 焊 接 完 毕 后 才 可 分 开 。 

安装 场 效 应 晶体 管 时 应 注意 以 下 几 点 : 

1) 安装 场 效 应 晶体 管 时 ， 应 尽量 远离 发 热 元 件 ， 以 防止 受热 损坏 ; 

2) 防止 管件 振动 ， 安 装 时 应 将 管子 紧 固 起 来 。 

3) 在 弯曲 引 脚 时 ， 应 在 大 于 管子 根部 尺寸 5mm 以 上 的 地 方 进行 ， 以 防止 将 引 脚 
折断 而 引起 损坏 。 

4) MOS 场 效 应 晶体管 各 引 脚 的 焊接 顺序 是 漏 极 、 源 极 、 栅 极 ， 拆 机 时 的 顺序 相反 。 
为 了 防止 管子 击 穿 ， 在 接 入 电路 时 ， 必 须 将 管子 各 引线 短 接 ， 焊 接 完毕 再 将 短 接 材料 
去 掉 。 

5) 印 制 电路 板 在 装机 之 前 ， 应 用 接地 线 的 夹子 碰 一 下 机 器 的 各 接线 端子 ， 然 后 
接 到 印 制 电路 板 上 去 。 

O 对 于 功率 型 场 效 应 晶体 管 ， 由 于 在 高 负荷 条 件 下 运行 ， 为 了 保持 良好 的 散热 
条 件 ， 所 以 在 安装 时 ， 必 须 按照 管子 外 形 设计 足够 散热 片 ， 以 确保 壳 体温 度 不 超过 额 
定 值 ， 使 器 件 能 长 期 稳定 工作 。 
T) 在 条 件 允 许 的 情况 下 ，MOS 场 效应 晶体 管 的 栅 极 ， 最 好 接 上 保护 用 晶体 二 极 
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管 。 以 防止 场 效 应 晶体 管 栅 极 击 穿 。 

(3) 集成 电路 和 大 功率 器 件 的 焊接 方法 

在 焊接 电动 车 集成 电路 和 大 功率 器 件 时 ， 应 先 将 拆 印 过 的 电路 板 进行 清洁 ， 去 掉 
A, ， 露 出 焊 盘 孔 ， 然 后 将 集成 电路 和 大 功率 器 件 插 入 相应 的 位 置 ， 检 查 无 误 后 ， 用 
电 烙铁 焊 好 。 焊 接 时 应 注意 以 下 事项 : 

D 使 用 的 电 烙 铁 功 率 不 宜 过 大 ， 一 般 应 在 25~~30W， 以 防止 损坏 电路 板 。 

2) 在 焊接 时 ， 最 好 一 次 性 焊接 好 ， 以 保证 焊接 质量 。 

3) 电 烙 铁 不 要 在 某 一 引 脚 上 停留 时 间 太 长 ， 以 免 热 量 传 到 元 咒 件 内 部 而 导致 内 
部 电路 损坏 。 












































第 6 革 电动 车 常用 语 的 英汉 对 照 


1. 电动 车 电气 电路 常用 语 的 英汉 对 照 























































































































英文 中 文 
BACK - ЕМЕ 反 电 动 势 
BANDGAP ki? 
BLANKING 消 隐 
BOOTSTRAP CAPACITOR 升 压 电容 
CHARGE PUMP 电荷 泵 
CLEAR LOGIC 清除 逻辑 
CLOCK RECH 
CONTROL LOGIC 控制 逻辑 
CURR LIM 电流 限制 
CURRENT AMP 电流 放大 
CURRENT COMPARATOR 电流 比较 
DEAD TIME 死 区 时 间 
DEAD -TIME ADJUST 死 时 间 调 节 
DECODER 解码 器 
DELAY 延 时 
DRIVER 驱动 
DRIVER PROTECTION LOGIC 驱动 保护 逻辑 
ERROR AMP 误差 放大 
F/R (FORWARD/REVERSE) 前 进 / 倒 退 
FAULT DETECT 故障 检测 
FAULT LOGIC 错误 逻辑 
FIXED OFF TIME 固定 关 断 时 间 
GATE DRIVE 门 驱动 
HIGE - SIDE DRIVERS 低 侧 驱 动 器 
HV LEVEL SHIFT 高 电 平 转换 
HYS AMP 磁带 放大 器 
INPUT SIGNAL GENERATOR 输入 信和 号 发 生 器 
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( 续 ) 
英文 中 文 备注 
LEVEL SHIFT 电 平 转换 
LOW -SIDE DRIVERS 低 侧 驱 动 器 
LVSD 低 电 压 保 护 
MIXED DECAY 混合 衰减 
OFFTIME 截止 时 间 
ONE SHOT 单 触发 
OPEN COLLECTOR 集 电 极 开 路 
PULSE FILTER 脉冲 滤波 器 
PULSE GEN 脉冲 发 生 器 
PWM LATCH 脉 宽 调 制 锁定 
PWM TIMER 脉 宽 调 制 计 时 器 
QS (QUADRATURE SELECT) 正 交 选择 
REGULATOR 稳 压 器 
RESET 复位 
ROTOR POSITION DECODER 转子 定位 解码 器 
SENSE КЕЅІЅТОК 感 测 电阻 器 
SHOOT - THROUGH 击 穿 
SHORT - TO -GROUND 对 地 短路 
TRANSLATOR PE ñi 
TSD (THERMAL SHUT DOWN) 过 热 停 机 
TURN -ON DELAY 导 通 延迟 
UNDER VOLTAGE DETECT 欠 电 压 检测 
UNDERVOLTAGE PROTECTION D ERP ORKE 
UVLO (UNDER VOLTAGE LOCK OUT) REEDE 
2. 电动 车 实物 常用 语 的 英汉 对 照 
英文 中 文 备注 
= o FREE BATTERY 或 免 维护 蓄电池 
蓄电池 放电 时 通过 
学 反应 产生 电能 ， 
ACTIVE MATERIAL 活性 物质 Ee e P De 
组 分 的 极 板 物 质 
ALKALINE BATTERIES 碱 性 电池 
ALKALINE SECONDARY BATTERY 碱 性 蓄电池 лиш о, 
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(4) 
英文 中 文 备注 
ALNICO 磁 钢 
AXIS OF ROTATION 通用 转 柄 
AXLE DISTANCE 轴 距 
BATTERY 电池 ， 蓄 电池 组 
BATTERY CHARGER 电池 充电 器 
BOOST CHARGE 急 充 电 SEH е 
BOTTOM BRACKET (ВВ) 底盘 
BRAKE 制 动 
BRAKING DISTANCE 制 动 距 离 
BRAKING SYSTEM 制 动 系 统 
SE (BATTERY TEST AND MAINTE- 车 电池 检测 和 维护 
CAPACITOR BATTERY 电容 电池 
CAPACITY 容量 
CASSETTE SPROCKETS 飞轮 




























































































SE (CHINA ELECTRIC VEHICLE ASSOCI- 中 国电 动车 协会 
CHAIN 链条 
CHARGE ACCEPTANCE 充电 接受 能 力 
CHARGE RETENTION 电荷 保护 能 力 
CHARGER 充电 顺 
CHARGING TIME 充电 时 间 
CLIMBING CAPACITY [Ë J BÉ 
CONSTANT CURRENT CHARGE 恒 流 充电 
CONSTANT VOLTAGE CHARGE 恒 压 充电 
CONTINUOUS GO MILEAGE 续 行 里 程 
CONTROLLER 控制 器 
CORE BOLT 巴 芯 杆 锁 母 
CORE POLE 巴 芯 丝 杆 
CORE TIGHTEN МОТ Ei p KIRA 
CRANKSET Кий 
CRUISING КАТЕ - РЕТЕКМІМІМС 巡航 定 速 





DERAILLEUR 变速 器 
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( 续 ) 
英文 中 文 备注 
DISC - BRAKE ШШ 
蓄电池 将 化 学 能 转 
换 为 电能 ， 并 向 外 电 
DISCHARGE 放电 路 输出 电能 的 工作 
蓄电池 放电 时 
DISCHARGE RATE 放电 率 в 为 i н, S 单位 
无 电解 液 储存 的 蓄 
DRY CHAR GED BATTERY 干 式 荷 电 蓄电池 电池 ， 其 极 板 是 干 
的 ， 且 处 于 荷 电 状态 
ELECTRIC ASSISTED BICYCLE 助 动 自行 车 
ELECTRIC BICYCLE 或 ELECTRIC BIKE 电动 自行 车 
ELECTRIC MOTOR FIXED POWER 电动 机 额定 功率 
ELECTRIC SCOOTER 电动 滑板 车 
ELECTRIC VEHICLE 电动 车 
ELECTRICAL MACHINERY LOCK 电动 车 电动 机 锁 
ELECTROLYTE 电解 液 
EMU (ELECTRIC MULTIPLE UNIT) 电动 车 组 
ENERGY SOURCE 能 源 
ENERGY SYSTEM 动力 系统 
E PROTECTION BATTER- 不 保 电 池 
确保 蓄电池 组 中 的 
EQUALIZING CHARGE 或 EQ CHARGE 匀 衡 充电 
方式 
F/R TREAD 前 /后 轮 距 
认为 放电 终止 时 的 
FINAL VOLTAGE /CUT—OFF VOLTAGE 终止 电压 规 
FLOATING CHARGE/FLOAT - CHARGING 浮 充 
FORK 前 又 
FORWARD/REVERSE 前 进 / 倒 退 
FRAME mm 
FRONT/REAR 前 /后 
FULL PAYLOAD WEIGHT 满载 总 质量 
GOLF CAR 高 尔 夫 球 车 





HANDELBAR 车 把 












































( 续 ) 

英文 中 文 备注 
HEADSET KERGER 
HUB 花鼓 
HYDRAULIC FRONT FORK 液压 前 又 
INFRASTUCTURE 底盘 
INITIAL VOLTAGE 初始 电压 
INPUT VOLT OF CHARGER 充电 输入 电压 











LEAD - ACID BATTERY 




















电极 主要 
成 ， 电 解 液 是 硫酸 深 
液 的 一 种 蓄电池 









































LITHIUM BATTERY 锂电 池 
LITHIUM ION BATTERY 锂 离子 电池 
LITHIUM POLYMER BATTERY 锂 聚 合 物 电 池 
MAINTENANCE - FREE LEAD - ACID ВАТ- ech, 
免 维护 铅 酸 蓄电池 


TERY/ACCUMULATOR 








MAX RANGE 


БШ 
= 
Ж 
= 
E 
Pa 














































































































MAX SPEED 最 高 车 速 
MIN CLEARANCE TO GROUND 最 小 离 地 间隙 
MIN SWERVE RADIUS 最 小 转弯 半径 
多 个 极 群 组 装 在 一 
MONOBLOCK BATTERY 整体 蓄电池 个 多 格 蓄电池 过 中 的 
一 种 蓄电池 
MOTOR 电动 机 
放电 期 间 构 成 阳极 
NEGATIVE PLATE 负极 板 而 在 充电 期 间 构 成 阴 
极 的 一 种 极 板 
正极 活性 物质 由 镍 
制 成 ， 负 极 活性 物质 
`KEL CADMIUM am & 
NICKEL CADMIUM BATTERY ЖМ на. їй | 锯 制 成 的 一 种 碱 性 
蓄电池 
正极 活性 物质 主要 
1 镍 制 成 ， 负 极 活性 
‘KET эт ЕЕН Бе HH ә 
NICKEL -IRON BATTERY ERER E HE (th 物质 由 铁 制 成 的 一 种 
mm: 








NICKEL METAL HYDRIDE BA TTERIES 











金属 氧化 物 镍 氧 日 
KEEN 





B їй 
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Nun ant 
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( 续 ) 
备注 






































































































































































































































NOMINAL CAPACITY 标 称 容量 лыш 
|; NE 全 > Ei 
| = 似 的 安 时 电量 
来 识别 蓄电池 类 
NOMINAL VOLTAGE 标 称 电压 型 的 适当 的 电压 近 
似 值 
a a ERN Я ee . ZS ë Ei ZE JF E JK Ж 
OPEN CIRCUIT VOLTAGE 路 电压 下 的 端 电压 
OVERALL DIMENSION 总 尺寸 
OVERALL DRY WEIGHT 整备 质量 
完全 充电 后 仍 继续 
OVERCHARGE 过 充电 Р De 
PEDAL ASSISTED 踏板 辅助 器 
PEDAL 脚 踏 
PERMANENT MAGNET DC BRUSHLESS MO- SEN š 
永 磁 直流 无 刷 电动 机 
TOR 
PERMANENT MAGNET MOTOR 永 磁 电动 机 
隔 板 和 正 、 负 极 
.ATE GROUP ме р ЖЕНИ ВА е 
PLATE GR 极 板 群 或 极 板 组 板 组 组 成 的 部 件 
放电 期 间 构成 阴极 
POSITIVE PLATE 正极 板 而 在 充电 期 间 构 成 阳 
极 的 一 种 极 板 
POWER TRAIN 电动 机 功率 
PRIMARY BATTERY 原 电 池 
保证 蓄电池 再 一 定 
RATED CAPACITY 额定 容量 的 放电 情况 下 应 该 放 
出 的 最 低 限 度 的 容量 
RECHARGEABLE BATTERIES 充电 电池 
RIM 车 圈 
SADDLE SI 
SEALED LEAD ACID BATTERIES 密封 铅 酸 电池 
ЅЕАТ 座位 数 
SEATPOST 座 管 
蓄电池 在 储存 期 间 
SELF - DISCHARGE H e 
自 放电 容量 降低 的 现象 
SHIFT CABLES 变速 线 
SHIFT LEVERSET 变速 把 



























































( 续 ) 
HX 备注 

SIGHTSEEING COMBINATION BUS 观光 游览 列车 
SIGHTSEEING VEHICLE 观光 游览 车 

正极 活性 物质 由 银 
SILVER -ZINC SECONDARY BATTERY EHR SD bh Ü x o x 

电池 

STARTING CAPABILITY 起 动能 力 
STEM 车 把 立 
STORAGE BATTERY 蓄电池 








STORAGE BATTERY CAR 




































































SUSPENSION Же 
SWITCH BLACKOUT 断 电 开关 
THERMAL RUNAWAY 热 失 控 
TIRE 车 胎 
TITANIUM/ ALUMINUM/STEEL 钛 合金 / 铝 合金 / 钢 
为 补偿 自 放 电 ， 使 
EE = SÉ 蓄电池 保持 在 近似 完 
RICKLE CHARGE АЕ Ж E 全 充电 状态 的 连续 小 
电流 充电 
V-BRAKE V 形制 动 
VERTICAL POLE 把 立 管 





VRLA (VALVE REGULATED LEAD BAT- 
TERY) 


Wim bp 








WHEEL 


在 








ZINC AIR BATTERIES 
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